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Rechenmaschine.

Gegenstand vorliegender Erfindung ist eine
Rechenmaschine und ist dieselbe samt zuge-
horigen Details in nebenstehenden Zeichnun-
gen in einer beispielsweisen Ausfithrung dar-
gestellt.

Es zeigen hiebei:

Tig. 1 einen Seitenaufrif mit einem Teil
der Arbeitsorgane (ein anderer Teil ist zur
Verhiitung von Konfusion weggelassen worden),

Fig. 2 einen Seitenaufrif, einen Teil der in
Fig. 1 gezeigten, groBtenteils aber andere Or-
gane darstellend, _

Fig. 8 einen Detailgrundriff zweier Taster-
hebel, ) ‘

Fig. 4 einen Grun¥riB des Maschinenober-
teils, \

Fig. 5 einen unterhalb der Tasterhebel auf-
genommenen Grundriff der Maschine,

Fig. 6 einen Seitenaufrif einer der Zahn-
stangen mit einem mit ihr verbundenen Hebel,

Fig. 7 eine Stirnansicht von Fig. 6,

Tig. 8 eine Detailansicht der Bethitigungs-
organe fiir den Zahnkolben-Stiitzrahmen,

Fig. 9 eine Detailansicht weiterer Organe
zur Bethitigung des Zahnkolben-Stiitzrahmens
und zur Umsteuerung seiner Bewegung,

Fig. 10 eine andere Stellung einzelner der
in Fig. 9 dargestellten Organe,

1

Fig. 11 eine Detailansicht der Mittel zur
Auslosung der automatischen Taster-Feststell-
vorrichtung,

Fig. 12 eine Seitenansicht der Antriebmittel
fir die Zahnstangen und Kolben, sowie des
Ubertragungsmechanismus,

Fig. 18 eine Stirnansicht von Fig. 12,

Fig. 14 eine Ansicht, die Verbindung zwi-
schen Hauptwelle und Handhebelwelle dar-
stellend, :

Fig. 15 eine Detailansicht einzelner der in
Fig. 14 gezeigten Teile,

Fig. 16 und 17 Schnittansichten -betref-
fend Verbindung des Antriebhebels mit seiner
Welle, '

Fig.18 und 19 zwei Aufrisse der Registrier-
vorrichtung in verschiedenen Stellungen,

Fig. 20 eine Detailansicht der Auslosmittel
fir die Druckhémmer,

Fig. 21 eine Endansicht der Sperrstiicke.

Im weiteren zeigen: )

Fig. 22 einen Schnitt nach der Linie L,

fig. 23, die rechtsliegende Serie der Kurbel-

hebel einer fir den Sterlingkurs geeigneten
Ausfithrungsform der Maschine darstellend,

Fig. 28 einen Grundrif eines Teiles von
Fig. 22 mit abgenommenem Tasterbrett,



Fig. 24 einen Schnittaufrif nach der Linie
L' Fig. 28,

Fig. 25 einen SchnittaufriB nach der Linie
L2 Flg 20,

Fig. 26 den Grundrifi eines Tastelbrettes
fiir den: Stellmgskurs,

Fig. 27 einen Schnitt nach der Linie L3,
Fig. 22, und

Fig. 28 eine Seltenanslcht des zur Re-
gistrierung der Zehner der Schillinge bestimm-
ten Typentragers.

Im Tasterbrett D, Fig. 1, 2 und 4, ist eine
Anzahl Tasterrcihen, von denen jede neun fiir
sich bewegliche Taster 221 besitzt, angeordnet.
DerZéhlmechanismus besitzt eine Reihe Zahr-
kolben 916, Fig. 1,5, 8 und 9, welche mittelst
lose mit den Hebeln B, Fig. 1, 12, 18 und 19,

verbundenen, gebogenen Zahnstangen 610 ge- |

dreht werden konnen. Unter den getrennten
Reihen der Taster 221 befinden sich ebenfalls
getrennte Reihen von Tasterhebeln 217, Fig. 2
(je einer fiir jeden Taster), welche beim Druck
auf die respektiven Taster zuriickgedreht wer-
den konnen, Der herabhiingende Arm jedes
Hebels 217 ist mit dem.hinteren Ende je einer
~ Stange 270, Fig. 1, verbunden, welche Stangen
- an ihren entgegengesetzten Enden zu An-
schlédgen ¢ umgebogen sind, welche in Schlit-
zen vom oberen Teil der Maschine herabhén-
gender Hemmplatten 210, Fig. 1 und 5, gleiten
+ kénnen. Nahe an ihren oberen Enden sind die
gebogenen Zahnstangen 610 je mit einer Nase
z? Fig. 1, 9 und 13, versehen, welche zum
Kingriff mit je einem der Anschlige ¢ der
Stangen 270 bestimmt ist, wenn der betref-
fende Anschlag ¢ in seinen zugehdrigen Schlitz
zuriickgezogen und die entsprechende Zahn-
stange gesenkt ist, wodurch der Ausschlag der
Zahnstange nach abwiirts begrenzt wird. Die
Schlitze der Platten 210 sind von geniigender
Linge, um den Anschligen ¢ der Stangen 270
den notigen Spielraum:zu lassen.

Wie in Fig. 2 gezeigt, besteht das Taster-
brett D aus zwei Platten 298 und 299, welche
durch am Gestellfufl 1060 befestigte und durch
verschiedene Wellen und Traversen miteinan-
der verbundene Seitenrahmen 1061 abgestiitzat

sind. Die Taster 221 sind mit Schlitzen 273*

und Querstiften 273 versehen, welch letatere
zwischen den Platten 298 und 299 liegen und
ein Herausziehen der Taster aus diesen Platten
verhindern. Die Tasterhebel 217, auf denen
die Taster 221 aufruhen, sind an den Quer-
stangen 200, Fig. 2, drebbar aufgehingt. Auf
diesen Stangen 200 ist der ungeschlitzte Teil
jeder Hemmplatte 210 angeordnet. Jede der

letzteren lauft parallel zu einer quer zu den

Stangen 200 liegenden Reihe von Hebeln 217,
wobei letztere mittelst Federn 282, Fig. 8, mit
gentigendem Druck gegen die Platten 210 ge-
preBt werden, um ungeachtet eventueller Stoge
in der eingestellten Lage zu verbleiben. Der
hingende Arm jedes Tasterhebels 217 reicht
durch je einen Schlitz einer sich unter jeder
Tasterreihe an der Maschine von vorn nach
hinten ziehenden Stange 214, Fig. 2 und 12.
Das vordere Ende jeder Stange 214 ist auf-

wirts gebogen, Fig. 1 und 12, um in das
Hakenende eines Riickhalters 415 eingreifen
zu konnen, Fig. 1, 9 und 10. Jeder Riick-
halter 415 ist mit einer Nase )'° versehen,
welche unter eine Schulter ¢'® der entsprechen-
den, gehobenen Zahnstange 610 greifen kann.
Beim Niederdriicken irgend eines Tasters einer
Reihe und bei der daherigen Oscillation des
zugehorigen Tasterhebels 217 wird die unter
dieser Reihe befindliche Stange 214 zuriick-
bewegt und der zugehorige Riickhalter 415
durch das anf das Hakenende des letazteren
einwirkende Hakenende der Stange 214 auf-
wiirts gedreht, um den Eingriff zwischen Riick-
halternase 41° und Zahnstangenschulter «!®
aufzuheben, Fig.'1 und 12. Beim Nieder-
driicken des Tasters wird der Anschlag ¢ der
respektiven Stange 270 ebenfalls zuriickgezo-
gen, wobel er im zugehorigen Schlitze der
Hemmplatte 210 in eine solche Stellung
kommt, daB die Nase 2? der entsprechenden
Zahnstange 610 beim Senken der letzteren auf
den genannten Anschlag ¢ auftreffen kann,
wodurch der Ausschlag der Zahnstange be-
grenzt wird.

Die Zahnstangen 610 haben eine kleine,
von ihren zugehérigen Hebeln B unabhiingige
Vertikalbewegung, welche durch eine beweg-
liche Verbindung zwischen den unteren Enden



der Zahnstangen und der Arme 611 der He-

bel B ermoglicht wird. Jeder Arm 611, Fig.6

und 7, ist zu diesem Zweck mit einem Stift
655 versehen, welcher durch einen Schlitz o?
der anliegenden Zahnstange 610 tritt. Arm 611
und Stange 610 sind durch ein Paar Federn
680 verbunden, welche bestrebt sind, die
Stange zu heben. Diese Verbindung zwischen
Stange 610 und Arm 611 gestattet irgend einen
der Zahnkolben 916 dann um einen Zahn wei-
ter zu drehen, als er unter gewthnlichen Um-
stinden gedreht wiirde, wann ein Zahnkolben
von niederer Klasse eine Drehung vollzogen
hat, zum Zweck, auf den Zahnkolben der
nichst hoheren Klasse eine Einheit dieser
Klasse zu tibertragen. Die Mittel zur Erzielung
dieser unabhiingigen und vergriferten Bewe-
gung irgend einer der Zahnstangen zur gege-
benen Zeit sind aus den Fig. 1, 5, 12 und 13
ersichtlich. Jeder Zahnkolben 916 hat an einer
Seite eine Daumenscheibe 924, deren Daumen
zum Eingriff in einen an je einem Hebel 413
angebrachten Stift 461 bestimmt ist. Der
Drehzapfen 460 jedes Hebels 418 ist in den
zuniichst befindlichen Hemmplatten 210 gela-
gert. Jeder Hebel 418 kontrolliert .die unab-
hingige Bewegung der anliegenden Zahn-
stange 610 und wird durch die Zahnstange der
nichst tieferen Klasse bethitigt. Jede Zahn-
stange 610 ist mit einem Stift 651 versehen,
welcher, wenn der. Arm 611 in seine obere
Grenzlage gebracht ist, mit dem unteren Ende
je einer der um Zapfen 450 drehbaren Sperr-
klinken 412 in Beriihrung kommt, so dafi die
betreffende Zahnstange den Arm 611 nur so-
weit begleiten kann, bis der Stift 651 an der
Sperrklinke 412 ansto6t, wonach der Arm 611
seine Aufwirtsbewegung fortsetzt und der
Zapfen 655 in das obere Ende des Schlitzes a!
gebracht wird. Wenn die Klinke 412 aus dem
Wege des Stiftes 6561 gedreht wird, so heben
die Federn 680, Fig. 6 und 7, die Zahnstange
geniigend hoch, um den respektiven Zahn-
kolben 916 um einen Zahn weiter zu drehen,
als er gedreht wiirde, wenn die beschricbene
freie Verbindung zwischen Zahnstange und
Hebel B, bezw. Arm 611 nicht existierte.
Diese vergroferte Bewegung irgend einer der

Zahnstangen findet nur dann statt, wenn ein
Zahnkolben so viele Einheiten gezihlt hat, als
zu einer Einheit der nichst hoheren Klasse
gehoren. Fiir gewthnlich ist der Hub der Zahn-
stangen 610 nicht grofer, als die durch die
Anschliige ¢ begrenzte Senkung derselben.’
Um die Sperrklinken 412 zur geeigneten Zeit
auBer Eingriff mit den Stiften 651 zu bringen,
ist fiir jede Klinke ein Schlagarm 411, Fig. 1,
12 und 13, vorgesehen. Letaterer ist am Zap-
fen 450 drehbar aufgehiingt und besitzt einen
Vorsprang 426, welcher infolge der Feder 480
fiir gewohnlich an einem Arm des betreffenden
Hebels 418 anliegt. Wenn die Daumenscheibe
924 eines Zahnkolbens 916 den Stiften 461
des Hebels 418, welcher mit dem Zahnkolben
nichst hoherer Ordnung, der um einen Zahn
weiter, als es sonst der Fall wire, gedreht
werden soll, Fig. 12, korrespondiert, zuriick-
stoBt, so wird der Hebel 413 derart gedreht,
dab der Vorsprung 426 seinen Stiitzpunkt am
Arm des Hebels 413 verliert. Der Schlagarm
411 folgt nun dem Zug der Feder 480 und
dreht die Sperrklinke 412 auBer Bingriff. mit
dem Stifte 651. Die Federn 680, Fig. 6
und 7, geben jetzt dem Hub der entsprechen-
den Zahnstange einen gewissen Zuschlag,
welcher eine Weiterdrehung des zugehori-
gen Zahnkolbens 916 um einen Zahn zur
Folge hat.

Die Zahnkolben 916 werden von einem
Schwingrahmen C, Fig. 1, 12 und 13, getragen.
Die Arme 915 dieses Schwingrahmens sind
auf einer Welle 900 befestigt und durch Tra-
versen 927 und 928 miteinander verbunden.
Der Schwingrahmen C hat den Zweck, die
Zahnkolben 916 in und aufer Eingriff mit den ‘
Zahnstangen 610 zu bringen. Simtliche Schlag-
arme 411, Fig. 1, 12 und 13, werden mittelst
einer durch auf einer oscillierenden Welle 904
abgestiitzte Arme 922 getragenen Querstange
902, Fig. 1, 2 und 12, nach vorwirts gedreht,
so daB die Schlagarme wieder in Eingriff mit
den respektiven Armen der Hebel 413 kommen

konnen.

Alle Taster 221 kénnen in ithren Stellungen
gesichert werden, nachdem welche davon nie-
dergedriickt worden sind, Zu diesem Zwecke



reicht eine Querstange 208, Fig. 1 und 2, der-
art quer iiber alle geschlitzten Stangen 214,
daB sie mit Warzen ¢ der Stangen 214 in Ein-
griff kommen kann. Wenn die Stangen vorn
in ihrer Normallage sind, so befinden sich die
"Warzen. e ebenfalls vor der Querstange 203,
wie in Fig. 2. Wenn aber eine Stange 214
durch ‘die Senkung eines Tasters zuriick-
gestofen wird, gelangt die Warze e hinter die
Querstange 203. Letztere ist von zwei auf
einer -der Traversen 200 lose aufgehingten
Armen 220, Fig. 1, getragen und wird fiir ge-
wohnlich mittelst einer von den Armen 220
getragenen und in der Normallage auf Daumen
613*, Fig. 1, eines Heberahmens 1 aufliegenden
Querstange 208 auBer Eingriff mitden Warzen e
gehalten.

Wenn der Heberahmen, wie spiter be-
sehrieben, bethéitigt wird, verliert die Stange
208 ihre Stiitzpunkte auf den Daumen 6182,
Arme 220 und Stange 203 fallen nieder, wobei
letztere in Eingriff mit den Warzen e der
Stangen 214 kommt, hierdurch jede Bewe-
gung irgendwelcher Stange 214, sowie das
Niederpressen irgendwelchen Tasters verhin-
dernd.

Durch gleichzeitige Vorwértsbewegung der
Stangen 214 konnen alle Taster wieder in ihre
Normalstellung gebracht werden. Erstere Be-
wegung wird durch das Vorwirtsschwingen
einer Querstange 202, Fig. 2 und 11, welche
von den oberen Enden zweier auf einer oscil-
lierenden Welle 207 befestigter Arme 219 ge-
tragen ist, erreicht, indem hierbei die Stange
202 mit den hinteren Enden der Stangen 214
in Bertihrung kommen kann. Die Bewegungen
der Stange 202 werden durch geschlitate,
an der hintersten Traverse 200 aufgehiingte
Arme 229 begrenzt. Die oscillierende Bewe-
gung der Welle 207 kann automatisch und
von Harid bewirkt werden, wie spiter gezeigt
wird, und wird diese Welle mittelst einer Fe-
der 281, Fig. 1, in der hinteren Stellung ge-
halten.

Die Hauptwelle 800, Fig. 1, 2, 14 und 15,
ist mit einer oscillierenden Gegenwelle 100
elastisch verbunden, welche mittelst eines auf
einer Welle 800 sitzenden Antriebhebels 867

nach links gedreht und mittelst einer Feder

- 180 zuriickgestellt werden kann.

Ein auf der Welle 300 befestigter Arm
312 ist’ mittelst einer Stange 366 mit einem
auf der Welle 100 befestigten Arm 110 ver-
bunden. Zwischen letzterem und einem Pa-
rallelarm 116 ist ein Querzapfen 101, Fig. 2
und 14, angeordnet, auf welchem eine Gabel-
stange 119, deren Gabel den Stift 851 eines
auf der Welle 800 sitzenden doppelarmigen
Hebels 811 aufnimmt, angelenkt ist. Der Quer-
zapfen 101 und der obere Arm des Hebels 811
sind durch Federn 880, Fig. 2 und 14, mitein-
ander verbunden, so daf}, wenn die Welle 300
in der Richtung des Pfeiles, Fig. 2, oscilliert,
der Arm 110 zuriickgedreht wird, die Federn
880 angespannt werden und die Welle 800
durch den elastischen Federzug gedreht wird.
Eine nachteilige Wirkung, welche sonst ein
zu rasches Anziehen des Antriebhebels 367
auf die Maschine ausiiben konnte, wird also
darch die Federn 880 vermieden. Die niitz-
liche Wirkung dieser nachgiebigen Verbindung
zwischen Handhebelwelle 300 und Haupt-
welle 800 wird noch durch einen Bremscylin-
der, Fig. 1 und 14, unterstiitzt. Eine Kolben-
stange 802 ist bei 801 am Maschinenrahmen
befestigt und trigt am unteren Ende einen
Kolben. Bin Cylinder 867 ist mit dem einen
Arm -eines auf der Welle 800 befestigten He-

bels 818 verbunden und besitzt ungefihr in

der Mitte eine Querwand mit sich nach unten
offnendem Ventil 841, Fig. 1, zum Zweck, die
Bremsfliissigkeit in die untere Kammer flieBen
zu lassen, von wo sie durch die Offnungen ¢!
und 2 in den #uferen Kanal f gelangen kann,
wenn der Cylinder durch den Hebel 818 ab-
wirts oder aufwérts bewegt wird.

Die Weite der Offoung i% kann mittelst
einer in den Kanal f eingesetzten Schraube 857
reguliert werden. Die Riickstellung der oben
genannten Teile wird durch Federn 180, Fig. 2,
bewirkt, deren eine Enden im Gestellful 1060

1 verstellbar befestigt und deren andere Enden
“durch ein Gelenk 112 mit dem Querzapfen 10

verbunden sind. ‘ -
Die verschiedenen, mit den Zahnstangen
610 verbundenen Hebel B, Fig. 1 und 12,



werden aus ihrer gesenkten Stellung mittelst
des Heberahmens I, Fig. 1, 14 und 15, gehoben.
Letaterer besteht aus zwei auf einer Welle 600
befestigten und eine unter die Arme 611 der
Hehel B greifende Hebetraverse 617 tragenden
Armen 613.

Die Welle 600 erhilt ihre oscillierende Be-
wegung mittelst eines Kniehebelsystems 816,
817 von der Welle 800 aus, Fig. 14 und 15.
Der Arm 816 schwingt frei anf der Welle 800
und der Arm 817 ist bei 602 am Heberahmen I
angelenkt. Der die Arme 816 und 817 verbin-
dende Gelenkzapfen 856 kann etwas tiber die
durch die Centren der Welle 800 und des Zap-
fens 602 gezogene Centrallinie hinausgebracht
werden, zum Zweck, das Kniehebelsystem in
der vordersten Lage der Arme 816, 817 zu
sichern.

Die Welle 800 triigt einen Arm 815 mit
Nase d, welche bei der Bewegung der Welle
in der Richtung des Pfeiles, Fig. 15, gegen den
Arin 816 driickt und ihn in die gezeigte vordere
Stellung bringt. :

Damit die Zahnkolben 916 ausgeriickt
werden konnen, bevor die Hebel B frei wer-
den, zum Zweck, eine Drehung der Zahn-
kolben beim Niedergang der Hebel B zu ver-
meiden, hat die den Zahnkolbenrahmen C be-
thitigende Welle 800, Fig. 14 und 15, eine
vom Knichebelsystem 816, 817 unabhiingige
Riickwiirtsbewegung, so daf die Zahnkolben
von ihren Zahnstangen 610 wegschwingen
konnen, bevor das gespreizte Kniehehelsystem
gelockert wird. Zu diesem Zweck ist der
Arm 815 mit dem Arm 817 durch eine mit
einem Schlitz den Stift 859 des Armes 815
umfassende Stange 824 verbunden, wobei der
Stift 859 das untere Ende des genannten
" Schlitzes erst dann beriikrt, nachdem die Welle
800 bei ihrer Drehung in der Richtung des
Pleiles, Fig. 14, die Zahnkolben 916 aufer
Eingriff mit den Zahnstangen 610 gebracht
hat. Alsdann wird das Kniehebelsystem 816,
817 mittelst der Stange 824 gelockert, so daf
der Zapfen 856 hinter die genannte Central-
linie kommt und das Gewicht der auf dem
Rahmen I rubenden Teile letzteren senkt
(punktierte Stellung Fig. 15). Zur Sicherung

dieser Operation und zur Unterstiitzung des
Grewichtes genannter Teile ist eine Feder 884,
Fig. 15, angeordnet, welche einerseits- am
Arm 816 und anderseits am Arm 815 fest-
liegt. -

Damit auch bei raschestem Vorwirtsziehen
und sofortiger Freigabe des Antriebhebels 367
geniigend Zeit fiir die Ausfithrung verschiede-
ner Funktionen der Maschine vorhanden sei,
bevor die Wirkung der Federn 180 auf Riick-
stellung beginnt, sind Mittel vorgesehen, wel-
che die Wirkung der Federn 180 zeitweise
zuriickhalten konnen, Zu diesem Zweck besitzt
der Arm 116 eine Nase j, Fig. 2, welche bei
giinzlich zuriickgedrehter Wélle 100 in eine
Gegennase ;! eines Fanghebels 527 eingreift,
welcher auf einer Welle 501 schwingen kann
und mittelst einer am Hebel 527 befestigten
und sich gegen eine Stange 701 stiitzenden
Feder 586 vorwirts gepreft wird,

Wenn die Welle 800 in die hinterste Lage
schwingt, schligt ein auf einem auf dieser
Welle sitzenden Arm 823, Fig. 1, befestigter
Stift 854 an das untere Ende eines auf einer
oscillierenden Welle 703, Fig. 1 und 2, sitzen-
den Armes 711. Die Welle 703 trigt ferner
einen Arm 711° Fig.2, welcher eine Quer-
stange 704 trigt und eine Nase k! besitzt,
welche bei der Vorwirtsbewegung des Armes
711* mit dem oberen Arm einer Sperrklinke
714 in Berithrung komnt, deren unterer Arm
einen in eine Schlagplatte 713 eingreifenden
Haken besitzt. Die Platte 713 hat eine Nase %,
welche infolge der Feder 783 auf den Fang-
hebel 527 schlagen, denselben drehen und die
Nase j des Armes 116 auslosen kann, so daB,
nachdem die Welle 800 ihre Bewegung vol-
lendet hat, die Welle 100 und die damit ver-
bundenen Teile in ihre Normalstellung zuriick-
kehren,

Nach der Auslgsung der Nase j stehen die
Welle 100 und Gabelstange 119 unter dem
Einfluf der Federn 180. Der Bremscylinder
867, Fig. 1 und 14, wirkt erst, wenn das ge-
schlossene Ende des Schlitzes der Stange 119
mit dem Stifte 851 in Beriithrung kommt und
die entgegengesetzte Bewegung der Hebel 811



und 818 bewirkt. Um nach -Auslésung des .

Armes 116 einen schidlichen Stof auf diese
Hebel zu vermeiden, sind Drahtfedern 885
vorhanden, welche auf einer kurzen, schrig
~ vor der Welle 800 angeordneten Querstange
862, Fig. 2, festsitzen. Die Federn 885 nehmen
den Schlag, welcher entsteht, wenn das Schlitz-
ende der Stange 119 mit dem Stiften 851 in
Kontakt kommt, elastisch auf. Der Stift 851
ist ndmlich nicht starr am Hebel 811 befestigt,
sondern hat in einem Schlitz dieses Hebels
etwas Spiel und wird am Ende dieses Schlitzes
durch die Federn 885 gehalten. .

Um zu veranlassen, daB, nachdem die Be-
wegung der Welle 300, Fig. 2, einmal begon-
nen hat, sie in derselben Richtung vollendet
werde, ist die Welle 300 mit einem Zahnseg-
ment 811, Fig. 2, versehen, welches zum Ein-
griff in die Zdhne 813, 814 einer Doppelsperr-
klinke &/ geeignet ist, welche am Seitenrahmen
aufgehéingt ist und deren Arm e! sich unter
Reibung gegen die Seite des Segmentes 311
anlegt, wobei, wenn letateres in der Richtung
des Pfeiles, Fig. 2, za schwingen beginnt, die
mit einer Endwarze 381 gegen das Ende eines
Federhebels 816 anstofende Klinke F in ihrer
Stellung verbleibt, ohne in das Segment zu
greifen. Bei jedem Versuch, die Bewegung der
Welle 300 umzusteuern, bringt die Reibung
zwischen Arm e! und Segment die Klinke
in eine solche Stellung, daf der Zahn 313 in
das Segment eingreifen und jede Zuriickbewe-
gung derselben verhindern kann. Wenn jedoch
die Oscillation der Welle 300 gehorig vollendet
" ist, dreht ein auf den Klinkenarm e! treffender

Stift 860 des Segmentes die Klinke E zur
Seite (punktierte Stellung Fig. 2). In dieser
Klinkenstellang gestatten die Zihne 818, 314
die Zuriickstellung des Segmentes 311 beim
Zuriickdrehen der Welle 800. Doch auch diese
Bewegung kann, wenn noch nicht vollendet,

nicht umgesteuert werden, weil durch die Rei- .

bung zwischen Segment und Klinkenarm e!
die Klinke gedreht und der Zahn 814 in Ein-
griff mit dem Segment gebraeht wiirde. Erst
nach vollendeter Zuriickbewegung des Seg-
ments bringt der Stift 861 des letzteren die
Klinke E entgegen der Wirkung des Feder-

hebels 816 in ihre Ursprungslage zuriick (aus-
gezogene Linien Fig. 2).

Die zum Zuriickbringen der Schlagarme -
411 bestimmte Querstange 902, Fig. 2 und 12,
wird mittelst eines anf der Welle 206 dreh-
baren Coulissenhebels 918 und eines auf dem
Segmentrahmen 311" befestigten Stiftes 962
bethdtigt, wenn das Segment 311 das Ende
seiner Bewegung in der Richtung des Pfeiles,
Fig. 2, erreicht. Der Hebel 918 besitzt einen
Schlitz zur Aufnahme der Stange 902, welcher
Schlitz so geformt ist, daf die Stange 902 beim
Hochgang des Schlitzteils des Hebels 918 aus-
wirts und bei dem duyrch die Feder 881 be-
wirkten Tiefgang dieses Hebelteiles einwiirts
schwingt. Die Feder 881 ist fiir die Hebel 918
und 316 gemeinschaftlich.

- Der die Zahnkolben 916 tragende Rah-
men C, Fig. 1,9, 12 und 13; kann mittelst
des um den Stift 941 drehbaren, T-formigen
Hebels 913 ein- und auswirts geschwungen
werden, Eine am vorderen Ende gegabelte
und mit zwei Kerben w? w? Fig. 9 und 10,
zam Lingriff in die iiber und unter der Rah-
menachse 900 angeordneten - Rahmenzapfen
958 und 958" versehene Stange 914 stellt die
Verbindung zwischen dem Hebel 918 und dem
Rahmen C her. Der vordere Teil der Stange
914 ist mittelst eines Armes 911, Fig. 1, 9
und 10, an einem Winkelhebel 227, welcher
an der linken Seite der Maschine auf ciner die
Platten 210 durchziehenden Welle 204 befes-
tigt ist, aufgehingt. Bel normaler Fuanktion
der Maschine sind die Zahnkolben 916 beim
Beginn der Drehung der Welle 800 aufier und
beim Beginn der Zuriickdrehung derselben in
den Eingriff mit den Zahnstangen 610 zu
bringen. Zu diesem Zwecke besitzt der Hebel
813, Fig. 1 und 9, einen Arm 813%, an wel- -
chem eine umstellbare, unter Federzu g stehende
Klinke 821, die zam Eingriff mit an den gegen-
iiber liegenden Armen des Hebels 913 befestig-
ten Stiften 961, 961* bestimmt ist, angelenkt
ist. Der Hebel 918 wird in allen Stellungen
durch eine auf dem Stift 941 befestigte Rei-
bungsfeder 928 gesichert, damit er sich nur
zwangliufig bewegen kann. Wenn beim Vor-

. wirtsziehen des Antriebhebels 367, Fig. 2, die



Welle 800 mit dem Arm 813* in der Richtung
des angezeichneten Pleiles, Fig. 9, schwingt,
greift die Klinke 821 in den Stift 961* und
_ dreht den Hebel 913. Hierdurch werden die
Stange 914 und der obere Teil des Rahmens
C vorwirts gestolen, in welcher Stellung diese
Teile verbleiben, bis die Welle 800 ihre Be-
wegung in der einen Richtung vollendet hat.
Sobald die Klinke 821 uanter dem Stift 961
vorbeipassiert, kippt sie in die punktierte Stel-
lung, Fig. 9, iiber. Wenn sich nun die Welle
800 in entgegengesetzter Richtung dreht, greift
die Klinke in den Stift 961 und dreht den

Hebel 918 zuriick, wodurch die Zahnkolben 916 .

in Eingriff mit den Zahnstangen 610 kommen.

Um die Aufzeichnung des durch die Zahn-
kolben 916 gezéhlten Betrages auf einem
Papierstreifen zu ermoglichen, ist es notig, den
soeben beschriebenen Vorgang zu verindern
und die Zahnkolben 916 wihrend der ganzen
Vorwirtsbewegung des Antriebhebels im Ein-
griff mit den Zahnstangen zu halten, bezw. in
eine solche Stellung zuriickzudrehen, welche
den Aufdruck des Totals durch eine spiter
beschriebene Vorrichtung gestattet. Um diese
Bewegungsiinderung herbeizufithren, ist der
Hebel 918, Fig. 1 und 9, auBer Verbindung
mit dem Rahmen C zu bringen, was durch
Senkung des Winkelhebels 227, des Armes
911 und der Stange 914 (ausgezogene Linien
Tig. 10) bewirkt werden kann. In dieser
Stellung kann wihrend der Vé)rwiirtsbewegung
des Antriebhebels kein Eingriff der Kerbe w?
in den Stift 958 stattfinden, so daB die Dre-
hung des Hebels 913 in Bezug auf den Rah-
men C wirkungslos ist. Wenn der Hebel 227
in der gesenkten Stellung, Fig. 10, erhalten
wird, greift der untere Gabelarm der Stange
914 bei Vollendung der Vorwirtsbewegung
dieser Stange iiber den Stift 958 (punk-
tierte Linien Fig. 10), so daf bei der Zuriick-
drehung des Hebels 918 die Stange 914 den
Rahmen € um die Welle 900 drehen und die
Zahnkolben 916 ausriicken kann. Der Hebel
227 besitzt an einem iber die Tasterplatte
hinausreichenden Arm eine Driickerplatte 265,
Fig. 4, 9 und 10, zum Aufsetzen eines Fingers
behufs Bethitigung des Hebels 227.
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Beim Driicken langer Listen von Betrigen
ist es oft notig, die Liste in zwei Kolumnen
von mafiger Linge zu teilen, in welchem Fall
es wiinschenswert ist, nach dem Aufdrucken
der Summe am Fufe einer Kolumne dieselbe
an den Kopf der nichsten Kolumne zu tiber-
tragen. Dies wird mit folgenden Mitteln auto-
matisch bewirkt:

Beim Heben der ‘gesenkten Fingerplatte
265, ig. 1 und 4, wikrend der Vorwiirtsbe-
wegung des Antriebhebels 867, Fig. 2, wird
der Hebel 227 in seine Normalstellung zuriick-
gebracht. Hiebei wird die Stange 914, Fig. 1,
9 und 10, gehoben und die Kerbe w?® der letz-
teren bei der Zurtickbewegung des Antrieb-
hebels am Kingriff in den Stift 958* gehindert.
Infolgedessen bleiben die Zahnkolben 916 so-
wohl withrend der Abwirts- als auch wihrend
der Aufwirtsbewegung der Zahnstangen 610
im Fingriff mit letateren und wird jeder der-
selben in jene Stellung zuriickgefiihrt, welche
er vor der Abnahme der Summe einnahin.
Dureh Wiederholung des oben beschriebenen
Vorganges wird dieselbe Summe auf den Kopf
der nichsten Kolumne gedruckt, die Zahn-
kolben kehren in ihre gewohnliche Stellung
zuriick, und wenn andere Betriige aufgesetat
und gedruckt werden, werden dieselben zu der
schon durch die Zahnkolben gezihlten Summe
addiert.

Um bei Einstellung des Hebels 227 in die
Tieflage sidmtliche: Zahnstangen 610 auszu-
Iosen, ist-an die, zu beiden Seiten der Maschine
auf der Welle 204 sitzenden Hebel 227 und
227, Fig. 10, je ein Arm 216 angelenkt, welche
Arme durch eine Querstange 209 miteinander
verbunden sind. Letztere reicht unter den
Enden aller Riickhalter 415, von denen jeder
mit einer Niederhaltfeder 487 versehen ist,
hindurch. Zur Verhinderang einer nicht beab-
sichtigten Aufwirtsbewegung des niederge-
driickten Hebels 227 wihrend des Ganges der
Maschine ist derselbe mittelst eines fein ge-
zahnten, an der Welle 600 hingenden Armes
621, Fig. 1 und 2, festgehalten, indem die

- Zshne des genannten Armes in einen Vor-

sprung a* des Armes 227* eingreifen, Der Arm
621 liegt im Bereich des am Segmentrahmen



811* angebrachten Stiftes 962, welcher bei der
Riickkehr des Antriebhebels 867 in seine
Normalstellung den Arm 621 hebt nnd da-
durch den Hebel 227 mit den anhiingenden
Teilen freigibt, so dafl er infolge der auf den
Arm 227" einwirkenden Feder 288, Fig. 2,
in seine Normalstellung zurtickkehrt.

‘Um die Zahnkolben 916 wihrend des Aus-
-und Einriickens avs den und in die Zahnstan-
gen 610 an der Drehung zu verhindern, sind
Zshne 926, Fig. 1 und 8, angeordnet, welche
in-die Liicken der Zahnkolben 916 eingreifen
kénnen.  Die Zihne 926 sind von einem lose
auf der Welle 900 sitzenden, aus den Seiten-
teilen 920 und Traversen bestehenden Schwing-
-rahmen D? getragen. Einer der Armne 920 ist
mit einem Stift 960 versehen, welcher in einen
Schlitz eines auf dem fixen Zapfen 942 dreh-
baren, dreiarmigen Hebels 917 eingreift. Der
Hebel 917 steht unter dem Zug der Feder 982.
Sein Mittelarm g ist -hakenformig aufgebogen
und greift in einen Vorsprung g' am unteren
Ende eines der Seitenteile des Rahmens C
derart ein, daf, wenn letzterer in irgend einer
der beiden Richtungen schwingt, der Arm g
gesenkt und der Hebel 917 gedreht wird. Hie-
bei wird dem Rahmen D? eine solche Drehung
erteilt, dafl die Zihne 926 in die Zahnkolben
916 eingreifen. Sobald dann die Teile ¢ und g*
aneinander voriiber geglitten sind, zieht die
Feder 982 den Hebel 917 in die Anfangsstel-
lung zurtick, wobei die Zihne 926 wieder aus-
gertickt werden. '

Um.den Rahmen C in jeder Stellung, in
welche er gebracht wird, sofort nach Annahme
dieser Stellung festzuhalten, ist an dem auf
der Welle 800 befestigten Hebel 813, Fig. 8,
ein Daumen % angebracht, dessen Kante iiber
einen am Hebel 917 befestigten Stift 963 zu
liegen kommt und jede Oscillation des Hebels
917, sowie jede Bewegung des Rahmens C
verhindert, sobald die Welle 800 eine ge-
niigende Bewegnng gemacht hat, um den
Rahmen Cin die eine oder andere Stellung zu
bringen,

Um Irrtiimer im Anschlagen der Taster |

zu korrigieren, ist deren Hebung in die Grand-
stellung zu bewirken, welche Hebung natiir-

lich vor der Bethitigung des Antriebhebels
856, Fig. 2, zu geschehen hat. Zu diesem
Ziweck ist der den Taster 265 tragende Hebel
227 mittelst einer Stange 226, Fig. 1, mit dem
unteren Ende eines der beiden auf der Welle
207 montierten Hebel 219, Fig. 1 und 2, der-
art verbunden, daB beim Niederdriicken des
Tasters 265 die im oberen Arm der Hebel 219
angeordnete Querstange 202 gegen alle ge-
schlitzten Stangen 214 stoft, wobei die Taster
in ihre Grandstellung gelangen.

Um sémtliche Taster am Ende der Schwin-
gung des Antriebhebels 867, nachdem die
Funktionen der durch die Taster eingestellten
Teile vollendet sind, automatisch zu heben,
ist auf der Welle 600, Fig. 2 und 11, ein
Hebel 622 angeordnet, welcher die automa- .
tische Drehung der Arme 219 und den Stof
der Stange 202 gegen simtliche Stangen 214
bewirken kann. Der eine Arm des Hebels 622
trigt eine Klinke 623, deren Bewegung durch
iiber die Kanten des Hebels 622 greifende,
seitliche Vorspritnge a7, a® begrenzt wird. Bei
der Drehung des Hebels 622 aus' der punk-
tierten Stellung, Fig. 11, in die ausgezogene
Stellung greift die Klinke 623 in einen, an
einem der Arme 219 befestigten Stift 232,
dreht jene in der Richtung des Pfeiles, Fig. 11,
und kommt, nachdem sie vom Stift 282 abge-
glitten ist, in die ausgezogene Stellung. Der
Hebel 622 ist mit einem Arm %3, Fig. 2, ver-
sehen, welcher durch eine am Segmentrahmen
811° angebrachte Nase k* bethitigt werden
kann. In der letztgenannten Stellung der
Klinke 628 sind die Arme 219. an weiterer
Schwingung nicht gehindert.

Es ist oft erforderlich, dieselbe Zahl zwei
oder mehrere Male zu wiederholen, z. B. wenn
ein Bankkassier eine Reihe von Checks von
gleichem Betrag zu addieren hat. Um die
Notwendigkeit, diesen Betrag vor jedem Vor-
schwung des Handhebels aufzusetzen, zu um-
gehen, sind Mittel vorgesehen, welche die
Taster an der automnatischen Hebung am Fnde
der Hebeloscillation und die mit ihnen ver-
bundenen Teilean der Riickkehr in ihre Grund-
stellungen verhindern. Zu diesem Zweck ist
an einer der Stangen 200, Fig. 2 und 11, ein



Hebel 211 drehbar angeordnet, welcher einen
Taster 266, Fig. 2, 4 und 11, und einen Arm
P ‘besitzt. Beim Niederdriicken des Tasters
266 kommt der Arm p derart tiber den Arm p?
des Hebels 622 zu liegen, daf letaterer an der
Drehung und somit am Lingriff und Bethiti-
gen des Armes 219 und der geschlitaten Stan-
gen 214 gehindert ist, so daB die Tasterhebel
217 und Taster 221 in der enwestellten Lage
verharren.

* Eine einerseits an einem’ I‘xxpunkt und
anderseits am hintéren Teil: der Klinke 623
betestigte Feder 687, Fig. 2, zieht die hinte-
ren Enden von Klinke und Hebel 622 her-
unter, wenn der Rahmenvorsprung k¢ sich
nach vorn, vom Arm %% weg, bewegt.

Kine seitlich auf den Hebel 211 driickende,
gegabelte Reibungsfeder 2117 Fig. 11, halt
den Hebel 211 wihrend den wiederholten Be-
wegungen des Antriebhebels 367 in der ge-
senkten und die mit ihm kombinierten Teile
in der gesperrten Stellung. Nachdem derselbe
Betrag zum gewiinschten Mal wiederholt wor-
den ist, werden die automatischen Taster-
Feststellorgane ausgelost und der Hebel 211
in die Grundstellung gehoben. Dies wird mit-
telst Senkung des Tasters 265, Fig. 1, er-
reicht, wodurch der Welle 207 eine solche
Drehung erteilt wird, daB die Stange 202 gegen
das Ende eines Schlitzes anstoft, welcher in
einem, die Stange 202 mit dem Hebel 211
verbindenden Arm 212, Fig. 2, angebracht ist
und den Hebel 211 in die Normalstellung hebt.

Zwischen Antriebhebel 367 und Welle 300,
Fig. 16 und 17, ist eine Kupplung angeordnet
mit am Hebel-Achszapfen und an der Welle
800 ' angeordneten Kupplungszihnen -7, 1,
Beim Vorwirtszichen des Hebels 367 und bei
seinem Riickgang in die Normalstellung grei-
fen die Zsahne 7, r! aneinander., Der Achs-
zapfen 352 des Hebels besitzt eine konische
Spitze und einen Schlitz ¢. Ein mit einer Zunge
! versehener Stift 350 steht unter dem Druck
einer- Feder 380, ist unten in einer Bohrung
der Welle 800 gefiihrt und am oberen Ende
mit einem Schlitz versehen, in welchen ein
auf der Welle 800 abgestiitater Fihrungstift

851 eingreift. Wenn der Achszapfen 352 vollig

in die Welle 800 eingestoben * wird, - fllt “die
Zunge t' in den Schlitz t und’ verhindert die
Herausnahme des ersteren in den Arbeitslagen
des Antriebhebels; wird dleser jedoch am eine
Viertelsdrehung. itber -seine .Normalstellung
hinaus ritckwirts gedreht, so wird der Ver-
schluBstift 850 so weit gehoben, dab zw1sohen
Zunge ' und Schlitz ¢ kein ‘Eingriff - mehr
stattfindet, so daf in dieser Stellung der Telle
der Antnebnebel leicht helauso"enommen wer-
den kann, ~ Feroih
“Die Maschine ist mlt einer Serie Typen-
halter versehen, welche durch N1ederd1ucl_\en
der entsprechenden Taster bei Bethitigung .
der Maschine in solche Stellungen gebracht
werden " konnen, dab die den Tastern ent:
sprechenden Typen gegeniiber einem Druck—
ceylinder zu stehen kommen. _
Die Hebel B, Fig. 1, 18 und 19, deren
Arme 611* als Typentriiger ‘dienen, kénnén
um die Welle 600 schwingen und stehen unter
der Einwirkung des Heberahmens I, welcher
seinerseits, wie bereits erwihnt, durch das
Kniehebelsystem 816,817 bethitigt wird: Jeder
Typentriiger 611* wird durch seinen Hebel B
derart bethiitigt, daB je eine seiner Typen
gegeniiber dem Druckeylinder 599 gebracht
werden kann. In den Trigern 611°* sind die
Typen radial, d. h. derar't angeordnet, dafs
ihre Druckflichen in einem Kreisbogen liegen.
Jede Type ist- vermittelst eines Halters
618 mit dem Triger beweglich verbunden und
wird im Druckmoment - auswiirts gegen die
Walze 599 gestoBen. Der Einfachheit wegen
ist je ein Paar Typen « im gleichen Halter
618 eingesetzt. Lietztere sind in zur Welle
600 radialen Fithrungen verschiebbar und
werden durch Federn 682 in letztere hineinge-
schoben, Ein Typenhammer 715 ist derart an-
geordnet, daf er auf jeden Typenhalter schla-
gen kann, der sich zwischen dem Hammer und
der Walze 599 befindet. Der Hammer 715 be-
steht aus einem Hebel, dessen Endhaken e? in
eine Ringnut der Querstange 701 eingreift und
durch eine Querstange 709 zuriickgehalteén ist.
Der Hammer kann auf diese Weise um die
Stange 701 als Achse schwingen und wenn
nétig leicht heransgenommen werden. Der-



selbe: wird' mittelst des um “die Stange 702
drehbaren; mit einem Stift 741 versehenen
Winkelhebels 716 derart bethitigt, dab bei der
Schwingung des letateren in-der Richtung des
Pfeiles; Fig. 19, der in einen geneigten Schlitz
w des Hammers 715 greifende Stift 741 -den
Hammer nach links schwingt, in der Anschlag-
stellung des Hammers an einem Typenhalter
618 im unteren Ende des Hammerschlitzes
sitzt und den Hammer am Zuriickprallen hin-
dert. Die Linksdrehung des Hehels 716 und
der Anschlag des Hammers werden mittelst
~ einer Feder 780 bewirkt, welche einerseits am
~ Hebel 716 und anderseits an einer Klinke
718 angehingt- ist. Letatere sitat beweglich
auf der mittelst der Arme 711, 711* auf der
oscillierenden Welle 703 abgestiitzten Quer-
stange 704, Fig. 1, 2, 18 und 19. Ein Arm
820 verbindet den Arm 828, Fig. 1, mit einem
auf der Stange 702 befestigten Arm 712,
Fig.18 und 19, und bringt den Hebel 716 in
seine Normalstellung zuriick, nachdem das
Anschlagen des Hammers stattgefunden hat.
Ein -plotzlicher Schlag auf alle in einer
horizontalen Reihe befindlichen Typenhalter
wiirde eine Erschiitterung hervorrufen, welche
einen fehlerhaften Aufdruck und einen nach-
teiligen Einfluf auf die Maschine zur Folge
haben konnte. Um dieses zu verhiiten, sind

* Mittel vorgesehen, welche ein successives Aus-

losen und Anschlagen der Himmer auf die -

Typenhalter bewirken. : o
- Jeder Hammer wird mittelst eines mit
einer Nase -tiber die Spitze v des Hebels 716
greifenden Sperrstiickes 717 in der schlagbe-
reiten Stellung gehalten, Fig, 18, und jedes
‘Sperrstiick 717 wird mittelst der durch die
Stange 704 in der Richtung des Pfeiles 2,
Fig. 19, bewegten Klinke 718 auf-die Stange
700 zuriickgedreht. Die- successive Ausldsung
der Sperrstiicke 717 wird nun dadurch erreicht,
daf die Nase b, Fig. 20, jeder Klinke um etwas
. weiter zuriickgesetat ist, als die Nase der vor-
~ hergehenden Klinke, so daB, wenn die Klinken
718 zuriickbewegt werden, die Nasen b sue-
cessive ein Sperrstiick um das andere auslosen.
Die Klinken 718, Fig. 18 und 19, kénnen
mit den Sperrstiicken 717 so lange nicht in
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Eingriff Kommen, als die Typentriger 611° in
ihrer Normalsteltung sind;- denn in diesemn
Falle wiirde das eine Ende jeder Klinke gegen
eine schriige Fliche y des anliegenden Trigers
gebracht und die Klinke vom Sperrstiick 717
abgehoben werden, Wenn dagegen durch die
respektiven Teile der Maschine. ein Triger
611* gehoben ‘wird und die Welle 704 nach
rechts schwingt, so greift die vomn genannten
Triger frei gewordene Klinke 718 in das zu-
gehorige Sperrstiick 717 ein und zieht dessen
Sperrnase von der ‘Spitze v des Hebels 716
weg. Wenn aber nur ein einziger Triger be-
wegt ‘wird, um bloB eine, eine grofiere Zahl
als Null angebende Ziffer zu drucken, ist es
notwendig, daB die Nullen in dic nichstfolgen-
den Abteilungen des Registers aufgedruckt
werden, so daf, obgleich die anderen Hebel
und Triger nicht bewegt werden, die ent-
sprechenden Typenhalter durch ihre Himmer
angeschlagen werden. Zu diesem Zweck ist
jedes Sperrstiick 717 mit einem seitlichen
Fortsatz d', Fig. 21, versehen, welcher in ge-
ringem Abstande iiber das untere Ende d* des
rechts benachbarten Sperrstiickes greift. Wenn
nun ein Sperrstiick zurtickgezogen wird, schligt
dessen Fortsatz d' nach kurzer Bewegung auf
das Ende d? des rechts benachbarten Sperr-
stiickes, zieht dasselbe zuriick u. s. w., bis alle
rechts vom direkt bethitigten Sperrstiick liegen-
den Sperrstiicke gehoben und die zugehorigen
Hebel 716 ausgeldst sind. Die von letzteren
bethiitigten Hiammer schlagen auf die Nullen
tragenden Typenhalter und driicken die Nullen
rechts von der oder den durch die Tasten
eingestellten Ziffer oder Ziffern ab. Die, die
soeben beschriebenen Organe tragenden Stan-
gen und Zapfen sind in zwei Parallelplatten
710 abgestiitzt, Fig. 1 und 21.

Der Papierstreifen, auf welchen die Zahlen
in oben erwihnter Weise aufgedruckt werden,
wird von einer Walze abgewickelt und zwischen
der Druckwalze 599, Fig. 1, und einer unter
derselben angeordneten, gegen dieselben mit-
telst Federdruck angepreften Reibungswalze
hindurchgefithrt. Von da passiert der Streifen
aufwirts zwischen Druckwalze und Typen hin-
durch und iiber eine Messerkante 524. Bei jedem



Spiel ‘des Antriebhebels stoft ein Hebel 538
einen Hebel 526, entgegen der Wirkung einer
Feder, zuriick, wobei .eine am Hebel 526 an-
geordnete Schaltklinke 521 iiber die Zihne
eines auf der Druckwalzenachse -befestigten
Schaltrades' gleitet. Wenn der Hebel 538 vor-
wiirts schwingt, dreht die erwihnte Feder den
Hebel 526 ebenfalls nach vorwirts, wobei die
Klinke 521 das genannte Schaltrad dreht und
den Papierstreifen fiir den néchsten Aufdruck
gentigend weit vorwirts schaltef. - Mittelst
eines mit einem Stift in Lochern eines Seiten-
rahmens 529 ein- und feststellbaren Fanghebels
522 kann der Ausschlag des Hebels 526 und
damit die Grofe der Papierschaltung reguliert
werden, Ein Farbband ist teils auf einer oberen,
auf einer Welle 500 sitzenden Walze und teils
auf einer unteren, auf der Welle 501 sitzenden
Walze aufgewickelt und passiert iiber die Fiih-
rangen 504, 502 zwischen Typen und Papier-

streifen hindurch und iiber eine Walze T705.

Die Welle 500 wird darch Schaltrad und
Klinke von einer hin- und hergehenden Stange
619 angetrieben. Auf der Welle 500 ist die
Bandttrommel mittelst Friktion derart festge-
halten, daf sie nachgeben kann, wenn die Zug-
spannung eine gewisse Grofe fiberschreitet.

Der Druckwalzenrahmen 529 ist um den
Zapfen 509 drehbar und wird mittelst einer,
bei 118% am Maschinengestell eingehingten
Feder 180%, Fig. 1, vorwirtsgezogen, Er kann
zu jeder Zeit von Hand zuriickgezogen werden,
am Zugang zum Papier an der Druckstelle zu
haben.

Die bis anhin beschriebene Maschine eignet
sich fiir den Dezimalkurs. Um sie fiir den Ster-
lingkurs geeignet zu machen, sind einige Ab-
inderungen derselben erforderlich, dahin zie-
lend, daf das , Ubertragen® in Ubereinstimmung
mit den Beziehungen zwischen Pence, Schil-

ling und Pfund stattfindet. Demazufolge ist es:

erforderlich, die erste Tasterserie, entsprechend
den 11 Pence, mit 11 anstatt mit 9 Tastern
zu versehen (12 Pence werden natiirlich durch
einen Einer der Schillingserie angezeigt). Wenn
durch Niederdriicken der respektiven Taster
12 Pence angezeigt sind, muf der Pence-Zahn-
kolben einen Schilling. auf den Schilling-Zahn-

.

kolben iibertragen. Dieses Ubertragen von der
zweiten oder Einheitenserie der Schillinge fin-
det in gleicher Weise, wie beim Dezimalsystem
statt. Dagegen muf das Ubertragen von der
dritten oder Zahnserie der Schillinge auf je 20
Schilling einmal stattfinden. Demgemif iiber-
triigt der dritte oder Zehner-Zahnkolben der
Schilling-Zahnkolben bei jeder Fiinftelsdrehung
anstatt bei- jeder vollstandlgen Umdrehun«r
wie beim Dezimalsystem. -

- Die mit dem Sterlingskurs zusammcnham
genden Abénderungen der Maschine erhellen
aus den Fig. 22-28. Die Zahnstange 610* der
ersten, den Pence entsprechenden Tastenserie
muf, um 12 zu registrieren, dieselben Dimen-
sionen habenund denselben Kreishogen passie-
ren, als es die anderen Zahnstangen thun, um
10 zu registrieren. So erkennt man aus Fig. 22,
daf sich die Einteilung der Zahnstange 610°
zu jener der Hemmplatte 210° verhilt, wie 12
zu 10. Der genannter Zahnstange entspre-
chende Zahnkolben 9162 hat 12 Zihne und ist
mit einem Daumen 924 versehen, welcher bei
jedem Umgang des Zahnkolbens, d. h. nach-
dem 11 Pence gezihlt worden sind, in der
friither beschriebenen Weise in Aktion tritt. .

" Da die zur Angabe der Pence erforderliche
Tasterzahl 11 ist und da die Anordnung der.
Taster in einer einzigen Reihe verwirrend
wiire, so sind die beiden, 10 und 11 Pence an-
zeigenden Taster, Fig. 26, rechts von den 8
und 9 Pence anzeigenden Tastern angeordnet.

Ein Hemmdraht 270" verbindet einen dieser
Taster, z. B. den Taster mit der Zahl 10, mit
der Hemmplatte 210* in analoger Weise, wie
es bei den anderen Hemmdrihten der Fall ist.

Aus Fig. 28 und 25 ist ersichtlich, daf der
Tasterhebel 217 des mit der Zahl 10 versehenen
Tasters mit dem Hemmdraht 270* verbunden
ist, withrend der Tasterhebel 217 des mit der
Zahl 11 versehenen Tasters in der gleichen
Weise direkt auf die Gleitstange 214° wirkt,
wie der Tasterhebel der ,9% Taster im Dezi--
malsystem. Die beiden Tasterhebel 217 wer-
den durch die Friktionsfeder 218 in gleicher
Weise und zum gleichen Zweck. gehalten, wie
es bei den Federn 282 der Fall ist.

Damit der Tasterhebel 217 des mit der



Zahl 11 versehenen Tasters auf die Gleitstange
214 einwirken kann, ist letztere mit einem
seitlichen Fortsatz versehen, Fig. 23. ,
. Die, die  Schillingeinheiten anzeigende
Tasterserie ist. in genau gleicher Weise ange-
ordnet, ‘wie bei der Maschme mit Dezimal-
gystem. :

- Die, die Zehner der Schllhnge anzelgende
dritte Serie ist mit einer Zahnstange 610 und
einer Hemmplatte 210 versehen, Fig. 24, wo-
bei letztere, da fiir diese Serie. nur ein Taster
und éin Hemimdraht erforderlich ist; auch nur
mit einem Schlitz versehen ist. Um bei je 20
Schilling ein Pfund zu tibertragen, ist der mit
zehn Zihnen versehene Zahnkolben 916 mit
einer fiinfarmigen Daumenscheibe 924%, Fig. 24,
verbunden, so daB bei jeder Fiinftelsdrehung
~ der die Pfunde anzeigende Zahnkolben um eine
Einheit weiter gedreht wird. Das Tasterbrett,
Fig. 26, besitzt in der den Zehnern der Schil-
linge entsprechenden Reihe nur einen Taster.

‘Der Sterlingkurs bedingt natiirlich auch
eine entsprechende Abénderung der Registrier-
vorrichtung. Wie Fig, 22 zeigt, sind in diesem
Fall.im gleichen Raum, wie ihn die fiinf Halter
beim Dezimalsystem einnehmen, sechs Typen-
halter 618* im Trédger 611* angeordnet. Jeder
Triiger ist wie vorher mit zwei Sitzen von
Typen w zur Aufzeichnung der Pence-Ein-
heiten versehen. Zur Registrierung von 10 und
11 Pence ist ein doppelter Halter erforderlich.
In Fig. 27 ist ein aus den beiden Teilen 618*
und 618> bestehender, auf den entgegenge-
setzten Seiten des Trigers 611 angebrachter
Typenhalter dargestellt, dessen. je eine Zahl-
type tragenden Teile miteinander angeschla,gen
werden.

Der den Einheiten der Schlllmge entspre-
chende Registriermechanismus ist genau gleich
wie beim Dezimalsystem. Um die Zehner der
Schillinge zu registrieren, ist, wie oben er-
wihnt, nur die Bethitigung eines Eintaster-
" mechanismus, Fig. 26, erforderlich. "

DemgemiB besitzt der den Zehnern dex
Schillinge entsprechende Triiger 611* auch nur
eine einzige Zahltype u, Fig. 28, um die den
einzig vorkommenden Zehner anzelgende »1¢
zu drucken. ’
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..~ Die’ Maschine - funktioniert  in folgender
Weise: Samtliché Taster 221 und Zahnstan-
gen 610 seien gehoben und die Zahnkolben
916 in ihrer Nullstellung, d. h. die steile Fliche
ihres . Daumens - 924 -liege ~am - Stift 461,

Fig. 12, an. Ferner befinde sich der Hand-

hebel 867 in der hinteren und die Hebestange
617:in der gehobenen. Stellung, Fig. 15, Nun
werden Taster 221 in mehreren, Reihen, wie
es die betreffende, zu. registrierende Zahl er-
fordert, niedergedriickt. Jeder niedergedriickte
Taster driickt einen Armseines zugehorigen
Hebels 217 nieder. Der andere -Arm dieses
Hebels schiebt die Stange 214 zuriick und
zieht die zugehorige Stange 270 zuriick, deren
Anschlag ¢ in den zugehorigen Schlitz der
Hemmplatte 210 tritt. Beim Riickschub der
Stange 214 dreht das Hakenende derselben
den Riickhalter 415 derart, daf dessen Nase
b die Gregennase a'® auf der Riickseite der
Zahnstange 610 freigibt. Bei der die Aus-
riickung der Zahnkolben -bewirkenden Vor-
wirtsschwingung des Antriebhebels 367 und
daraus resultierenden Senkung der Hebestange
617 senkt sich die Zahnstange 610, bis deren
vordere Nase 2 am Anschlag ¢ der zuriickge-
zogenen Stange 270 anstobt. Die Stange 610
senkt sich um so viele Zéhne, als der betref-
fende niedergedriickte Taster Einheiten auf-
weist.

Mit der Zahnstange 610 senkt sich auch
der Arm 611 des Hebels B, wihrend dessen
anderer Arm 611* aufsteigt und die der be-
treffenden Tasterziffer entsprechende Zahl-
type u gegeniiber der Druckwalze 559 bringt.
In dieser Stellung schligt der Hammer 715
auf den Typenhalter und driickt die Typen
auf dem Papierstreifen ab.

- Der Antriebhebel 867 wird nun durch
Federwirkung zuriickgezogen und der Rahmen
C derart gedreht, daB alle Zahnkolben 916 in
die Zahnstangen 610 eingreifen. Beim Heben
der letzteren mittelst .der  Hebestange 617
dreht jede aufsteigende Zahnstange - ihren
Zahnkolben um 'so viel Zihne, als sie gesenkt
wurdg, bezw. als der betreffenden Tasterziffer
entspncht

Nachdem alle. Zahnstangen gehoben sind,



werden die Stangen 214 vorwirts bewegt und
veranlassen den Wiedereingriff der Rick-
halter 415 in die Zahnstangen und die Hebung
~ der niedergedriickten Taster. Beim Nieder-
driicken einer anderen Tastergruppe und Be-
‘thitigen des Antriebhebels wiederholen sich
die Funktionen in der beschricbenen Weise.
‘Wenn nun irgend einer der Zahnkolben 916
beim Heben der Zahnstangen seine Um-
drehung vollendet bat, so wirkt sein Daumen
924 auf den Ubertragungsmechanismus, wobei
die Zahnstange der nichst hoheren Klasse
mittelst der Federn 680 um einen Zahn wei-
ter gehoben wird, als sie durch den Arm 611
allein gehoben wiirde, so daB der betreffende
Zahnkolben um einen Zahn weiter als wie
sonst gedreht wird, ‘bevor .die Zahnstangen
ausgeriickt werden. Da bei einer Anzahl auf-
einanderfolgender Operationen die Zahnkolben
immer in derselben Richtung (in Fig. 1 in der
Richtung der Zeiger einer Uhr) gedreht wer-
den, entspricht ihre Totalbewegung der Total-
summe der durch die Taster angezeigten Kin-
zelbetrige.

Wenn der Aufdruck dieser Totalsumme
gewiinscht wird, wird der Taster 265 nieder-
.gedriickt, wodurch die Wirkung des Antrieb-
hebels 867 auf den Rahmen C umgesteuert
wird, was die Zuriickdrehung der Zahnkolben
in die Nullstellung zur Folge hat. Jeder Hebel
B wird dementsprechend in einer solchen
Stellung angehalten, daf sein Arm 611° oder
Druckwalze 599 eine Type darbietet, welche
der Zahl der zuriickgedrehten Kolbenzihne
entspricht. Werden nun die Typenhalter an-
geschlagen, so wird die durch die Drehung
der Zahnkolben bestimmte Totalsumme aunf-
gedruckt und kann, da die Zahnkolben nun
wieder in ihrer Nullstellung sind, eine weitere
Serie von Operationen beginnen.

PATENT-ANSPRUCH :

EineRechenmaschine, gekennzeichnet durch
a. einen Mechanismus zum Ubertragen einer,
aus Einheiten einer niederen Klasse ge-
bildeten Einheit einer héheren Klasse
auf diese Klasse, im wesentlichen be-

13

. mittelst Tastern
‘Sperrnasen () versehene .(Gileitstangen

stehend aus einer Anzahl Hebel (B), aus
einer entsprechenden Anzahl Zahnstan-
gen mit Lingsschlitz und Federn zur be-
weglichen Verbindung mit ihren Hebeln

(B), aus in genannte Zahnstangen ein-

riickbaren Zahnkolben mit Daumen, aus
zum Anschlag je eines Stiftes (651) der

.genannten Zahnstangen eingerichteten
und ausriickbaren ‘Sperrklinken (412),

aus einer entsprechenden Anzahl Hebel
(413) und Schlagarmen (411) zur Ausriik- -
kung der Sperrklinken (412) bei Vollen-

‘dung einer Umdrehung des mit der
.anliegenden Zahnstange eingreifenden

Zahnkolbens, aus einem Coulissenhebel
(918) und einer Traverse (902) zur Zu-
riickfithrung der Schlagarme (411);

verschiebbare, mit

(214) und eine mit diesen Nasen in Kin-
griff setzbare Sperrtraverse (208), zum

Zweck, simtliche Taster nach Hinstel-

lung einzelner derselben in ihrer Stellung
zu arvetieren;

. eine hinter den riickwirtigen Enden der

Stangen (214) beweglich angeordnete
Querstange (202) und ~Mittel, welche
einen VorstoB dieser Stange gegen die
Gleitstangen (214) sowohl durch Taster-
bewegung, als auch automatisch ermog-
lichen, zum Zweck, die gesenkten Zah-
lentaster in ihre Normalstellung zuriick-
zufiihren;

. eine einen Antriebhebel (367) tragende

Antriebwelle (800), eine zu ihr parallele
Hauptwelle (800) und eine Zwischen-
welle (100), welche durch Arme und Ge-
stinge mit der Welle (300) in starrer
und mittelst Federn (880), Gabelstange
(119) und Hebel (811) mit der Haupt-
welle (800) in elastischer Verbindung
steht;

. einen an einem Arm der Welle (800)

angelenkten Bremscylinder mit Seiten-
kammer, mit einer mit Ventil versehenen
Querwand und mit oberer und unterer
Verbindung zwischen Hauptkammer und



Seitenkammer, von welchen Verbindun-
gen die obere regulierbar ist;

. eine Vorrichtung zur Zuriickdrehung der
Wellen (800, 100, 800) in die Anfangs-
stellung und zur zeitweisen Abstellung
des Federriickzuges, im wesentlichen
bestehend aus Federn (180), Arm (116),
- Fanghebel (527), Sperrklinke (714),
Schlagplatte (718) und Mitteln zur Ver-
bindung zwischen Klinke (714) und
Welle (800), zwecks Auslosung der
Schlagplatte; :

. ¢ine Vorrichtung zur Hebung der unter 1
genannten Hebel (B) in die Ursprungs-
stellung, im wesentlichen bestehend aus
einem Heberahmen (), einem Kniehebel-
system (816, 817), einem auf der Welle
(800) befestigten Hebel (815) mit Stift
(859), einer geschlitzten Verbindungs-
. stange (824) und einer Feder (884);

. einen Mechanismus, welcher die Regis-

trierung der Summe einzeln registrierter |

Betriige ermdglicht, im wesentlichen be-
stehend aus einem, die erwihnten Zahn-
kolben mit Daumen tragenden Schwing-
rahmen (C), einem Steuerhebel (9183),
einer umstellbaren Federklinke (821)

14

.. Zahnstangenriickhalter

und einer einerseits am Hebel (913) an-
gelenkten und anderseits an einem mit
Taster (265) versehenen Winkelhebel
(227) aufgehingten, vorn gegabelten
Stange (914) zur wechselbaren Verbin--
dung zwischen Hebel (913) und iiber und
unter dem Drehpunkt (900) des Rahmens
(C) angeordneten Stiften (958 und 958%);
(415), welche
mittelst Tasters (265), Hebel (227 und
227", Querstange (209) und Arme (216)
bethitigt werden konnen;

. Sperrzihne (926) zum Feststellen der

Zahnkolben bei ihrer Aus- und Einriik--
kung in Verbindung mit einem Stell-
hebel (917), welcher sowohl den Eingriff
der Sperrzihne (926) in die Zahnkolben,
als auch die Feststellung des die letzte-
ren tragenden Rahmens (C) bewirken.
kann

. einen Mechanismus zum Anschlagen der

Typen gegen eine Druckwalze, im wesent-
lichen wie durch die Fig. 18—21 darge-
stellt. ‘ :

Arthur Thomas ASHWELL.
Vertreter: BOURRY-SEQUIN & Co., in Ziirich.



Arthur Thomas Ashwvell.

29, Februar 1898.
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