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Rechenmasehine.

Was diese Rechenmaschine von den bisheri-
gen Systemen, welche ebenfalls die vier Spezies
ausfibren, unterscheidet, ist die Anwendung
von Bestandteilen, durch welche die einfachen
Produkte des Binmaleins in feste Formen ge-
bracht sind.

Wiibrend bei den bisherigen Systemen cin
Produkt sich bildet durch fortgesetate Addi-
tion, also z B. filr 8 > 6 durch 6 -6 -}- 6 |-
6-]-6-}-6-] 64-6=48, so erlauben besagte
TFormen eine dirckte Bildung des Endresultates.
Es wird daher Dei obigem Beispicl die Bildung
der Zwischenprodukte von 1> 6 bis 7><6
umgangen.

Von den 81 Produkten, welche das Kinmmnal-
eins (1X1==1 bis 9> 9 =81) enthilt,
findet in einer solchen Form jedes einzelne
Produkt scinen eigenen plastischien Ausdruck
und zwar treten die Zehner und Einer je fiir
sich gesondert auf.

Fiir voriges Belspiel 8 > 6 == 48 wiire also
fiir den Zehner 4 und Einer 8 je cin fitr sich
immer gleich bleibendes Aquivalent geschaffen,
welches durch gecignete Vermittelungsglieder
(Zahnstangen ete.) die Drehung zweier Ziffer-
scheiben um vier, bezw. acht Einheiten bedingt.

Durch besondere Vorrichtung ist, wie spitter

Zehner jeweils links neben den Finern zur
Erscheinung kommen.

Es erhellt also aus vorstehendem, daf durch
das gesondertc Auftreten der Zehner- und
EKinerwerte die Notwendigkeit, cin einfaches
Tinmaleins-Produkt aus so viel Einheiten zu
bilden, als es wirklich besteht, umgangen
werden kann, also obiges Produkt nicht erst
erhalten wird durch Zuriicklegung von 48 Ein-
heiten, sondern nur durch Bildung von vier
Zehner- und acht Kiner-Einheiten, und darin
bernht eben der Hauptunterschied zwischen den
bisherigen und dieser neuen Rechenmaschine.

In der schematischen Fig. 1 kommt das
Einmaleins durch die gestuften Scheiben,
Staffelscheiben, I+, I*, II*, II" bis IX* IX",
zum Ausdruck. Die Scheiben @ reprisentieren
die Zehner- und die Scheiben b die Einerwerte
des Binmaleins. Jede Scheibe I*, I” . .. IXY,
IX" istin zehn Scktoren geteilt und die mit
o' bezeichneten Scktoren dieser Scheiben ent-
sprechen den Produkten 0> 1 bis 0><9. Die
unmittelbar iiber den Scktoren of befindlichen
Sektoren der Scheiben 1%, I7,.... IX* I.X ent-
sprechen den Produkten 1>1 bis 19, u.s.w,,
withrend die unmittelbar unter den Sektoren o’
befindlichen Scktoren der Scheiben It I . ..

niher erliutert wird, dafiic gesorgt, dab die | IX*, IX" den Produkten 9 X1 bis 939 ent-
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sprechen. Wie eine einfache Betrachtung von
Fig. 1 ergiebt, steht eine Stufe um so weiter
von der Peripherie ab, eine je groBere Zahlen-
grofie dieselbe reprisentiert. So betrigt der
radiale Abstand von der Peripherie nach innen
fiir 1 eine Einheit und fiir 9 dementsprechend
neun Einheiten. Zur nidheren Erlduterung
mogen folgende Beispiele dienen:

1. 1>< 7 entspricht auf der Zehnerscheibe
VII* kein Zehner und auf der Einerscheibe
VII*7 Einer auf den unmittelbar iiber den Sek-
toren o liegenden Sektoren von VII* und VII®;

2. 4 3> 7 entspricht auf der Zehnerscheibe
VII* 2 Zehner und auf der Einerscheibe VII®
8 Einer auf den vierten links von den Sektoren
o’ liegenden Sektoren.

Dic einfachen Produkte des Einmaleins
kénnen auch in andere analoge Formen ge-
kleidet werden, wie dies aus den die denkbaren
Modifikationen bei weitem nicht erschopfenden,
in den TFig. 2 -5 zur Darstellung gebrachten
Beispielen erhellt.

In Fig. 2 ist das ganze Einmaleins auf
einem einzigen Scheibenpaar untergebracht.
Die eine Scheibe, a°, enthilt simtliche Zehner
und die andere, 0°, simtliche Einer. Die Sek-
toren I* und I™ enthalten die Produkte fiir
0—9mal die Zahl 1, die Sektoren [I*, II™
dicjenigen fiir 0—9mal die Zahl 2 u.s. f. Eine
Stafe repriisentiert einen um so groleren
Zablenwert, je grofier deren radialer Abstand
von der Peripherie ist.

In Fig. 3 sind dem Multiplikand 3 ent-
sprechende, rechteckig ausgeschnittene Stufen-
platten fir Zehner und Einer dargestellt. Zehn
derartige, den Multiplikanden 0—9 entspre-
chende Plattenpaare, gemil Schema, Fig. 4,
aneinander gereiht, bilden ein Stufenblock-
paar, welches sdmtliche Einmaleinsprodukte
in korperlicher Darstellung der zusammen-
gehdrenden Zehner und Einer enthilt.

Fig. 5 zeigt ein System, in welchem das
Einmaleins durch Stifte ¢, welche an Stangen
(Z'—Z°) angebracht sind, zum Ausdruck
kommt. BEs bestehen neun Gruppen von Stiften.
Grappe I enthilt in korperlicher Darstellung
mittelst der Lage der Stifte die Produkte fiir
1—9mal die Zahl 1, Gruppe II diejenigen

fiir 1—9mal die Zahl 2 u. 5. . Die Zehner a?
befinden sich jeweilen auf der einen, die Einer
0% auf der andern Seite einer Stange Z, resp.
Z'—2° Die Vielfachwerte der Zehner und
Liner bemessen sich nach dem Abstande von
den die neun Gruppen trennenden punktierten
Grenzlinien 0, O . . .

. Die vorstehend besprochenen kirperlichen
Formen enthalten die Einmaleinsprodukte in
der Art, daf jedem Einzelprodukte zwei be-
stimmte Elemente (eines fiir das Vielfache von
Zehn und eines fir das Vielfache von Eins) so
entsprechen, daf die Abstinde dieser Elemente
von einer Ausgangsgrenze den im Produkt
enthaltenen Vielfachen von Zehn und Eins
proportional sind, wobei beiden Vielfachen die
gleiche MaBeinheit zu Grund liegt.

Es liegt auf der Hand, daf mit den vor-
besprochenen gleichartige kérperliche Formen
fir die Einmaleinsprodukte noch in vielen
Modifikatijonen erstellt werden kinnten,

Digjenige Rechenmaschine vorliegender Er-
findung, bei welcher die in Fig. 1 dargestellten
Staffelscheiben 1%, I* ... bis IX®, IX" zu Ge-
brauche kommen, ist auf Fig. 6 in Oberansicht,
teilweise im Schnitt, dargestellt. Fig. 7 ist ein
Schnitt nach der Linie 4°, B der Fig. 6, Fig. S
ein Schnitt nach der Linie C°, D° derselben
Figur, Fig. 9 ist die Endansicht eines Teiles
der Maschine nach Pfeil  und Fig. 10 ein
Schnitt nach der Linie F°, F° der Fig. 6,
wiihrend die Fig. 11 bis 16 Details darstellen.

Wie aus Fig. 6 ersichtlich ist, sind die
Staffelscheiben I*, I bis IX*, IX" nebst eincm
Kontrollscheibenpaar o, o*, dessen Scheiben
die gleiche Form wie jene des Scheibenpaares
I*, I" haben, auf einer gemeinschaftlichen Hohl-
achse A befestigt und zwar so, dab dic Sek-
toren o’ siimtlicher Scheiben sich decken ; somit
decken sich auch die Sektoren simtlicher
Scheiben, welche die Produkte derselben Ziffer
enthalten, so z. B. decken sich die Sektoren 2
und 8 des Scheibenpaares VII* und VII®, die
das Produkt 4> 7=28 angeben, mit den
Sektoren 2 und 4 des Scheibenpaares VI* und
VI®, die das Produkt 4 > 6 = 24 angeben..

Die Hohlachse 4 ist lose auf einer drehbar
gelagerten Welle X* aufgesteckt und trigt bei



dem einen Ende einen lose in einer Kerbe der-
selben sitzenden Ring ¢?, der eine Rolle ¢ triigt
und durch einen Arm, der in cinen entsprechen-
den Schlitz des naheliegenden Lagers der
Welle X2 faht, verhindert wird, sich mit der
1Tohlachse A zu drehen, so daf bei der Drehung
der Achse A die Rolle stets in derselben hori-
zontalen Lage bleibt. Eine Feder £, die auf
dic Welle X? aufgeschoben ist und deren eines
Fnde gegen einen Ansatz der Welle X2 anliegt,
withrend das andere Ende derselben gegen einen
Ansatz der Achse A driickt, hat das Bestreben
dic Hohlachse A4 derart in horizontaler Rich-
tung auf der Welle X? zu verschieben, dab die
Rolle ¢ stets gegen die davor liegende Stufe
der mit scitlichen Stufen versehenen Scheibe £
anliegt. Fig. 14 zeigt die abgewickelte Stufen-
form dieser Scheibe E. Letztere ist dazu be-
stimmt, die Staffelscheiben 0%, 0", 1%, I" ... IX*
IX" vermittelst der Rolle ¢ mitsamt der Hohl-
achse 4 auf der Achse X? zu verschieben; sic
istauf der Welle X befestigt, welche vermittelst
der Handkurbel K gedreht werden kann und
cin Zahnrad U triigt, das in das dreimal kleinere
auf der Welle X2 befestigte Rad u cingreift, so
daf die Drehungen der Welle X mit dreifacher
Ubersetzung anf X* iibertragen werden. Die
Zahnstangen Z° bis Z° (eine fir jedes Staffel-
scheibenpaar) sind in horizontaler Richtung
verschichbar auf dem Maschinengestelle an-
geordnot. Bei der in der Zeichnung angenom-
menen Ruhestellung  der Maschine werden
dieselben durch die Federn F in der in Fig. 6
und 7 angegebenen Stellung gehalten, wobel
das vordere Ende jeder dieser Stangen sich
zwischen den beiden Stadelscheiben des be-
treffenden Staffelscheibenpaares befindet; die
Haltestifte z, die dabei an den Steg Q° des
Maschinengestelles anstofen, verhindern das
AnstoBen der Zahnstangen Z° ... Z" an die
Hohlwelle 4.

Ein verschiebbarer Quersteg ), welcher
vermittelst der Kurbeln w?, 2% und der Kurbel-
stangen I, L von der Welle X* aus vor- und
riickwiirts bewegt wird, stoft bei seiner Be-
wegung im Sinne des Pfeiles # gegen die
Kopfe 20 der Stangen Z° bis Z° und nimmt
infolgedessen diese letzteren in seiner Be-

wegung in diesem Sinne mit, withrend die-
selben bei der entgegengesetzten Bewegung
des Steges @ durch die Federn F in der dem
Pfeil = cntgegengesetzten Richtung bewegt
werden. Quer iiber den Zahnstangen Z°. .. A
sind die Achsen 7'° der Triche 7'* drehbar an-
Diese Triebe 7'' konnen auf den
Achsen T verschoben und somit in oder aufer
Bingriff mit jeder der Stangen Z'...Z" ge-
bracht werden und befinden sich dieselben in
der Rulestellung zwischen den zwei Zahn-
stangen Z° Z'. Diese Verschicbungen der
Triebe 7' geschehen vermittelst mit diesen
verbundener Knopfe k, die auf den mit den
Ziffern 0 bis 9 versehenen Skalen A* eingestellt
werden kénnen, indem die Knopfe & in Schlitzen
des Skalentisches bewegt werden konnen und
unten in eine Gabel ausendigen, die in eine
ringformige Kerbe des Triebes T'* faBt. Be-
findet sich einer der Knopfe & z. B. neben der
Ziffer 4 der entsprechenden Skala 4%, so greift
das entsprechende Trieb T in die Zahnstange
Z* Jede der Achsen 7' triigt an dem einen
Ende cine Scheibe 8% die nahe bei ihrer Peri-
pherie einen Mitnehmerstift triigt. In die Zahn-
stange Z° greift auch ein lose am Maschinen-

geordnet.

gestell gelagertes Trieb # ein, das nicht ver-
schiebbar ist und seine Rotation durch das
damit verbundene Trieb »' und das aunf der
Welle T2 befestigte Rad 7?2 anf letztere Welle
itbertriigt, deren eines Ende ebenfalls ein Stift-
scheibchen S triigt. Das Rad #* hat doppelt
so viele Zihne, wie 7%, und das Trieb r hat
gleich viele Zihne, wie die Triebe I'.

Am Quersteg ) ist ferner das eine Ende
ciner teilweise verzahnten Stange H befestigt,
die bei ihrem anderen Ende in das Trieb % ein-
greift; letateres sitzt lose auf der Welle X* und
ist mit einem federnden Stift q verschen, wel-
cher hinter den einen oder den andern der zwei
Ansiitze p, p! einer Kurbel faBt, die mit dem
auf der Hohlachse A festsitzenden Rade d fest
verbunden ist, so daB die die Staffelscheiben
tragende Hohlachse 4 durch die Stange H be-
wegt werden kann., Werden aber die Staffel-
scheiben, resp. die Achse 4 angehalten, d. h.
an der Rotation gchindert, so kann der Stift ¢
unter dem kleineren Ansatzp! hindurch gleiten,



so dafs dabei die Bewegung der Stange H nicht
gehemmt wird, Wird 4 axial verschoben, so
kann ¢ an den Ansiitzen p, p! voriiber gehen.

In das Rad d faBt die Zahnstange D, auf
welcher eine Feder F! sitzt, die cinerseits an
einem Wulst der Stange D und anderseits am
Maschinengestell anliegt und das Bestreben
hat, die Stange D im Sinne des Pfeiles 2* za
verschieben, Diese Zahnstange triigt an ihrem
hinteren Ende eine Metallscheibe DY, die bei
der Bewegung der Zahnstange D unter dem
unteren Ende der durch Federn in die Hohe
gedriickten Stifte der Tasten A2 vorbeigleiten
kann; sobald aber eine der Tasten (welche je
mit einer der Ziffern von 0 bis 9 versehen sind)
heruntergedriickt wird, stift die Scheibe DY,
falls die Stange D durch die Feder F" und
durch die auf d iibertragene Wirkang des
Stiftes ¢ auf den Kurbelansatz p!' bewegt wird,
an den betreffenden Tastenstift an und wird
infolgedessen die Bewegung der Stange D,
somit auch die Rotation der Hohlachse 4 ge-
hindert.

Auf der Welle X sitzt ferner ein Kegelrad ¥,
das mit einem zweiten auf der Welle X! sitzen-
den Kegelrad W? in Eingriff steht. Auf der
Welle X! sind zwei Exzenter ', E? befestigt,
deren Form aus der Fig. 15 zu erschen ist.
Das Rad W sitzt lose auf der Welle X! und
triigt an der dem Exzenter E' zugekehrten
Seite einen Ansatz W? (Fig. 6, 6* und 10), der
mit zwei um 60° von einander entfernten Ein-
schnitten w3, w* verschen ist, in welche ein am
Exzenter ' angelenkter heweglicher Daumen
m durch eine aaf denselben einwirkende Feder
hincingedriickt werden kann, so daf auf diese
Weise das Rad W! mit der Welle X! fest ver-
bunden werden kann und es zugleich gestattet
ist, die Stellung der Welle X! zu diesemRad W'!
um 60° zu veriindern.

Ein zweiteiliger Schlitten B2, B3 ruht ver-
schiebbar auf vier Fithrungsstangen JY J2,
J# J* von welchen die zwei oberen J?, J2 ge-
meinsam durch vier Rollen RY, R? R® R* ver-
schiebbar auf einem feststehenden Geleise w®
aufruhen, Die unteren Fithrungsstangen J 3, J*
ruhen dagegen fiir sich durch vier Rollen R®
auf dem Maschinengestell. An den die oberen

Fithrungsstangen J!, J? zusammenhaltenden
Seitenstiicken B* sind nach unten vorstehende
Stifte 0* befestigt, die mit einigem Spiel in
entsprechende Ausschnitte der dic unteren
Tithrungsstangen J3, J% haltenden Seitenstiicke
B® hincinfassen, so daf beim Bewegen der
oberen Fithrungsstangen durch Verstellen ihrer
Rollen RY, R% R*, RB* auf den Greleisen w® die
unteren Stangen J% J* durch diesc Stifte J!
mitgezogen werden, wobel jedoch darch das
zwischen Mitnehmerstift der Seitenstiicke B*
und den in den Ausschnitten der Seitenstiicke
B? befindliche Spiel die unteren Fithrungs-
stangen J?, J* erst bewegt werden, wenn diese
Stifte ! gegen den betreffenden Rand der Aus-
schnitte der die Stangen J% J* haltenden
Scitenstiicke B anstoBen. Das Verstellen der
oberen und unteren Schlittenfilirungsstangen
J1, 2 J®% J* wird darch die Exzenter B, I*
bewirkt, gegen deren Peripherie die an den
Seitenstiicken B* befestigten I'iihrungsrollen
B% durch die Federn B7, dic einerseits am
Maschinengestell und anderseits an den Seiten-
stiicken B* befestigh sind, angedriickt werden.
Dic Seitenstiicke B® des Schlittens B2, B?, die
auf den Fihrungsstangen J1, J2, J3 J* ruhen,
sind ebenfalls zweiteilig, so daf der obere Teil
B? sowie der untere Teil B des Schlittens
jeder fiir sich an den Bewegungen sciner
Fiihrungsstangen J1, J2 resp. J3 J* teil-
nehmen kann, wghrend bei der Verschiebung
des Schlittens auf den Fiihrungsstangen J %, J?,
J%, J* beide Schlittenteile B?, B*® miteinander
bewegt werden. Diese Lingsverschiebungen
des Schlittens B2 B* finden durch cine auf der
Welle X! befestigte, mit einem Ansatz V! ver-
sehene Scheibe V statt. Fig. 16 zeigt die
abgewickelte Form dieser Ansatzscheibe V.
Gegen diese Ansatzscheibe wird durch die
Teder v® das mit einer Rolle versehene Iinde
der Stange v* gedriickt. Diese Stange v? kann
infolgedessen bei der Rotation der Welle X*
durch den Ansatz V' und die Feder v¢ hin- und
hergeschoben werden ; dieselbe triigt bei ihrem
anderen Ende einen Vorsprung »°, welcher im
gegebenen Momente hinter einen der Ziihne o7
der am unteren Schlittenteil B* angeordneten
Ziahnstange v! falit, so dab der Sehlitten B2, B*



Dei jeder Rotation der Welle Xt je um cinen
Zahn der Stange v! durch Ansatz V! der Scheibe
V verschoben werden kann. Um zu verhindern,
daf beim Verschicben des Schlittens im Sinne
des Pleiles »* dieser Schlitten durch den von
v erhaltenen Stof zu weit verschoben wird, ist
cine Hiilse v® (Fig. 10) aunf die Stange v* auf-
gesteckt; dieselbe wird von einem der Zihne o7
bis an das fix angeordnete Lager G der Stange
v? geschoben, so daf sic in die in Fig. 10 punk-
tiert angegebene Stellung gelangt, wobei sie
alsdann dic Weiterhewegung der Stange v',
resp. des Schlittens verhindert. Die Bewegung
dieser auf 97 losc befindlichen ITillse im ent-
gegengesetzten Sinne wird durch den Kopf
der am Lager G befestigten Schraube v* be-
grenzb. Um den Sehlitten von Hand in seine
Anfangsstellung zarilickzubringen, d. h. in dem
dem Pfeile 2 entgegengesctzten Sinne bewegen
zu konnen, ohne daf dabei die Zilne ¢7 der
Stange »! an den Vorsprung o® anstoben, ist
diese Stange gelenkartig mit dem Schlittenteil
B?* verbunden und das andere freie Xinde der-
selben mit clnem Stiftv® verbunden, vermittelst
welches dicses Ende der Stange gehoben wer-
den kann, so dafi bei der Verschiebung des
Schlittens B2, B auf J*, J?%, J% J*in dem dem
Pleile 2* entgogengesetzten Sinne dic Zihne o7
iiber den Vorsprung »* hinweggleiten. Infolge
der Querverschicbung des Schlittens B2, B¥,
fiir deren Kintreten im richtigen Moment ge-
sorgt ist, weichen die Zithne 97 bei gesenkter
Lage von ' dem Vorsprung v* beim Riickgang
von v? seitlich aus.

Am oberen Schlittenteil B2 sind die Achscn
der Zifferscheiben o im gleichen Abstande wie
dic Achsen 7 angeordnet und sind auf dem
den Stiftscheiben 52 zugekehrten Ende dieser
Achsen Scheiben 8% angeordnet, welche mit
zehn, den Ziffern 0 bis 9 der Scheiben o' ent-
sprechenden Lichern verschen sind, in die die
Stifte der Scheiben S? eingreifen kénnen. Auf
jeder Achse dieser Zifferscheiben a' sind ferner
zwel Sternrider N und #nt, #®. ..« sowie
cin Stift P befestigt. Die Riider N dienen zum
Zuriickbringen der Zifferscheiben auf 0, wiih-
rend die Rider n' bis 't und dic Stifte P
zur Zehneritbertragung dienen. Unterhalb der

Zifferscheiben ¢! sind am unteren Schlittenteil
B die Ubertragungshebel ¢! bis ¢ drehbar
angeordnet; dieselben sind an ihrem oberen
Ende mit zwel Zihnen ¢, 4% versehen, wovon
der cinc bei der Bewegung des Ubertragungs-
hebels entsprechenden Sternrad
nt. .

mit dem
-n'tin Eingriff kommen kaun, jedoch
nur, wenn vorher der Schlitten durch die Ex-
zenter K'Y, F% von den Stiftscheiben S% entfernt
worden ist, d. h. die beiden Schlittenteile B2,
B?sich in ihrer iuBersten Stellung, d. h. grofiter
Entfernung von den Stiftscheiben 82 befinden.
Am unteren Ende dagegen sind diese Uber-
tragungshebel ¢ . . . #1! mit einem Stift i ver-
schen und es triigt ferner jede der Ubertragungs-
hebelachsen einen Stift m% Letzterer und der
Stift P sind so gegeneinander gestellt (I'ig. 12),
daB wilirend einc Zifferscheibe a® von der Stelle
9 auf 0 gedreht wird, der Stift P derselben so
auf den Stift m' des vorangehenden Uber-
tragungshebels wirkt, daf dieser letztere etwas
um scine Achse gedreht, in die bei 2, Tig, 12,
ersichtliche Stellung gebracht wird. Vor diesen
Ubertragungshebeln befindet sich ein Cylinder
Y, welcher auf einer vierkantigen Welle X!
verschiebbar sitzt; dieselbe ist durch einen am
unteren Schlittenteil B® befestigten Arm 37,
welcher in eine ringformige Nut des Cylinders
Y faht, mit dem Schlittenteil B® so verbunden,
daf der Cylinder den Liingsverschiebungen des
Schlittens im Sinne des Pfeiles 2? oder vice-
versa folgen mub. Das eine Ende der Welle
Y'! trigt einen Zahnkolben v, der in die innere
Zahnung der Scheibe V eingreift, so daf der
Cylinder ¥ in steter Umdrehung gehalten wird,
so lange sich die Welle X drcht. Das Uber-
setzungsverhiiltnis von v zu V ist wie 1 zu 6.

Dieser Cylinder ¥ ist an scinem Umfange
mit einer Reihe spiralformig anf der Peripherie

verteilter Vorspriinge o1, o*. ..y und einer
. g s Y

Reihe in gerader Linic angeordneter Vor-
spriinge 7! verschen, wie aus IFig. 11 (abge-
wickelte Peripherie des Cylinders) und Fig. 11°
(Seitenansicht desselben) zu ersehen ist. Diese
Vorspriinge sind so angeordnet, daf wenn der
Schlitten B2, B® durch die Exzenter £, E* dem
Cylinder Y genithert worden ist, die Stifte ¢
der sich in ihrer Normalstellung befindlichen



Ubertragungshebel # ... #! (Fig. 10, d. L.
Stellung 1, Fig. 12), bei der Rotation des Cy-
linders ¥ zwischen den Sehlitzen der Vor-
spriinge ' ... ¥ und 4! hindurch gleiten
konnen. Ist dagegen einer der Stifte ¢ durch P
und m! in die Stellung 2 (Fig. 12) gebracht
worden, so stoft er bei der Drehung des Cy-
linders gegen die eine seitlich abgeschrigte
Fliche der betreffenden Vorspriinge y'. . . y!!
und wirdsomitder entsprechende Ubertragungs-
hebel # ... ' weiter um seine Achse in die
in Fig. 12 durch 3 angegebene Stellung ge-
dreht; hierbei wird aber das betreffende Stern-
rad ... »n'* durch den Zahrn 7' um einen
Zahn gedreht. Einer der Vorspriinge j' bringt
alsdann bei der weiteren Rotation des Cylinders
Y den Ubertragungshebel wieder in seine Nor-
malstellung (Stellung 1 in Fig. 12) zuriick,
indem er den Stift ¢ des entsprechenden Hebels
von n'. .. ' faBt und durch den zwischen
zweien dieser Vorspriinge befindlichen Schlitz
fithren kann. Ferner sind am oberen Schlitten-
teil B? oberhalb der Zifferscheiben at eine An-
zahl Kontrollzifferscheiben € angeordnet, Jede
dieser Scheiben ist mit zwei Serien Ziffern,
1—9, versehen und zwar so, dafl die Reihen-
folge der Ziffer beider Serien umgekehrt ist,
wobei ferner je eine Null zwischen den beiden
9 und den beiden 1 der zwei Zifferserien an-
gebracht ist. Die linksseitigen Zifferserien der
Scheiben € sollen fiir die Multiplikation und
die rechtsseitigen fiir die Division dicnen.

Die Achse einer jeden Scheibe C trigt an
ihrem einen Ende eine Lécherscheibe S in
welche ein Stift der aut der Welle 77 befestigten
und durch die Zahnstange Z° bewegten Scheibe
5 eingreifen kann. Ferner triigt die Achse
jeder dieser Scheiben C ein Sternridchen N°
zum Einstellen derselben auf 0. Diese Riidchen
NY sowie diejenigen N, welche auf den Achsen
der Zifferscheiben a! befestigt sind, sind fiir
10 Zihne eingeteilt, besitzen jedoch nur
neun Zihne, indem an Stelle des 10, eine Liicke
tritt.  Unterhalb der beiden Ridchenreiben
NO°...N...ist je eine Zahnstange N'*' drehbar
an den die oberen Fihrungsstangen J1 J2
des oberen Schlittenteils verbindenden Seiten-

befinden sich gewdshnlich in der in Fig. 8 an-
gegebenen Stellung.  Sollen aber z. B. die
unteren Zifferscheiben a! auf 0 gestellt werden,
so wird vermittelst des Hebels N* (Fig. 6 und 8)
und des Winkelhebels N* die untere Zahn-
stange V! senkrecht gestellt, so daf die Zihne
derselben mit denjenigen der Sternriidchen N
in Eingriff kommen; wird nun der Schlitten B2,
B? in scine in Fig. 6 und 10 angenommene
Anfangsstellung in der dem Pfeile 22 entgegen-
gesetzten Richtung von Hand zuriickgeschoben,
so werden die Ridchen NV so lange gedreht, bis
die Zahnliicken derselben iiber die Zahnstange
zu stehen kommen und diese Ridchen von den
Zihnen der Zahnstange nicht mehr gefaflit
werden. Diese Zahnliicken sind so angeordnet,
dab dieselben sich der Zahnstange gegeniiber
befinden, wenn die Ziffer 0 der Scheiben oben
sind, d. h. sichtbar werden, indem iiber diese
Zifferscheiben a! eine mit Offoungen versehene
Leiste a® angeordnet ist, durch welche Off-
nungen stets nur die oberste Ziffer einer jeden
Scheibe a! sichtbar wird.

Auf dieselbe Weise kinnen auch zugleich
die Kontrollzifferscheiben €, wovon auch je
nur eine Ziffer durch ecine entsprechende Off-
nung ciner Leiste a® gesehen werden kann,
auf 0 ecingestellt werden, indem man die
obere Zahnstange N vermittelst des Hebels
N* senkrecht stellt. Kurz bevor der Schlitten
B2 B® Dbei sciner Verschiebung in der demn
Pfeile 2% entgegengesetzten Richtung in die in
Fig. 6 und 10 angenommene Stellung gelangt,
stolt eine an demselben angeordnete schiefe
Fliche N° (Fig. 6) gegen einen an der be-
treffenden Zahnstange N befestigten Stift N
und bringt die Zahnstange N'' somit ir die in
Fig. 8 angegebene schriige Stellung. Da jede
Zahnstange N'! unabhiingig von der anderen
duarch den entsprechenden Hebel N2, resp. N'*
in vertikale Stellung gebracht werden kann,
so konnen selbstverstindlich die Zifferscheiben
a' unaphiingig von jenen C oder auch gleich-
zeitig mit letateren anf Null gestellt werden.

Soll z. B. mit der bereits beschriebenen
Rechenmaschine eine Multiplikation ausgefiihrt
werden, sowird eine der Zifferzahl des Maltipli-

stiicken B* angecordnet. Die Zahnstangen N' | kandus entsprechende Anzahl nebeneinander
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licgender Knopfe & derart verschoben, dab diese
Knipfe den Multiplikandus auf den Skalen 4!
darstellen und die mit diesen Kundpfen & ver-
bundenen Tricbe 7' in die entsprechenden
Zahnstangen Z'. .. Z° cingreifen; z. B. auf
Tig. 6 ist der crste Trich T'' mit der Zabn-
stange Z* in Eingriff und der zweite mit der
Zahnstange Z2 so dab die Maschine zum Mul-
tiplizieren von 42 durch irgend welchen Mul-
tiplikator bereit ist,

Nach Einstellen der Knopfe & dem Mul-
tiplikandus entsprechend, werden successive
diejenigen Tasten der Klaviatur A® nicder-
gedriickt, welche den cinander folgenden Ziffern
desMultiplikators entsprechen, und nach Nieder-
driicken einer jeden Taste wird die Kurbel K
einmal um eine vollstindige Umdrchung im
Sinne des Pfeiles 7° gedreht, worauf das Resul-
tat bei den Zifferscheiben o' abgelesen werden
kann. Soll z. B. mit 564 multipliziert werden,
so erfolgt zuerst das Niederdriicken der Taste 5
nebst ciner Kurbeldrehung, alsdann Nicder-
driicken der Taste 6 nebst einer Kurbeldrehung
und schlieBlich Niederdriicken der Taste 4
nebst einer Kurbeldrehung.

Eine jede Drehung der Kurbel K bewirkt
im Apparate folgende Vorgiinge, welche in
sechs Phasen von gleicher Zcitdauer aufein-
ander folgen und zwr Lirleichterung der Lr-
kliirung auch in folgendem besonders ausein-
ander gehalten werden mogen.

Um dics noch verstindlicher zu machen, zei-
gen in schematischer Darstellung Fig. 13 das
Getriebe U, u, Fig. 14 die abgewickelte Periphe-
ric von Exzenter E, Fig. 15 dic Exzenter K'Y,
E?in der Ansichtund Fig. 16 den abgewickelten
Umfang von Zahnrad V, nebst schiefer Ebene V.

Die mit I bezeichneten Abteilungen kow-
men jeweils fiir die erste Sechsteldrehung der
Kurbel K in Betracht u. s. w. bis zur Abteilung
VI, welche withrend der sechsten Scchstels-
drehung zur Geltang kommt.

1. Beim ersten Sechstel der Drchung erfolgt:

. Verschieben der Zahnstangen Z° bis Z°
nach rechts im Sinne des Pleiles x (Iig. 0)
vermittelst der durch Getriche U, u, Kurbeln
wY, w? und Kuarbelstangen L, L' bewegten
Querleiste )3

0. Drehen der Hohlachse A, auf welcher die
Staffelscheiben sitzen, um so viele Sektoren,
bis dicjenigen, welche die Produlte der nieder-
gedriickten Taste enthalten, den Zahnstangen
Z°...Z° gegeniiber stehen. Diese Staffel-
scheibeneinstellung erfolgt durch die kombi-
nierte Wirkung der Feder F'* auf die Zahn-
stange D und des Stiftes g, der durch 21, H von
der Leiste @ bewegt wird, auf den Ansatz p’
der mit d verbundenen Kurbel, wodurch dic
Stange D im Sinne des Pfeiles 2* bewegt wird ;

¢. Sobald Zahnstangen Z° bis Z° ihre
duberste Stellung rechts erreicht haben, werden
vor deren Knden durch seitliche Verschiebung
der Hohlachse 4 die Scheiben o, I, IT*... IX,
welche dic Zehnerwerte enthalten, durch die
Wirkung der Stufenscheibe B auf ¢ im Sinne
des Pfeiles z' aaf der Achse X* verschoben.

II. Beim zweiten Scchstel der Kurbel-
drchung vollzieht sich:

a. Das Zuriickgehen der Querleiste @ in
dem dem Pfeile o entgegengesetzten Sinne und
damit auch der Zahnstangen Z° ... Z” unter
dem Einfluf der Federn F, bis diese Zahn-
stangen auf den ihmen jeweils gegeniiber-
stehenden Staffeln der Staffelscheiben o, 1%
II*. .. IX* aufstehen;

b. Kupplung der Locherscheiben S% und ST
mit den Stiftscheiben S und 8%, indem -—
durch die kombinierte Wirkung der Federn 57
auf B* und der Exzenter E?, E? auf die Rollen
B von B* — die Triger B* der Fiihrungs-
stangen J1, J? des oberen Schlittenteiles B
durch die Rollen B!, B2 R% R* auf dem Ge-
leise w° rollend, im Sinne des Pfeiles 2 bewegt
werden und durch Eingriff der Stifte 0* von B*
in Einschnitte der Triger B® der Fiihrungs-
stangen J3, J*, die Triiger B® der Fihrungs-
stangen J?, J* auf den Rollen E° rollend, eben-
falls in demselben Sinne bewegt werden, so daf
sich der von J%, J2 J¥% J* gohaltene Schlitten
B2, B® den Stiftscheiben 8, 8% nihert und die
Stifte dieser Scheiben in die davor befindlichen
Licher der Scheiben S?, §* eingreifen;

III. Beim dritten Sechstel der
drchung erfolgt:

. Vorschichen der Zahnstangen Z°... Z*
im Sinne des Pfeiles  durch die Querleiste Q,

Kurbel-



wodurch von dem beim Staffelscheibenkorper
eingestellten Produkt dic Zchner von den
Scheiben I* bis 7X* auf die Zifferscheiben a!
iibertragen werden, indem dieses Vorschieben
der Zahnstangen Z'. ., Z° die Rotation der
den eingestellten Knopfen % entsprechenden
Triebe 7' zur Folge hat und diese den Zehnern
des am Staffelscheibenkirper eingestellten Pro-
duktes proportionellen Drchungen dicser Triehe
T durch die Wellen 7° und die Stiftscheiben
5% auf die Licherseheiben 8% und folglich die
Zifterscheiben a* iibertragen werden. Der Ein-
grifft von S in St ist wirkangslos, weil in
dieser Periode T sich nicht dreht, da die
Scheibe ¢t keine Abstufungen besitzt;

b. Austreten der Licherscheiben % und St
aus den Stiftscheiben 8%, S%, vermittelst der
Exzenter B, B2 welche die Schlittentriiger
JU I3 J I in dem dem Pfeile 22 entgegen-
gesctzten Sinne bewegen, und Verschieben des
Staffelscheibenkorpers durch Scheibe E, bis
dic Einerscheiben 0%, I ... IX" vor den Zahn-
stangenenden licgen.

IV. Beim vierten
drchung erfolgt:

Sechstel der Kurbel-

a. Zuriickgehen der Zahnstangen Z°. .. Z°
unter der Einwirkung der Federn F, bis jede
an der vor ihr liegenden Staffel der Scheiben 0%,
I" .. IX® ansteht;

b. Eventuelle Einwirkung der  Ansiitzo
y'. ..y des bestiindig rotierenden und bei
jeder Scehstellurbeldrehung eine vollstindige
Umdrehung vollzichenden Cylinders ¥ auf dic
Ubertragungshebel ! ... #11 zum Ziwecke, die
durch Addition der Zehner zu einem eventuell
vorausgegangencn Produkt bei einem mehr-
stelligen Multiplikator sich ergebende Zehner-
tibertragung zu vollzichen ;

1

¢. Verschichen des Schlittens B2 B® auf

den Stangen J1, J2 J% J* nach links, d. h.
im Sinne des Pfeiles ) zam Zwecke, sitmtliche
Zifferscheiben gegeniiber den Stiftscheiben um
einc Stelle, d. h. um den Abstand der Aclisen
zweier nebeneinander liegender Zifferscheiben
im Sinne des Pleiles z%, zu verstellen, welchos
Verschichen durch den Ansatz V1 der Scheibe
V, dic Stange v?, den Ansatz v* und die Zaln-

stange v', wie oben angegeben worden, be-
werkstelligt wird ;

d. Wiedereingriff von Locherscheiben §°
und S* in die Stiftscheiben S2, 8 durch Ver-
stellen des Schlittens B2, B mitsamt dessen
Fihrangsstangen J1, J2 J % J* im Sinne des
Pleiles 2%, durch die Exzenter B, 2,

V. Bei der fiinften Sechstelsdrehung der
Kurbel K geschicht:

a. Verschiecben der Zahnstangen Z°... 2°
durch die Leiste @ im Sinne des Pfeiles a,
wodurch von dem beim Staffelscheibenkorper
eingestellten Produkt die Einer aufdie Resultat-
zifferscheiben a! dbertragen werden und zwar
durch die von den ecingestellten Tricben 7',
den Wellen 7° und den Scheiben S2 auf §3
und somit auf a! iibertragenen, den erwihnten
Einern proportionalen Bewegungen der Zahn-
stangen Z'. .. Z% wobei ferner die der Ziffer
der niedergedriickten Taste von A? propor-
tionale Bewegung der Zahustange Z° durch
Getricbe 7, 7%, 72, Welle 7% und Stiftscheibe
S anf eine der Lcherscheiben St und somit
die entsprechende Kontrollzifferscheibe ¢ iiber-
tragen wird;

b. Austreten der Licherscheiben &3, St
aus den Stiftscheiben 8% 8 durch Verschieben
dor Schlittenfilkrungsstangen J 1. .. J* ver-
mittelst der Exzenter £ E? in dem Preile 22
entgegengesetztem Sinne und seitliche Ver-
schichung des Staffelscheibenkérpers, bis durch
das Exzenter £ die Zahnstangen Z° .. . Z%in
dic Mittelstellung zwischen dic Scheiben der
entsprechenden Staffelscheibenpaare 0%, 07, It
I IX IXY gelangen.

VL Bei der sechsten Sechsteldrehung der
Kurbel K erfolgt:

a. Zariickgehen der Zahnstangen 2. .. Z?
dureh die Einwirkung der Federn F auf die-
sclben, wodurch sie dic aus Fig. 6 ersichtliche,
der Ruhelage des Apparates entsprechende
Stellung einnehmen, und da gleichzeitig die in
o eingreifende Zahnstange H sich nach riick-
wiirts, . h. fm Sinne des Pfeiles 27, bewegt,
so wird auch vermittelst des sich gegen den
groberen Kurbelansatz p des Riadchens d an-
legenden Stiftes ¢ das Riidehen d und somit
der Staffelscheibenkirper und die Stange D



wieder in die Anfangsstellung zuriickgebracht,
wobei die Feder F'' auf der Stange D kom-
primiert, resp. gespannt wird;

b. Eventuelle zweite Zehneriibertragung
durch den roticrenden Cylinder Y, der durch
seine Ansitze y'. .. y'! auf die Hebel ¢*. .. ¢
wirkt, wie solche Zehneriibertragung sich aus
der Beiftigung der Einer ergeben kann.

Dies sind die Vorginge, welche sich bei
jeder Kurbeldrehung wiederholen.

Daf von einem Produkt zuerst die Zehner
auf die Zifferscheiben a! iibertragen werden,
diese letzteren alsdann um eine Stelle nach
links verschoben werden, um nachher die Kiner
aufzunehmen, ist begriindet durch die in Fig. 6
gewihlte Anordnung der Staffelscheiben.

Vom Produkt jeder einzelnen Ziffer werden
bei dieser Anordnung immer sowohl Zehner
als Einer durch die gleiche Zahnstange, bezw.
das gleiche Trieb 7'' ibertragen, z. B. fir
4256 kommt das erste Produkt 4> 6=—=24
(Zehner wie Einer) mittelst Zahn-
stange Z*; das zweite Produkt . 2><6= 12
(Zehner wie Einer) mittelst Zahn- .
stange 22 254
zusammen 252, auf Zifferscheiben a! zur Uber-
tragung.

Um aber zu vermeiden, daf beide Teile,
Zehner und Einer, eines Einzelproduktes auf
die gleiche Zifferscheibe a! (also als Quer-
summe) kommen, verschieben sich diese letz-
teren nach Aufnahme der Zehner um eine
Stelle nach links und zwar durch die vor-
erliuterte Einwirkung des Scheibenansatzes
V't auf den Schlitien B% B? so daf die darauf
folgenden Einer unter die richtigen Zehner zu
stehen kommen, d. h. bei vorerwihntem Bei-
spiele wird zuerst durch die Zahnstange Z*
der Zehner 2 des ersten Einzelproduktes 24
auf eine erste Zifferscheibe a! iibertragen und
gleichzeitig auch durch die Zahnstange Z* der
Zehner 1 des zweiten Einzelproduktes 12 auf
eine zweite, unmittelbar rechts neben der ersten
liegende Zifferscheibe iibertragen, wonach der
Schlitten B2 B® mit den Zifferscheiben um den
Abstand zweier Zifferscheiben ¢! nach links
verschoben wird und dann durch die Zahn-
stange Z* der Einer 4 des ersten Einzelproduktes

24 auf die erwithnte zweite Zifferscheibe iiber-
tragen wird und gleichzeitig der Einer 2 des
zweiten Einzelproduktes durch die Stange Z7
auf eine dritte rechts neben der zweiten er-
wihnten Zifferscheibe a! ilbertragen wird, so
daff das Produkt 252 direkt von diesen drei
Zifferscheiben abgelesen werden kann.

In Bezug auf die Zehneriibertragung, die
bei Beifiigung einer Ziffer zu der durch eine
Zifferscheibe angegebenen Ziffer 9 erforderlich
wird, sei noch bemerkt, daf eine solche Zehner-
fibertragung nur stattfindet, wenn der Schlitten
B?, B®, resp. dessen Triiger, von Stiftscheiben
8% weggeriickt und dem rotierenden Cylinder Y
genithert worden ist und hierbei die Sternrid-
chen n'...x" — infolge des groferen Hubes
des oberen Schlittenteiles B* gegeniiber dem
unteren Schlittenteil B® — direkt iber die
Ubertragungshebel ¢!, .. t1! gelangen, withrend
bei der Vorbereitung dieser Zehneriibertragung
durch die Stifte P, m! und die Hebel ¢t . . . {1
am Ende des inneren Schlittenhubes die Stern-
ridchen nt . .. %' sich nicht direkt tiber den
Hebeln ¢t . .. t'* befinden.

Durch die spiralige Anordnung der schrigen
Flichen y!...y" wird bewirkt, daf die Zehner-
transporte hintereinanderfolgend, bei derletzten
Stelle rechts beginnend und bei der ersten links
aufhirend, sich vollziehen kionnen.

Die auf Cylinder Y in einer Reihe liegenden,
schriigen (leitflichen der Ansitze j' haben
den Zweck, im geeigneten Moment die Zehner-
iibertragungshebel ¢! bis ¢! an deren Stiften ¢
wieder in die urspriingliche Stellung 1 (Fig.12)
zu bringen.

Da bei Division die Zifferscheiben a' sich
im entgegengesetzten Sinne drehen sollen, so
istauch dieVorbereitung fiir Zehneriibertragung
eine entgegengesetzte zu der in Fig. 12 (Stel-
lung 2 und 3) fiir Multiplikation geschilderten.

Von den schriigen (rleitflichen der Ansatz-
paare ¢! bis ' dienen somit die linken Hilften
fiir die Multiplikation und die rechten fiir die
Division.

Es ist ersichtlich, daff die Zeit, in welcher
die Kurbel von % (Fig. 13) den Kreishogen ¢!
beschreibt, ausgeniitzt wird sowohl fiir die ver-
schiedenen Verstellangen des Staffelscheiben-



korpers durch Exzenter E (Fig. 14) gegentiber
den Zaknstangenenden, als auch des Schlitten-
triigers gegeniiber den Stiftscheiben S* durch
Exzenter B, E? mittelst der schiefen Ebenen
at, d%, d® (Fig. 15).

Die Umstellung des Apparates von Multipli-
kation auf Division erfolgt, indem der am Ex-
zenter B! gelagerte Daumen m aus dem Ein-
schnitt w* des Kegelradansatzes W? heraus-
gezogen und in den Einschnitt w® des letzteren
wieder hineingesteckt wird, wodurch die Achse
X?um 60° verdreht wird und in der Auf-
einanderfolge der Bewegungsvorginge in der
Weise eine Anderung eintritt, als die Licher-
scheiben S, 83 jeweils in Eingriff kommen
mit den Stiftscheiben 8, 82, wenn die Zahn-
stangen Z° bis Z° wieder zuriick gehen sollen,
wodurch natiirlich die Zifferscheiben «?, C sich
in dem zur Multiplikation entgegengesetzten
Sinne drehen miissen.

Eine Division erfordert folgende Manipu-
lationen seitens des Rechners:

Einstellen des Dividenden bei denKnopfen .
Derselbe wird durch Multiplikation (Daumen
m in w*) mit der Zahl 1, also durch Nieder-
dritcken der Taste 1 der Klaviatur A% nebst
einmaliger Kurbeldrehung bei K, auf die Ziffer-
scheiben a! gebracht.

Alsdann erfolgt Umstellung auf Division
durch Verstellen des Daumens m von w?* nach
w? und Einstellen des Divisors bei den Knépfen
% und Niederdriicken der den Quotienten ent-
sprechenden Tasten der Klaviatur 42 Die
Summe, die dem Quotient entspricht, kann an
den Kontrollscheiben C abgelesen werden und
der Rest an den Zifferscheiben a'.

Bei Addition wird der erste Summand bei
den Knopfen k& eingestellt, mit 1 multipliziert
und das gleiche Verfahren fiir die iibrigen
Summanden beriicksichtigt, wodurch die Total-
summe bei Scheiben a! sichtbar wird; hierbei
muf aber natiirlich durch Hochheben des Stiftes
v® — um die gezahnte Schiene V* aufier Ein-
griff mit der Verschiebstange v zu bringen —
das Verschieben der Zifferscheiben a', d. h. des
Schlittens B2 B® aut J!, J2, J8, J%, aufgehoben
werden.
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Bei Subtraktion wird der bei den Knopfen
i eingestellte Minuend durch Multiplikation
mit der Zahl 1 auf Scheiben a* gebracht und
nach Umstellung des Apparates auf Subtrak-
tion — durch Verstellen des Daumens m von
w* nach 3% wie bei der Division — der eben-
falls bei den Knopfen & eingestellte Subtrahend
unter Niederdriicken der Taste 1 mittelst ein-
maliger Drehung abgezogen.

Zu einer Rechenmaschine vorliegenden
Systems mit Stufenscheiben nach Fig. 2 ge-
héren so viele solcher Stufenscheibenpaare, als
der grofite Multiplikand, fir den die Maschine
eingerichtet ist, Stellen enthélt. Diese Stufen-
scheibenpaare befinden sich auf einer gemein-
samen Achse (Fig. 17). Um mittelst einer
solchen Maschine eine Multiplikation auszu-
fithren, wird der Multiplikand an den durch
rémische Zahlen bezeichneten Hauptabteilun-
gen in der Weise eingestellt, daf deren erste
Unterabteilungen unter Zahnstangen g, ¢ zu
liegen kommen. Ist der Multiplikand z. B. 42,
so wird die erste Unterabteilung des Sektors
IV (@ und b) des einen Scheibenpaares unter
die eine Zahnstange g eingestellt und die erste
Unterabteilung des Sektors IT (a und b) des
rechts liegenden Scheibenpaares unter die
rechts liegende Zahnstange g. Die benach-
barten Scheibenpaare bleiben auf der ersten
Unterabteilung des Sektors O (o und b) stehen.

Soll dieser eingestellte Multiplikand mit
irgend einer Zahl multipliziert werden, so
werden sédmtliche Stufenscheiben um einen
Winkel gedreht, welcher der im Multiplikator
enthaltenen Anzahl von Unterabteilungen ent-
spricht. Ist der Multiplikator 6, so miissen sich
simtliche Stufenscheiben um 6 Unterabteilun-
gen drehen. Dadurch wird das Produkt 42><6
unter die Zahnstangen g, g gebracht, welches
nun bei deren Niederlassen vermittelst der in
jene eingreifenden Ver-, bezw. Ubermittlungs-
scheibchen ¢!, g* (Fig. 2 und 17) auf die Ziffer-
scheiben iibertragen wird, und zwar werden
wieder, wie bei der einldflich beschriebenen
Maschine, zuerst die Zehner und dann die
Einer iibertragen.

Kommt bei einer Rechenmaschine vorlie-
gender Erfindung das System nach Fig. 5 zur



Anwendung, so werden die bei Besprechung
dieses Systems erwéhuten Stifte ;3 an Zahn-
stangen Z' bis Z° angebracht, mit welchen
Ridchen T'° (Fig. 18) im Eingriff stehen, die
dazu dienen, die Einzelprodukte auf die Ziffer-
scheibchen zu iibertragen. Die Riidchen 7'
werden gemif dem Multiplikand auf die ent-
sprechenden Zahnstangen eingestellt. Die Mul-
tiplikatortasten (in Fig. 18 mit rémischen
Ziffern bezeichnet) stellen beim Niederdriicken
Jje einen zugehsrigen Rechen auf, welcher bei
Bewegung des die Rechen tragenden Rahmens
RB? durch AnstoBen an die Stifte i* die Zahn-
stangen Z entsprechend verschiebt,

PareNT-AxsprUCH:
Rechenmaschine zur Ausfithrung der vier
Spezies, gekennzeichnet durch feste korperliche
Formen, welche die Einmaleinsprodukte (I
1=1 bis 9>X9=281) in der Art enthalten,
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dab jedem Einzelprodukte zwei bestimmte Ele-
mente (eines fiir das Vielfache von Zehn und
eines fiir das Vielfache von Eins) so entsprechen,
dal die Abstinde dieser Elemente von einer
Ausgangsgrenze dem im Produkt enthaltenen
Vielfachen von Zehn und Eins auf Grund einer
gemeinsamen Mabeinheit proportional sind,
welche festen kérperlichen Formen dazu dienen,
die Vielfachen von Zehn und Eins durch ent-
sprechende Bewegungsmechanismen in der Art
auf, das Resultat zar Anschauung bringen
sollende Organe zu iibertragen, daf nicht die
Gesamtzahl der Einheiten eines Produktes,
sondern nur die Summen der Zehner- und der
Einereinheiten zu iibertragen sind.

OTTO STEIGER.
Vertreter: A. RITTER, in BASEL,
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