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1

Nach der Patentschrift No. 39634 konnte die
automatische Copirung des eingesetzten Multi-
plicanden durch den Hulfsapparat (Fig. 6) er-
langt werden. Es wurde jedoch zu dieser Ein-
setzung seitdem ein bequemerer Mechanismus
eingefiihrt, welcher u. A.-in der Centralzeitung
fiir Optik und Mechanik, Jahrgang 1888, No. 1,
der Zeitschrift »Praktische Physik, I, Jahrgang
1888, S. 376, und Dingler’s Polytechnisches
Journal, Bd. 271, Heft 5, beschrieben und ab-
gebildet ist und darin besteht, dafs in jedem
der elf oder, wenn statt der Ziffern ¢ bis j
die o bis g gebraucht werden, zehn L&cher,
welche in seitlichen (Fig. 1, 2 und 5} oder vor-
deren Ansitzen der Zahnstangen K K! ange-
bracht sind, schon ein Stift L steckt, welcher
in der Nulllage des Scheerensystems zur Ver-
bindung der Zahnstange mit der betreffenden
Querstange M N nur wie eine Taste hinab-
gedriickt zu werden braucht, wodurch zugleich
bewirkt wird, dafs jeder andere dieser elf oder
zehn Stifte in derselben Zahnstange, welcher
“vielleicht vorher hinabgedriickt war, wieder in
die Hohe springt. Es kann zum gleichzeitigen
Hinabdriicken je eines Stiftes jeder Zahnstange
zwar auch so noch der Hiilfsapparat Fig. 6
benutzt werden; wenn statt der Pincetten, wie
v, ¥,, einfache dicke Stifte verwendet werden,
welche nun die Stifte L nicht mehr zu fassen,
sondern nur hinabzudriicken hitten, und es hat
dies noch eifien Werth, wenn ofter vorkom-
mende Zahlen in. einem solchen Hiilfsapparat

gestellt erhalten bleiben sollen. Um jedoch
auch bei unmittelbarer Einsetzung mit den
Fingern -oder einem Stibchen die directe auto-
matische Copirung des eingesetzten Multi-
plicanden zu erméglichen, kann man an jeder
der parallel neben einander liegenden Zahn-
stangen K K!irgendwo, z. B. wie in der neuen
mit 17 bezeichneten Figur zwischen dem ver-
zahnten und dem die Locher mit den Stiften L
enthaltenden Theil, erhabene Ziffern anbringen,
und zwar die o bis g, wenn diese als Multi-
plicandenziffern benutzt werden sollen, in wel-
chem Falle auch nur zehn L&cher mit Stiften
LoOL1...L° nothig sind. Es ist in Fig. 17

"die grobste mdgliche Verzahnung angenommen,

so dafs jeder Einheit der zu bildenden Theil-
producte ein Zahn entspricht, und es miissen
dann die Entfernungen der Ziffern denen der
Zihne gleich sein. Bei der Nulllage des
Scheerenpaares steht dann in einer Querlinie
auf allen Zahnstangen o, in einer nach vorn
zu folgenden auf allen 1 u.s. w. Werden da-
nach aber die Scheeren von der Nulllage aus
so ausgezogen, wie es der Multiplication mit 1,
der blofsen Addition, entspricht, so verschiebt
sich jede Zahnstange nach hinten um so viel
Zihne, wie die entsprechende eingesetzte Multi-
plicandenziffer Einheiten enthalt, und auf der
irgendwie zu markirenden Querlinie, auf wel-
cher vorher die Nullen standen, stehen dann
diese Multiplicandenziffern, so dafs der ganze
Multiplicand hier noch einmal zur Controle



abgelesen und insbesondere auf einem dariiber-
gelegten Papier durch Andriicken eines durch
den Druck Farbe abgebenden Korpers auto-
matisch copirt werden kann.

Der Erfinder hilt es zwar auch jetzt noch
fir einen Vorzug seiner Maschine, dafs der
Indexfaden D D, Fig. 1, im allgemeinen nicht
bei den Theilstrichen der Zifferriider 4 selbst
liegt, sondern z. B. auf dem Rad 4, um Y/,
210+ -+ ¥y des Intervalles oberhalb eines Theil-
striches, wenn das Rad 4, beziiglich die Ziffern
1,2...9 angiebt, wie auch der Stundenzeiger
einer Uhr im allgemeinen nicht bei einer
Stundenmarke steht, sondern zwischen zweien
nach Mafsgabe der Stellung des Minutenzeigers,
welche hierdurch controlirt wird. Es wollen
jedoch zahlreiche Besteller in Riicksicht nament-
lich auf weniger intelligente Hiilfsarbeiter auch
die Mgglichkeit haben, die resultirenden Zahlen
bei der Ablesung oder wenigstens in der auto-
matischen Copie in der Form der gew&hn-
lichen Schrift mit in gleicher Héhe stehenden
Ziffern zu erhalten. Man konnte zwar sprin-
gende Zehneriibertragung einflihren, welche
unter dem bisherigen Patent-Anspruch 2. bei
Ersetzung der gleichmifsigen Verzahnungen
durch intermittirende mit Sperrvorrichtungen
auch moglich wire, jedoch ginge dabei die
gleichmifsige, rasche und sichere Bewegung
wieder verloren, man konnte ferner die resul-
tirende Zah! nachtréglich wie einen Multi-
plicanden einsetzen, vorausgesetzt, dafs die vor-
handene Anzahl der Zahnstangen K K! aus-
reicht, und dann nach der oben beschriebenen
Art copiren. Durch nachtriigliche Subtraction
konnte man dann die Richtigkeit der gemachten
Ablesung controliren, weil sich dabei alle
Rider A auf Null stellen miifsten, jedoch wire
dabei immer noch der Zeitaufwand und die
Intelligenz zur urspriinglichen Ablesung néthig
gewesen. So empfiehlt sich eine Einrichtung,
welche in einer der vielen méglichen Modi-
ficationen in Fig. 18 dargestellt ist, einem verti-

calen, von rechts betrachteten Langsschnitt, ge-’

nommen zwischen den Ridern A, und H, der
entsprechend vertindert zu denkenden Fig. 1.
Anstatt der mit der Platte P, P, ... P, auf-
und niedergehenden Stange g, Fig. 1 und 2,
mit den in die Rader H, H, ... H,, eingreifen-
den verschiebbaren Zihnen o, 0, .. .0, wird
nun weiter oben eine Achse ¢ angebracht mit
in dieselben Rader H, H, ... H,, -eingreifen-
den, einzeln drehbaren Ridern, wie O, in
Fig. 18, welche je aus einem verzahnten Sector
mit mindestens elf Zihnen und einem am cylin-
drischen Umfang mit elf erhabenen Ziffern ver-
sehenen Sector bestehen. In der Figur sind
die Ziffern zuniichst den richtigen Stellen auf
die Seitenfliiche geschrieben. Anstatt wie bisher
(Fig. 1 und 2) durch Auf- und Niederkippen
der die Zahnstangen K K! fragenden Platte

P, P,...P; und damit verbundenes Heben
und Senken des Stabes ¢ abwechselnd die
Zahnstangen K K' und die Zihne o0, 0, ... 0,4
in Eingriff mit den Réidern H zu bringen,
empfiehlt es sich nun, mehr die Achse B der
Rider 4 und H zu senken und zu heben, die
Achse g, Fig. 18, einfach am Stativ x zu be-
festigen und ftir die Platte P nur moch eine
Parallelbewegung nach rechts oder links zuzu-
lassen, um die Zahnstangen K K' successive
mit verschiedenen der Rédder H in Eingriff
bringen zu konnen.

Wihrend der Rechnung selbst werden die
Rider wie O, in der Lage wie in Fig. 18 ge-
halten durch die zwei in dieser Figur senkrecht
geschnittenen Stibe » und y und sichern durch
Eingriff in die Rider H die Stellungen der-
selben, so lange diese nicht mit den Zahn-
stangen K K' oder einzelnen Zihnen, wie b,
Fig. 1, in Eingriff sind. Wird dann aber, wih-
rend die Achse B gehoben bleibt, der mittelst
zweier hier nicht sichtbarer Arme um die
Achse g drehbare Querstab s abwirts gedreht,
so sinkt durch die Schwere, néthigenfalls be- -
schleunigt durch eine Feder, das Rad O, vorn
herab und dreht das Rad H, in der Richtung
des Pfeiles, wodurch auch das Rad 4, in der-
selben Richtung bewegt wird, abgesehen von
den Bewegungen, welche es vielleicht vom
Rad 4 her durch die in Fig. 18 sichtbare
Nabe C,, das Rad G, und die Rader F,
und F', (s. Fig. 7) erhilt. Allein hinter dem
Rad o, in Fig. 18, links von demselben fiir
den Rechner, steckt auf derselben Achse g das
Sperrstiick z,, welches in der urspriinglichen
Lage (Fig. 18) ebenfalls durch den Querstab w
gehalten war, aber mit dessen Senkung durch
die Schwere ebenfalls herabsank, bis es an den
Querstab y' anstiefs. Dann konnen die dufseren
Kanten der in Fig. 18 sichtbaren, an der Seite
des Rades 4, angebrachten, ihrer Kiirze wegen
die Zahnstangen K K' und das Rad O, nie
beriihrenden halbrunden Stifte II' I" I'" nicht
mehr unter der unteren Kante des Sperr-
stiickes z, vorbei, die beschriebene Bewegung
des Rades 4, wird also in der zuerst eintreten-
den von vier bestimmten Lagen @gehemmt.
Diese Lagen sollen seine vier Nulllagen sein,
abgesehen von einer noch anzugebenden kleinen
Abédnderung. Da nun die Glieder 4, H, 0, Z,
nur Beispiele fiir die je 15 gleichen sind und die
z. B. von 4, auf 4, tibergehende Bewegung
in der gleichen Richtung stattfindet, so erkennt
man, dafs durch die Senkung des Stabes
eine automatische Bewegung eingeleitet wird,
durch welche alle Rider A4 auf ihre n#chst-
vorausgehende Nulllage gebracht werden.

Ein Nebenerfolg der Neuerung ist also, dafs
die bisherigen besonderen Vorrichtungen zur
Nullstellung der Rider, die Rechen f, f,; und
&1 8+, Fig. 1 und 2, wegfallen kdnnen. Denn



wenn ‘nun die Rider A auf Null stehen bleiben
sollen, braucht man nur die Achse B zu senken,
so dafs die Rader H, H, ... H,; aufser Ein-
griff mit den Rédern 0, O, . . . O, kommen, und
dann den Stab w» in seine frithere Lage zu
heben. Der Haupterfolg besteht aber darin,
dafs die bei dieser Bewegung stattfindenden
Drehungen der Rider H nur ganze Zahlen
von- Zihnen betragen und diese Zahlen die
Ziffern sind, "welche von den zugehorigen
Radern A abzulesen gewesen wiren. Es sind
ja diese Drehungen dieselben, welche bei dem
oben Betrachteten nothig waren, wenn die
durch die Rader A gegebene Zahl wie ein
Multiplicand eingesetzt und subtrahirt wurde
und die Ridder A hierdurch auf Null zuriick-
gingen. Um die gleiche Anzahl von Zihnen
drehen sich nun auch die Rider O; O, ... Oy,
und da der Winkelabstand ihrer Ziffern mit
dem ihrer Zahne iibereinstimmt, so erscheinen
nun hinter der Spalte e, wo vorher lauter
Nullen standen, in gleicher Hohe die Ziffern
der durch die Stellungen der Rider A be-
stimmt gewesenen Zahl. Hier kann diese am
Faden D, Fig. 1, 2 und 18, auch wie bisher
abzulesende Zahl nun auch in der gewdhn-
lichen Form abgelesen und durch Auflegung
eines Papieres und Hiniiberrollen eines Farb-
ridchens auch automatisch copirt werden.
Sollen danach zur Fortsetzung der Rechnung
die Rider A wieder in ihre frithere Stellungen
gebracht werden, so bringt man einfach den
Stab s wieder in seine frithere Lage.

Es bleibt nur noch eine Schwierigkeit in
dem Falle, dafs ein Rad A schon auf Null
steht oder infolge von Zahnluft von seiner
richtigen Stellung nahe bei Null etwas ab-
weicht. Dann konnten die Fille -eintreten,
dafs das Rad 4, um zehn Ziffern gedreht wird,
.anstatt um nahe null oder um null statt nahe
zehn. Der erste Fall kann durch die oben
vorbehaltene Modification ausgeschlossen wer-
den. Man lafst zu diesem Zwecke die Sperr-
stiicke 7 etwas, !/, bis 2%/, Ziffernintervall,
oberhalb der eigentlich richtigen Stelle gegen
die Rider A einschlagen. Die dadurch be-
wirkte Falschstellung der Rider O am Ende
des beschriebenen Vorganges ist fiir alle Ziffern
im ‘Spalt e gleich, also unschadlich, und die
dadurch bewirkte Falschstellung der Rader A
und H, wenn der Vorgang zur Nullstellung
der Riader A benutzt werden soll, wird beim
Eingriff der Zahnstangen K K' in die Riader H
durch Zurechtriickung der letzteren sofort
corrigirt, wenn die Verzahnung derselben so
grob ist, wie angenommen. Es ist dabei aber
auch noch die Spur von Weg zu beachten,
welche die Rader 4, H, O schon gemacht haben
konnen, bis die Sperrstiicke 7 in die wirksame
Lage kommen. Um so hiufiger wird dann
aber der zweite erwihnte Fall eintreten. Es

sei z. B. 399 die richtige Ablesung der Rider
4, A, und A, und werde infolge der absicht-
lichen Verschiebung der Eingriffsstelle der
Sperrstiicke und etwa einer kleinen Abweichung
des Rades A, aus seiner richtigen Stellung
dieses Rad sofort gehemmt, anstatt um 9,9 Ziffer-
intervalle in der Richtung des Pfeiles gedreht
zu werden. Es stellt sich nun das Rad o,
auf g, abgeschen von der kleinen, durch die
absichtliche Verschiebung der Eingriffsstelle der
Sperrstiicke verursachten, allen Rédern O ge-
meinsamen Abweichung, und durch das Rad o,
wird mittelst des Rades H, das A, in der
Richtung des Pfeiles auf Null getrieben, wo
es durch das Sperrstiick 7, gehemmt wird.
Wire das Rad H, unbeweglich, so wiirde
hierdurch das Rad 4, um o,9 Zifferintervalle in
derselben Richtung bewegt; da jedoch diese
Bewegung durch das Sperrstiick 7, gehemmt
ist, dagegen das Rad H, in der entgegen-
gesetzten Richtung sich drehen kann, so tritt
diese Drehung wirklich ein, wenn nur zugleich
mit dem Stab » auch der y ein wenig ge-
senkt worden war, im Betrag von o,9 Zahn- .
breiten, und zwar trotz der vom Rad o,
herrithrenden entgegenwirkenden Kraft. Denn
selbst, wenn die auf dic Réider o wirkende
drehende Kraft wihrend ihrer ganzen Bewegung
die gleiche wire, so wire das Moment der
vom Rad O; her auf das Rad H, wirkenden
Kraft doch schon zehnmal so grofs als das
Moment der vom Rad O, herrithrenden, abge-
sehen von dem Verlust durch Reibung. Nun
ist aber das Gewicht in den Ridern O so ver-
theilt, dafs sie in jhrer Anfangslage, wie in
Fig. 18, mit geringerer Kraft gedreht werden,
als wenn 1,2...9 im Spalt e erscheinen, und
mit noch geringerer nach Drehung in der ent-
gegengesetzten Richtung. Infolge des Riick-
ganges des Rades H, um 0,9 Zahnbreiten zeigt
also dann das Rad O, im Spalt e die mit £,

- d. h. — 1, bezeichnete Stelle, abgesehen von

der schon erwihnten kleinen, allen Ridern o
gemeinsamen Abweichung. Das Rad 4, geht
um 3,9 Zifferintervalle, das Rad H; um 3,9 Zahn-
breiten in der Richtung des Pfeiles und das
Rad O, stellt sich, wieder abgesehen von der
gemeinsamen Abweichung, auf 4. Die drei
Rider O, O, O, geben also zusammen die Zahl
4 /.9, welche materiell mit 399 iiberein-
stimmt, so dafs es fiir den Intelligenten eigent-
lich keiner weiteren Vorrichtung mehr bedtrfte.

Um jedoch die resultirende Zahl ganz in der
gewdhnlichen Form erscheinen zu lassen, ist
am Rad O, bei d, ein Stift angebracht, in
Fig. 18 nach hinten, fiir den Rechner nach
links zu. Wenn sich nun von der in Fig. 18
gezeichneten Lage aus das Rad O, entgegen der
directen Wirkung der Schwere bewegt, was
nur geschehen kann, wenn und so lange das
Rad 4, durch den schon hinabgesunkenen



Sperrhaken 7, mittelst eines sciner vier Stifte
II'I" oder I'" gehindert-wird, sich in der
Richtung des Pfeiles zu bewegen so hebt der
Stift d, “den Sperrhaken 7z, in die Hohe, bis
das Rad A, frei wird. Sofort bewegt sich
dann dleses in der Richtung des Pfeiles und
wird erst nach Drehung um zehn Zifferintervalle
wieder gehemmt. Dieser Vorgang findet immer
statt, wenn aus einer der zwei angegebenen
Ursachen eine vorzeitige Hemmung des Rades 4,
eingetreten war. Eine solche Hemmung hebt
51ch also immer von selbst wieder auf. In
dem angefithrten Beispiel erscheint im Spalt e
die Zahl 399 in der gewdhnlichen Form.
Fanden solche vorzeitige Hemmungen in neben
einander folgenden Radern, wie 4, 4; . . ., statt,
so folgen die Aufhebungen derselben von
rechts nach links auf einander. Wenn eine
negative Zahl, z. B. — 618, durch die Ruder 4
dargestellt \’\Ild o) geschleht dies in der Form
1999 999 999 999382, in welcher das 1 oder /
besonders beigesetzt werden mufs, weshalb es
sich empfiehlt, die vier Reihen 'von Ziffern o
bis 9 auf dem Rad 4,; irgendwie, etwa durch
Punkte, von emander zu unterschelden, um die
Moghchl\ext eines Irrthums in solchen Fillen
zu beseitigen.
schéner so aussehen 000 000 00000/ 382 und
man kann sie in den Ridern O so erhalten,
wenn man durch besonderen Eingriff das
Rad 4, entgegen dem Pfeil zur nichsten Null-
lage fuhrt oder in einer Form £ 9382 oder
4_ 99 382 u.s. w., wenn man durch beson-
deren Eingriff die Wiederaushebung eines Sperr-
hakens z, oder z, u.s. w. verhindert.

Die Rider O lassen sich auch niitzlich ver-
wenden, um in die Rider A eine Zahl, z. B.
einen Dividenden, einzusetzen, wenn man viel-
leicht die mittelst der Stifte L, Fig. 17, einge-
setzte Zahl nicht zerstdren will.

Alles von den Ridern A H Gesagte gilt auch
fur die Rader k1, Fig. 1.

. Bei Divisionen hat auch der Ungewandteste
die Rider O nicht néthig, um etwa die successiven
Reste zu erkennen. Er schiebt den Schieber
Q, Q, Q,, Fig. 1, einfach so weit bis auf
das links dufserste Rad A, dessen zugehdriges
Rad H noch von einer Zahnstange bewegt
wird und auf der weiter links liegenden Null
steht, und fihrt dann auf die nichste ganze
Zahl.

Durch diese Neuerungen wird die in Fig. 1
und 2 mit ¢ bezeichnet gewesene Stange tiber-
flissig sammt den Biigeln », und r, und den
in ihr steckenden Zihnen o, 0,...0, und

. pyo- Ferner kann jetzt der Rechenflf2
Wegfallen mit den ihn tragenden Speichen und
der andere von den Spelchen g1 8» getragene
mit diesen Speichen selbst, und zugleich fallen
dann die je vier Stiftchen weg, welche an den

Die Zahl wirde offenbar viel

rechten Seitenflichen der Rider 4 und % zum
Angriff der Zihne dieser zwei Rechen behufs
der Nullstellung der Rider angebracht waren.
Nur am Rad 4, bleiben dleselben, wenn das
Signal mit der Feder J beibehalten werden
soll, werden dann aber besser an andere Stellen
dieses Rades gesetzt, so dafs das Signal nicht
bei dem hiufigen Durchgang des Rades durch
Null, sondern beim Durchgang durch 5 er-
klingt, welcher in der Regel vermieden werden
kann. Ferner kann, wenn man <die auto-
matische Copie nur in der Form der gewdhn-
lichen Schrift haben will, wie man sie jetzt an
der in Fig. 18 mit e bezeichneten Spalte nehmen
kann, der bisherige Copirapparat wegfallen,
niimlich der Papierstreifen ¢, welcher lings der
Linie e, Fig. 1 und 2, anzudlucken war, durch
die in Fig. 2 gezeichnete Walze oder durch
ein lings der Linie e hinrollendes Ridchen.
Die Ziffern und Theilstriche auf den Rédern A
und % brauchen dann nicht mehr erhaben zu
sein, auch geniigt dann ein einmaliger Umlauf
der Ziffern o bis ¢ auf diesen Ridern, statt
des in Fig. 1 angenommenen viermaligen. Statt
der in Fm 2 und 7 erlduterten Einrichtung
zur Zehnelubertragung empfiehlt sich dann eine
andere, unter dem bisherigen Patent-Anspruch 2.
enthaltene, welche eine Verkleinerung der
Durchmesser der Riider A und H zulifst, ohne
dafs die Achse B zu diinn und die ubuaen
Theile zu klein werden. ,

Auch die Zapfen W, W,, Fig. 1, W, Fig. 2,
sind nicht mehr nothlg, wenn \durch einen
keiner Zeichnung bediirfenden Mechamsmm
anstatt der K1ppbewe0um der Platte P, P, . .. P,
durch welche die Zahnstangen KK’ mit den
Ridern. H und die Ansitze Z; Z, -mit den
Kerben der Stange Y in und aufsel Eingriff
gebracht wurden, eine auf- und abgehende Be-
wegung der Ach%e B und der Stange Y ein-
gefithrt wird. Als Trager der Platte Py P, ... By
dienen dann zwei am Stativ feste Querschlenen
auf welchen die Platte mit vier Rédern rollt,
wobei die durch dauernden Druck durch cine
Hand, ein Gewicht oder eine Feder zu -er-
zeugende Bewegung nach links oder rechts um
je ein Intervall zwischen zweien der Rider H
mit der Hebung der Achse B ausgeldst und
wieder gehemmt wird, wie in der Remington-
Schreibmaschine die Bewegung der Schrexb—

walze mit der Erhebung der Tasten oder wie
die Bewegung des Steigrades einer Uhr mit
der des Perpendikels. Die behufs der Null-
stellung durch die zwei Rechen frither nothig
gewesene Lage, bei welcher weder die Zahn-
stangen K K' noch die Zihne o, 0, .. .0, der
Stange ¢ in die Rader H eingriffen, ist jetzt
nicht mehr néthig, da jetzt die Nullstellung
der Rider H durch die Rider, wie O,, Fig. 18,
selbst ausgefithrt wird, also die Rader H jetzt
immer in Eingriff bleiben entweder mit den



Zahnstangen K K' oder mit diesen Rédern,
wie O, (Fig. 18).

Alles in Bezug auf die Rader A und H Ge-
sagte gilt auch in Bezug auf die Rader % und [,
Fig. 1. Fiir die Rader h hat die eingefiihrte
Neuerung keine Bedeutung. Sind diese Réder h
gar nicht angebracht, so dafs zur Registrirung
der einzelnen Multiplicatoren oder Quotienten
die Ridder % dienen miissen, so mufs es mog-
lich sein, diese auf Null zu stellen, ohne Ver-
stellung der fiir die Aggregate verschiedener
Producte bestimmten Réder 4. Es miissen
dann die Stangen y und w, Fig. 18, je in
einen rechten Theil fiir die Rider A und einen
linken fiir die Rider % getheilt sein, wéhrend
in Fig. 1 nur eine gewisse Unabhingigkeit der
fur die Ridder h bestimmten Theile der zwei
Rechen von den iibrigen Theilen angenommen
war.

PATENT-ANSPRUCHE:

1. An der durch das Patent No. 39634 ge-
schiitzten Rechenmaschine die Anbringung
von Ziffern 0, 1 ... 9 oder § bis 5, Fig. 17,
auf den Zahnstangen K K’, Fig.1 und 2
des Haupt-Patentes, oder ihren Substitutionen
in Entfernungen, welche dem der Einheit
im Theilproduct entsprechenden Weg - der
Zahnstangen gleich sind, so dafs nach der
der Addition der eingesetzten Zahl ent-

;o

sprechenden Bewegung des Scheerenpaares
(Fig. 1 und 2) aus seiner Nulllage die Ziffern
der eingesetzten Zahl in der Querlinie
stehen, in welcher bei jener Nulllage auf
jeder Zahnstange die Null stand, und so
noch einmal controlirt und auch automatisch
copirt werden konnen.

. An derselben Maschine die Anordnung der

durch die Stellung der Ziffertrtiger A, Fig. 1,
2, 7, 9 bis 16, 18, bestimmten Zahl in
der Form der gewohnlichen Schrift, also
Vermeidung der in-Fig. 1 sichtbaren Sen-
kungen der abzulesenden Ziffern unter die
Linie D D, durch Registrirung der mit der
Zuriickfithrung  dieser Ziffertriiger auf die
niichstvorausgehenden Nullen verbundenen,
den einzelnen Zifferwerthen proportionalen
Bewegung der zugehérigen Maschinen-
glieder H, Fig. 1, 2, 7, 9, 10, 13 bis 16,
18, oder K K', Fig. 11 und 12.

. Bei der unter 2. beschriebenen Einrichtung

die specielle Anordnung, dafs, wenn infolge
kleiner Abweichungen ‘in der Stellung der
Ziffertriger A ihre Hemmung durch die
Sperrstiicke, wie z,, Fig. 18, an einer falschen
Stelle eingetreten war, diese Hemmung durch
die  hierdurch veranlafste Ueberschreitung
des fiir die Rédder, wie O,, Fig. 18, oder
ihre Substitutionen sonst zuldssigen Weges
sich automatisch wieder ausldst.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen.
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