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Fig. 1 ist eine Seitenansicht bezw. ein theil-
weiser Schnitt der Additionsmaschine, welcher
besonders diejenigen Theile zeigt, die bei Be-
nutzung der Maschine in unmittelbarer Ver-
bindung mit einander stehen, wihrend die
itbrigen Theile der Deutlichkeit wegen fort-
gelassen sind. ,

. Fig. 2 ist eine Seitenansicht, ebenfalls zum
Theil. im Schnitt, aus Welcher einige der in
F1g 1 dargestellten Theile, besonders aber die-
jenigen weiteren Theile ersmhthch sind, welche
gegen die in Fig. 1 dargestellten Theile mehr
-nach rechts liegen.

Fig. 3 ist eine Einzeldarstellung, welche die
Anordnung zweier Tastenhebel ersichtlich macht.

. Fig. 4 ist eine Oberansicht der gebrauchs-
fertig hergerichteten Maschine. -

Fig. 5 ist eine Schnittdarstellung bezw. ein
Grundrifs der Maschine nach der Ebene, die
unterhalb der Tastenhebel liegt.

. Fig. 6 ist -eine Einzeldarstellung in Seiten-
ansicht einer der Zahnstanigen mit dem die Be-
wegung : veranlassenden Hebel.

Fig..7 ist eine Endansicht von Fig. 6.

Fig. 8 veranschaulicht die Vorrichtung zur
Bewegung des die Zahnrider tragenden Rahmens.

Fig. 9 ist eine Ansicht der Vorrichtung zur
Bewegung des die Zahnrider tragenden Rahmens,
sowie zur Umkehrung dieser Bewegung.

Fig. 10 veranschaulicht Theile der Fig. ¢ in
verinderter Lage. -
 Fig. 11 ist eine Ansicht der Vorrichtung, um
den Mechanismus zur selbstthitigen Wieder-
einstellung der Taste aufser Thitigkeit zu setzen.

Fig. 12 ist eine Seitenansicht der Vorrichtung
zur Bewegung der Zahnréider sowie des Mecha-
nismus zur Veranlassung der Uebertragung.

Fig. 13 ist eine Vorderansicht von Fig. 12.

Fig. 14 ist eine Ansicht, welche die Verbin-
dung zwischen der Hauptwelle und der Hand-
kurbelwelle veranschaulicht.

Fig. 15 ist eine Einzeldarstellung einiger in
Fig. 14 angegebenen Theile.

Fig. 16 und 17 sind Schnittdarstellungen der
Verbindungsglieder zwischen dem Handgriff
und der Welle

Fig. 18 ist eine Ansicht, zum Theil im Schmtt
der Registrirvorrichtung.

Fig. 19 zeigt diese Registrirvorrichtung  in
getinderter Lage

Fig. 20 ist eine Emzeldarstellung der Vor-
richtungen zur- Auslosung der Abzughebel.

Fig. 21 ist eine Ansicht der sogenannten Ab-
ziige.

Fig. 22 ist eine Schmttdarstellung nach der
Linie L in Fig. 23, aus welcher die rechts-
seitige Reihe von Kniehebeln u. dergl. ersicht-
lich ist, die in der fiir englisches Geld einge-
richteten Maschine vorgesehen sind.

Fig. 23 ist die Oberansicht eines Theiles

“dieser Maschine unter Fortlassung des Tasten-

brettes.

Fig. 24 ist eine An51chtsdarstellung nach der
Linie L! von Fig. 23,

Fig. 25 eine solche nach der Linie L? von
Fig. 23. .

Fig. 26 ist die Oberansicht des Tastenbrettes,
welches fiir englisches Geld eingerichtet ist.
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Fig. 27 ist ein Schnitt bezw. eine End-
ansicht nach der Linie L® von Fig. 22 und
~ Fig. 28 ist eine Seitenansicht einer der Typen-

triger, welcher zur Registrirung der Zehner von
Shillings vorgesehen ist.

An dem Tastenbrett D der Maschine ist eine
Anzahl von Tastenreihen vorgesehen, von
denen jede Reihe neun Tasten 221 umfafst,
die eine verticale Bewegung unabhingig von
einander ausfithren k&nnen. Eine Reihe von
Zahnridern 916, Fig. 1, 5, 8 und g, welche
die Registrirvorrichtung bilden, werden durch
gekriimmte Zahnstangen 610 angetrieben, die

mit Zahnstangenhebeln B in loser Verbindung

stehen. Unter den Tastenreihen 221 sind
Reihen von Kniehebeln 217, Fig. 22, vorge-
sehen, von denen je einer auf jede Taste ent-
fallt, und welche durch Niederdriicken der
Tasten nach hinten zuriickgeworfen werden.
Jeder Kniehebel ist durch seinen nach unten
gerichteten Arm mit einer schrig liegenden
Stange 270 verbunden, welche an ihrem freien
Ende bei ¢ umgebogen ist und einen Anschlag
bildet, der in einer der Nuthen einer Anschlag-
platte 210, Fig. 1, gleitet.

Die gekriimmten Zahnstangen 610 sind nahe
ihrem oberen Ende mit Ausklinkungen ver-
sehen, die mit den Anschligen ¢ der Stange 270
in Eingriff zu kommen bestimmt sind, wenn
diese in ihre Schlitze zurlickgeworfen und ihre
entsprechenden Zahnstangen gesenkt werden.
Auf diese Weise wird die Grofse der Aus-
schlagbewegung der Zahnstangen bestimmt und
begrenzt. Die Zahnstangenhebel "B bethitigen
die Registrirvorrichtung.

Das Tastenbrett D besteht aus zwei Platten 298
und 299, Fig. 2, die auf den Seitentheilen 1061
der Maschine aufruhen. Die Tastenschfte sind
bei 2742 mit Schlitzen versehen und in Hori-
zontalreihen durch in diesen Schlitzen liegende
Drihte 273, Fig. 2, derartig verbunden, dafs
ein Hinauswerfen der Tasten aus den Platten
verhindert wird.

Unterhalb. der Platte 299 sind neben den
Schiften 221 der verticalen Tastenreihen Schie-
nen 210 befestigt (Fig. 1 und 2), in denen der
Anzahl der horizontalen Tastenreihen ent-
sprechend Wellen 200 gelagert sind, auf wel-
chen die oben erwihnten Kniehebel 217
schwingend aufgehingt sind. Die Kniehebel
werden mittelst der Federn 282, Fig. 3, gegen
die Seiten ihrer benachbarten "Schienen 210
mit ausreichender Reibung gedriickt,
den Lagen zu verbleiben, in welchen sie ein-
gestellt sind. Die nach unten gehenden Arme
dieser Kniehebel treten durch Schlitze in
schmalen Schienen 214, Fig. 2, die parallel zu
der Platte 299 unterhalb und rechtwinklig zu
"den Schienen 210 gelagert sind und durch die
Befestigungen der hinteren Enden der Stibe 270
an die Kniehebel 217 gehalten werden. Die

um in

vorderen Enden der Schienen 214 sind nach
oben gebogen (Fig. 1) und bilden Ansitze,
welche mit den hakenférmigen Fingern der
Feststeller. 415, Fig. 1, 9 und 10, in Eingriff
kommen.” Auch diese Feststeller sind mit An-
sitzen b' versehen, die mit Schultern a'® mit
den Zahnstangen 610 in Eingriff kommen, wenn
sich letztere in ihren oberen Lagen befinden.
Es wird danach durch Niederdriicken der Taste
einer bestimmten Reihe und durch das hier-
durch’ veranlafste Zurtickschwingen ihres Knie-
hebels 217 ein Zuriickweichen der dieser Reihe
zugehdrigen schmalen Schiene 214 veranlafst,
und durch die Verbindung, welche zwischen
dem aufgebogenen vorderen Ende derselben
und dem hakenartigen Finger ihres Feststellers 415
besteht, wird dieser Feststeller derart nach oben
geworfen, dafs er den Eingriff zwischen seinem
Ansatz b'® und der Schulter a'® der mitwirken-
den Zahnstange aufgiebt.

Gleichzeitig mit dem durch Niederdriicken
der Taste  erfolgenden Zurlickweichen der
schmalen Schiene 214 wird der der Taste ent-
sprechende Stab 270 mit einem Anschlag ¢ in
den Schlitz der Fiihrungsplatte 210 gezogen,
d. h. in eine Lage gebracht, in welcher er der
Ausschlagbegrenzung der entsprechenden Zahn-
stange 610 zu dienen bestimmt ist.

Die Verbindung der Zahnstangen 610 mit
den Armen B, Fig. 6 und 7, besteht aus in
den Armen 611 befestigten Stiften 655, die in
Schlitze a! der Zahnstangen 610 eingreifen und
durch Federn 680 mit den Zahnstangen ver-
bunden sind, derart, dafs jedes der Zahn-
rader 916 um einen Zahn weiter transportirt
wird, sofern das vorhergehende Zahnrad eine
ganze Drehung vollendet hat.

Die Vorrichtung zur Sicherung einer unab-
hingigen und Aufwirtsbewegung ]eder der Zahn-
stangen in den entsprechenden Zeitmomenten
ist aus Fig. 12 und 13 besonders deutlich er-
sichtlich. Hiernach hat jedes Zahnrad 916 an
einer Seite einen Daumen 924 mit vorstehender
Spitze, die mit einem auf dem Hebel 413 vor-
gesehenen Stift 46 1 in Eingriff kommt. Der Hebel
schwingt in Lagern anstofsender Platten 210.

Die Zahnstangen 610 erhalten Stifte 651,
welche, sobald die Arme 611 der Hebel B
die Grenze ihrer Aufwirtsbewegung erreicht
haben, mit den unteren Enden von Sperr-
hebeln 412 in Berithrung kommen, die auf der
Welle 450 aufgehingt sind, sO dafs die Zahn-
stangen die Arme 611 nur so weit begleiten
konnen, bis die Stifte 651 die Sperrhebel 412
treffen,; worauf die Arme 611 ihre Bewegung
nach oben fortsetzen und die Stifte 655 an
die oberen Enden der Schlitze a® vorgleiten.
Wenn jedoch die Glieder 412 aus der Bahn
herausgedreht sind, so heben die Federn 68o,
Fig. 6 und 7, die Zahnstangen geniigend hoch;
um die Zahnrider 916 um einen.Zahn weiter



zu transportiren, als sie bewegt worden wiren,
wenn die genannten beweglichen Verbindungen
zwischen den Zahnridern und den Hebeln B!
vorhanden wiéren.

Es ist zu bemerken, dafs nur in den ge-
nannten Zeitmomenten irgend eine oder mehrere
der Zahnstangen auf diese Weise bewegt wer-
den, und dafs gewdohnlich die Zahnstangen nur
nach Mafsgabe der Entfernung gehoben wer-
den, auf welche ihre- nach unten gerichtete
Bewegung durch die Anschldge ¢ beschrinkt
wird. _

-Damit die Sperrhebel 412 veranlafst werden,
aufser Eingriff mit den Stiften 651 zu schwingen
bezw. diesen Eingriff mit den Zahnstangen in
richtigen Zeitmomenten aufzuheben, werden
Ausriickhebel 411 fiir jedes. Glied vorgesehen.
Jeder dieser Hebel besteht aus einem Arm,
welcher auf dem Zapfen 450 drehbar ange-
bracht ist und einen Theil 426 hat, welcher
in der Regel gegen den Anschlag des ent-
sprechenden Hebels 460 anliegt. Die Aus-
riickhebel werden durch Federn 480 gegen die
Hebel 460 hingezogen, und wenn der Dau-
men 924 eines Zahnrades 916 den Stift 461
eines Hebels 413, welcher dem Zahnrad der
niichst hoheren Reihe entspricht, das um einen
Zahn tiber eine volle Umdrehung hinaus weiter
transportirt werden soll (Fig. 12), tiifft und den
Hebel zurlickstd{st, so wird sein Ansatz aufser
Berithrung mit dem Theil 426 gebracht und
der Ausriickhebel durch die Feder 480 plotz-
lich nach innen gezogen, bis er den Sperr-
hebel 412 trifft und aus der Bahn des Stiftes 651
‘wirft. Die Federn 680 heben alsdann die ent-
sprechende Zahnstange und letztere dreht das
Zahnrad 916, mit welchem dieselbe in Eingriff
steht, um einen Zahn weiter. Die Zahnrider 916
werden von einem schwingenden Rahmen C,
Fig. 12 und 13, getragen, welcher aus Doppel-
armen 915 besteht, die an einer Querwelle goo
befestigt sind; diese Doppelarme sind durch
Querstangen 927 und 928 verbunden. Der
Rahmen C ist schwingend gelagert, so dafs
- die Zahnrdder 916 mit den Zahnstangen 610
in und aufser Eingriff gebracht werden kénnen.
Die Ausriickhebel 411 werden durch die Be-
wegung ejner Querstange go2 zusammen nach
vorn geworfen (Fig. 1), welche von Armen 922
getragen wird, die auf einer drehbar gelagerten
Welle go4 sitzen; die Ausriickhebel kommen
auf diese Weise wiederum vor die Arme der
Hebel 413 zu - liegen.
© Um die Tasten 221, nachdem irgend eine
derselben angeschlagen wurde, in ihren Stel-
lungen festzuhalten, wird eine Querstange 203,
Fig. 1 und 2, angeordnet, die sich tber die
geschlitzten Schienen 214 erstreckt und in deren
Ansitze e greift. Wenn die Schienen 214 nach
vorn bewegt werden oder sich in ihrer regel-
rechten Lage befinden, so befinden sich auch die

Ansitze e vor der Querstange 203, wie aus Fig. 2
ersichtlich; wird indefs eine Schiene 214 durch
Niederdriicken einer der entsprechenden Tasten
zurtickbewegt, so gleitet der Ansatz e derselben
hinter die Querstange. Die Querstange 203
ist in zwei Winkelhebeln 220 gelagert (je einer
auf jeder Seite der Maschine), die lose auf einer
der Wellen 200 aufgehingt sind, und wird in
der Regel aufser Eingriff mit den Ansitzen der
Schienen 214 durch Vermittelung der Quer-
stange 208 gehalten, welche zwischen den nach
unten gerichteten Armen der Hebel 220 ge-
halten wird, und welche auf Anlaufflichen 6132

des Heberahmens I, Fig. 1, aufliegt. Es ist
ersichtlich, dafs, wenn der Heberahmen, wie
weiter unten beschrieben, bewegt wird, die
Anlaufflichen 6132 unter der Stange 208
hervortreten, und dafs die Arme 220 dadurch
niederfallen und die Stange 203 mitnehmen.
Letztere kommt dadurch mit den Ansitzen -e
der Stangen 214 in Eingriff, so dafs auf diese
Weise eine Bewegung jeder Stange oder das
Niederdriicken irgend einer Taste verhindert
wird. .

Alle Tasten werden nach erfolgtem Anschlag
in ihre regelrechten Stellungen dadurch zuriick-
geftihrt, dafs die Stangen 214 durch die nach
vorn schwingende Querstange 202, Fig. 2
und 11, welche zwischen den oberen Enden
der beiden Arme 219 getragen wird, wieder
nach vorn bewegt werden. Die Bewegungen
der Stange 202 werden durch Schlitze in den
angelenkten Armen 229, begrenzt, die an der
oberen hintersten Querstange 200, Fig. 2, auf-.
gehingt sind. Die schwingende Bewegung der
Welle 207 wird sowohl selbstthitig, wie von
Hand erzeugt, und die Welle wird in - dieser
riickwiartigen Lage durch eine Feder 281 ge-
halten, wie aus Fig. 1 ersichtlich.

In dern unteren Theil der Maschine, etwas
vor dem Maschinenmittel, liegt eine Welle 800,
welcher, um ein Geringes tiefer liegend, die
Welle 100 vorgelagert ist (Fig. 1). Mittelst
des auf der rechten Seite der Maschine auf der
Handkurbelwelle 300 sitzenden Theiles 312,
Fig. 2, der Pleuelstange 366 und des unter der
Wirkung der Federn 180 stehenden Theiles 116
wird die Welle 100 durch Drehen der Hand-
kurbel 367 um etwa 60° aus ihrer verticalen
Normalstellung zu einer entsprechenden Aus-
schlagbewegung veranlafst, - welche durch die
am Bolzen 1o1 des Theiles 116 aufgehidngten
Federn 880 und den Winkelhebel 811 aunf die
Welle 8oo iibertragen wird.

Die . verschiedenen Zahnhebel B werden,
nachdem sie “herabgefallen sind, . durch einen
Heberahmen I gehoben, Welcher aus zwei auf
der Welle 600, Fig. 1, gelagerten Armen 613
besteht, deren freie Enden durch eine Quer-
stange 617, Fig. 1, 5, 14 und 15, welche unter
die Arme 611 der Zahnhebel B greift, ver-



bunden sind. .Die zum Wiederanheben der
vorderen Typenhebel B erforderliche Aus-
schlagbewegung des auf der Welle 600 be-
. festigten Heberahmens J wird von' der Welle 800
durch = folgenden Mechanismus abgenommen.
Die Fig. 14 und 15 zeigen eine Gelenkverbin-
dung, welche aus zwei Hebeln 816 und 817
besteht, von denen der eine 816 frei auf der
Welle 800 schwingt und der andere 817 bei
602 an den Heberahmen angelenkt ist und
mittelst Zapfens 856 die Arme 816 und 817
verbindet. Durch Anordnung eines am He-
bel 917 gelenkig befestigten Armes 824, der
mit einem Schlitz tiber den Stift 859 eines
weiteren, auf der Welle 800 festsitzenden He-
bels 815 greift, wird der Antrieb des Hebe-
rahmens wie folgt erzielt. Bei Drehung der
Welle 800 im entgegengesetzten Sinne des in
Fig. 15 angedeuteten Pfeiles neigt sich der He-
bel 815 nach hinten iiber, bis sein Stift 859
die Stange 823 erfafst und die Hebel 817
und 816 fiber die Todtpunktlage bringt, worauf
die den Hebel 815 mit Hebel 816 verbinden-
den Federn, unterstiitzt durch das Eigenge-
wicht des Heberahmens J, die weitere Dreh-
bewegung des Heberahmens I bis in die punk-
tirte Lage {ibernehmen. Durch einen An-
schlag d am Hebel 815 wird die Riickkehr-
bewegung der Hebel 816 und 817 in “ihre
urspriingliche Lage gesichert.  Behufs Ver-
meidung von Stofswirkungen bei der Bewe-
gungsiibertragung von der Welle 300 auf die
Wellen 100 und 800 ist ein Bremscylinder
(Fig. 1 und 14) eingeschaltet, welcher an dem
Hebel befestigt ist und mit seiner Kolben-
stange 802 bel 801 an den Maschinenrahmen
angelenkt ist. '

Der Cylinder besitzt etwa in seiner mittleren
Hohe eine Scheidewand mit einem Ventil 841,
das sich nach unten 6ffnet und der Fliissigkeit
einen Durchtritt. in die untere Kammer ge-
wihrt, welche durch einen &ufseren Kanal f
und durch "zwei kleine Oeffnungen 7! und 12
an die obere angeschlossen ist. Jeder der
Kanile i! und i? ist in seiner Grofse regelbar,
um die Durchtrittsgeschwindigkeit der Flissig-
keit in der einen oder anderen Richtung regu-
liren 'zu konnen.

:Wenn die Handkurbel nach vorn gezogen
und zu schnell losgelassen wird, so wiirde
nicht Zeit fiir den ordnungsmafsigen Bewegungs-
verlauf der Theile sein, welche entweder mit
den Zahnstangenhebeln oder dem Aufzieh-
mechanismus verbunden sind, ehe die Riick-
bewegungen erfolgen, welche durch die
Federn 180 bewirkt werden. Es werden des-
halb Einrichtungen getroffen, um die Wirkung
der Federn so lange zu hemmen, bis die
anderen Bewegungen vollzogen sind. Der
Arm 116, welcher auf der Welle 100 sitzt,
erhilt zu diesem Zweck einen Ansatz j, wel-

cher bei voller Riickdrehung der Welle 100
mit einer Schulter j! eines Fallenhebels 527,
Fig. 2, in Eingriff tritt; letzterer schwingt auf
einer Welle 501 und wird durch eine Feder 586
nach vorn gedriickt. .Sobald die Welle 8oo
ihre riickwirtige Grenzlage eingenommen hat,
trifft ein Anschlagstift 854 des Armes 823,
Fig. 1, das untere Ende eines Armes 711,
welche Arme 711 rechts und 7112 links trégt,
in deren oberen Enden eine Querstange 704
gelagert ist. Auf dem linken Arm 7112 ist
eine Nase k!, Fig. 2, angebracht, welche bei
Vorwirtsbewegung des Armes mit dem oberen
Arm eines Hebels 714 in Beriihrung kommt,
dessen unterer Arm ein Hakenende hat, wel-
ches eine Platle 713 angreift. Diese Platte hat
einen Nasenansatz &, welcher gegen die vordere
Kante des Hebels 527 mit schneller Schlag-
bewegung unter dem Einflufs einer Feder 783
trifft und Veranlassung ist, dafs der Hebel 527
in Schwingung gesetzt und der Arm 116 frei-
gegeben wird, sobald die Welle 8oo ihre Be-
wegung vollendet;  nunmehr werden die
Welle 100 und die damit verbundenen Theile
ausgeldst und in ihre regelrechten Lagen zu-
riickgefiihrt.

Nach Freigabe des Ansatzes j erfolgt der
erste Theil der Vorwértsbewegung der Welle 100
und der gegabelten Stange 119 unter dem Ein-
flufs der Feder 180, und der Bremscylinder
wirkt zuerst dann, wenn das Ende des Schlitzes
in der Stange 119 mit dem Stift 851 in Be-
rithrung ist und die Bewegung des Hebels 811
und 813 beginnt. Es ist deshalb . erwiinscht,
bei Auslosung des” Armes 1:16 den Stofs zu
verhindern; dies geschieht mittelst Draht-
federn 885, die auf einer kleinen Querstange 862,
Fig. 2, gehalten werden, die unter und hinter
der Welle 8oo vorgesehen sind. Hierdurch
wird der Schlag aufgenommen, welcher ent-
steht, wenn das Ende des Schlitzes in der
Stange 119 mit dem Stift 851 in Beriihrung
kommt, welch letzterer nicht an dem Hebel 811
befestigt ist, sondern eine geringe Bewegung in
einem Schlitz des Armes dieses Hebels hat und
am Ende dieses Schlitzes durch die Federn 885
gehalten wird.

Die Welle 300 ist mit einem Zahnradseg-
mentstiick 311, Fig. 2, ausgeriistet, welches
unter der Controle einer Doppelklinke E mit
den Zshnen 313 und 314 steht, die am Ge-
stellrahmen aufgehéngt ist, und - deren vor-
stehendes Ende e! mit der Zahnstange 311 in
Reibungscontact steht, so dafs, wenn letztere
in Richtung des eingezeichneten Pfeiles zu
schwingen anfingt, die Klinke FE, deren nach
unten verldngerter Arm 331 gegen das Ende
eines unter Federwirkung stehenden Armes 316
anliegt, ihre Lage beibehalt, - ohne mit der
Zahnstange in Eingriff zu kommen; wenn - in-
dessen die Bewegung der Welle 300 aus irgend



einer Veranlassung umgekehrt werden soll, so
fithrt' die Reibung zwischen dem Ansatz e!
und der einen Stange die Klinke E in eine
Lage, in welcher der Zahn 303 mit dem ge-
zahnten Rahmen in Eingriff kommt und ihre
Riickbewegung verhindert. Hat dagegen die
Welle 300 ihre volle Schwingung ausgefiihrt,
so schligt ein Stift 360 des Segmentstiickes,
welcher seitlich gegen den Ansatz e! der Klinke
trifft, letztere nach der einen Seite, wobei der
unter Federwirkung stehende Arm 316 hinaus-
gedriickt wird, so dafs der Anschlag 331 der
Klinke £ in die Lage gebracht wird, welche
durch punktirte Linien in Fig. 2 angegeben
ist. Hierdurch werden die Zahne 313 und 314
der Klinke in eine solche Lage gebracht, dafs
das Zahnradsegment zuriickbewegt werden kann,
sobald die Welle 300 in ihre erste Lage zu-
riickgeht. Diese Bewegung kann indessen. dann
umgekehrt -werden,
mit dem Segment 311 in Reibungscontact steht,
die dann Veranlassung ist, dafs die Klinke sich
so dreht, dafs der Zahn 314 mit der Zahn-
stange' in Eingriff gebracht wird; sobald aber
diese Bewegung vollendet ist, wird der Stift 361
der Zahnstange gegen die andere Seite des An-
satzes e! gebracht und stellt die Klinke gegen
die Spannung der den ‘Arm 316 beeinflussen-
den Feder wieder in die Lage ein, die in Fig. 2
durch volle Linien ersichtlich gemacht ist.

Die Querstange goz, Fig. 2, durch deren
Bewegung die Ausriickhebel 411 in ihre regel-
rechten Lagen zuriickgefithrt werden (Fig. 12),
wird durch einen Klauenhebel 918, Fig. 2, be-
wegt, welcher auf der Welle 206 drehbar an-
gebracht ist und seine Bewegung durch einen
Stift 962 auf dem die Zahnstange 311 tragen-
den Rahmen erhalt, sobald die Zahnstange ihre
Grenzlage bei ihrer Bewegung in Richtung des
Pfeiles erreicht. Der Hebel 918 hat eine Klaue
zur Aufnahme der Querstange go2, deren Ge-
stalt derart gewdhlt ist, dafs die Stange go2
nach aufsen gedriickt wird, sobald das Daumen-
ende des Hebels gehoben wird, wihrend eine
Bewegung der Stange nach innen stattfindet,
_sobald dieses Ende unter der Wirkung einer
Feder 381, welche den Hebel 918 und den
Arm 316 verbindet, nach unten geht; diese
Einrichtung dient danach ebenfalls als Vor-
richtung, diesem Arm einen nachgebenden
Druck zu verleihen.

Der Rahmen C, Fig. 9 und 13, welcher die
Zahnrédder 916 trigt, wird durch Vermittelung
eines auf der linken Seite der Maschine sitzen-
den T-Hebels 913 nach innen und aufsen ge-
schwungen; dieser Hebel ist zwischen seinen
beiden oberen Armen an dem Seitengestell um
einen Zapfen 941 drehbar angebracht. Die
Bewegung wird auf den Rahmen C von dem
nach unten gerichteten Arm des Hebels 913
durch Vermittelung einer Kreuzstange 914

weil noch der Ansatz e!.

tibertragen, telche mit einem Ausschnitt »?,
Fig. 10, in einer Gabelzinke versehen ist. Die
andere Zinke erhilt eine' Ausbuchtung w3
welche zur Aufnahme eines anderen Stiftes g582.
des Rahmens C unterhalb der Welle goo dient.
Das vordere Ende der Kreuzstange 914 wird
durch eine Stange 911 getragen, die nach einem
Zapfen des Winkelhebels 227 fithrt. Dieser
Winkelhebel ist auf eine Welle 204 aufgesetzt,
die in den Schienen 210 gelagert ist. Um
beim Beginn der Bewegung der Welle 800 die
Zahnridder 916 aufser Eingriff mit den Zahn-
stangen 610 zu bringen und den Eingriff beim
Beginn der Riickbewegung wieder herzustellen,
erhilt die Welle 800 einen Arm 8132, welcher
eine umlegbare, unter Federwirkung stehende
Klinke 821 trégt, die gegen Stifte 961 und g612
des T-Hebels 913 anschligt. Sobald die
Welle 8oo und ihr Arm 813? in Richtung
des Pfeiles (Fig. 9} schwingen, wenn die Kur-
bel 367 zuerst nach vorn gezogen wird, tritt
die Klinke 821 mit Stift ¢61® in Eingriff und
schwingt den Hebel 913 derart, dafs die Kreuz-
stange g14 und der obere Theil des Rahmens C
nach vorn geworfen wird; in dieser Lage ver-
bleiben die Theile, bis die Welle 8oo ihre
Bewegung in dieser Richtung vollendet hat.
Die Klinke 821 schwingt, -sobald sie unter den
Stift 961 tritt, in die Lage, welche in Fig. g
durch punktirte Linien angedeutet ist, worauf
sie beim Zurtickschwingen der Welle 800 mit
dem’ Stift g61 in Eingriff kommt, so dafs die
Schwingung des Hebels 913 umgekehrt wird
und die Zahnrider mit den Zahnstangen in
Eingriff gelangen.

Um die Uebertragung des Betrages, welcher
auf den Ridern des sichtbaren Registers re-
gistrirt ist, auf die Rider des Druckregisters zu
bewirken, ist es nothwendig, die vorbeschrie-
benen Bewegungen zu #ndern und an Stelle
dessen die Zahnrider 916 wihrend der ganzen
Vorwirtsbewegung der Handhabe mit den
Zahnstangen in Eingriff zu halten. Hierzu
wird der Hebel 913 aufser Einwirkung auf den
Rahmen C gebracht, wenn der mit Taste ver-
sehene Winkelhebel 227 niedergedriickt ist, so
dafs die Stange 911 sowie die Kreuzstange 914,
wie aus Fig. 10 durch volle Linien ersichtlich,
nach unten geht, wodurch. bei Vorwértsbewe-
gung der Kurbel die Kreuzstange gi14 nicht
zum Eingriff kommt und der Hebel 913 nach
vorn schwingt, ohne die Lage des Rahmens C
zu beeinflussen. Wird der Hebel 227 in der
aus Fig. 10 ersichtlichen Lage festgehalten, so
fallt der Arm 914, sobald er seine Vorwdrts-
bewegung vollendet hat, iiber den Stift 9582
(wie in Fig. 10 durch punktirte Linien ange-
geben), so. dafs bei der Riickwirtsbewegung
des Hebels g13 der untere Arm des Hebels 914
mit dem Stift 9582 in Eingriff kommt und den
Rahmen C derart ausschwingt, dafs die Zahn-



" lenkt sind.

riider 916 mit den Zahnstangen aufser Eingriff
kommen. :

Da es hiufig nothwendig ist, beim Drucken
langer Reihen von Summanden die Reihen in
Colonnen von angemessener Linge zu theilen,
so ist es erwiinscht, nach dem Abdrucken der
Summe am Ende einer Colonne diese Summe
an den Kopf der ndchsten Colonne vorzutragen.
Dies geschieht selbstthatig in folgender Weise:

Die Taste 265, Fig. 1, veranlafst beim Nieder-
driicken eine schwingende Bewegung des He-

bels 227; wird sie indessen wihrend der Vor-
wirtsbewegung des Bethétigungshebels freige-

geben, so geht sie sofort unter der Wirkung
der Feder 288, Fig. 2, zuriick, hebt den Arm 914
an und verhindert auf diese Weise, dafs die
Ausbuchtung s dieses Armes mit dem Stift 9582
bei der Riickbewegung des 'Befestigungshebels
in Eingriff kommt. Auf diese Weise werden
die Zahnrider 916 in Eingriff mit der Zahn-
stange 610 sowohl wihrend des Niederganges,
wie der Bewegung nach oben: belassen. Durch

diese Einrichtung werden die Zahnrider 916

je in ihre beziiglichen Lagen zurtickgefiihrt,
welche sie eben inne hatten, ehe die Summe
gewonnen wurde. Durch Wiederholung der
vorbeschriebenen Operationen wird dieselbe
Summe an das obere Ende der nichsten Co-
lonne tibergedruckt.

Da alle Zahnstangen 610 vor der Einstellung
des Hebels 227 ausgeldst werden sollen, so
wird eine Querstange 209 angeordnet, welche
in Armen 216, Fig. 9 und 10, gelagert ist, die
ihrerseits an den Hebeln 227 und 227? ange-
Die auf beiden Seiten der Ma-
schine legenden Hebel 227 und 227? sind
durch die Stange 204 verbunden. Die Stange 209
greift unter die Feststeller 415, von denen jeder
eine Feder 487 hat, die denselben nach unten
zu driicken strebt. Sobald der Hebel 227
freigegeben ist und in seine regelrechte Lage
zuriickgefithrt wird, wird er dadurch festge-
halten, dafs die Theile, wie vorher, wieder
eingestellt werden, Es ist infolge dessen ein
geringer Spielraum in dem Arm gr1 noth-
wendig, um zu gestatten, dafs die obere Zinke
des Hebels 914 unter den Stift 958 gelangt.
Dieser Spielraum wird durch einen Schlitz x®
des Hebels 914 geboten, in welchen ein Stift
der Stange 911 tritt, wihrend eine Feder 983
den Hebel 914 zu heben sucht.
Bewegung zu vermeiden, wihrend die Maschine
sich in Bewegung befindet, wird der Hebel 227
durch einen gezahnten, auf der Welle 600
sitzénden Arm 621, Fig: 1 und 2, gesperrt,
Die Zshne dieses Armes kommen mit einer
Nase a* des Armes 227 in Eingriff. Das Ende
des Armes 621 ist nach unten fortgesetzt, derart,
dafs es durch einen Stift 962 auf dem Zahn-
stangenrahmen 311 getroffen wird, wenn der
Handhabenhebel 367 in seine regelrechte Lage

Um diese |

zuriickgeht; dadurch wird die Stange 621 ge-
hoben und die Sperrung des Hebels 227 und
der verbundenen Theile aufgehoben. Der He-
bel g13 wird in jeder Lage, in welche er ge-
bracht wird, durch eine Doppelflachfeder 923,
Fig. 9, gehalten, die auf dem Zapfen 941 be-
festigt ist und deren Arme sich gegen den
Arm 913 mit nicht gentigendem Druck legen,
um den Hebel in irgend einer Lage festzu-
halten, wenn eine ausreichende Kraft ausgetibt
wird; um den Hebel in Schwingung zu setzen.

Um zu verhindern, dafs sich die Triebe 916
drehen, nachdem sie aufser Eingriff mit den
Zahnstangen gebracht worden sind, werden
Zihne 926, Fig. 7 und 8, derart unter den
Zahnridern angeordnet, dafs durch Ausschalten
der Zahnrdder gleichzeitig eine Sperrung der-
selben erfolgt.”

Die Zihne 926 werden von einem schwin-
genden Rahmen D' getragen, der lose auf der
Welle goo, Fig. 1 und 8, schwingt und aus
Seitentheilen g20 besteht, die durch Stangen
verbunden sind. Der linksseitige dieser Arme 920
ist mit einem Stift 960 versehen, der in einen
Schlitz eines dreiarmigen Hebels g1y tritt, wel-
cher um einen Zapfen 942 des linken Gestell-
rahmens schwingt. Der Hebel gr7 wird in
einer Richtung durch eine Feder 982 gezogen
und. hat einen- Arm g, welcher mit einem
schrig ausgeklinkten Anschlag g am Ende des
linken Seitenarmes.des Rahmens C in Eingriff
kommt, so dafs, sobald letzterer eine schwin-
gende Bewegung ausfithrt, der Arm g und
damit der Hebel 917 niedergedriickt wird,
wodurch auch der Rahmen D! eine Drehbe-
wegung erhilt und alle Zghne 926 nach innen
bewegt werden, bis die Spitzen der Ansitze
g g! an einander vorbeigetreten sind, worauf
der Hebel 917 seine Bewegung umkehrt und
die Zshne 916 mittelbar durch die Feder ¢82
ausgeriickt werden.

Es ist -erwiinscht, den Rahmen C in der
Lage, in welcher er eingestellt worden, sogleich
nach dieser Einstellung festzustellen; dies ge-
schieht dadurch, dafs auf der Welle 8co ein
Daumen h befestigt wird, welcher ein Theil
des Hebels 813, Fig. 8, sein kann. Die Kante
dieses Daumenansatzes wird tiber einen Stift 963

des Hebels 917 gefithrt, sobald sich die Welle 800 ~

geniigend weit bewegt hat, um den Rahmen C
in der einen oder anderen Lage einzustellen;
das Vorhandensein der Kante des Daumenan-
satzes h -liber dem Stift 963 verhindert jede
schwingende Bewegung des Hebels g17 oder
des Rahmens C. ‘

Um durch falschen Tastenanschlag veranlafste
Irrthiimer zu beseitigen, ist es erforderlich, die-
selben in ihre gehobenen Lagen wieder zuriick-
fithren zu konnen. Dies mufs natlrlich ge-
schehen, ehe der Handhebel 367 bewegt wird.
Anstatt hierzu eine besondere Taste und einen



besonderen Mechanismus anzuwenden, wird die
Taste 265 benutzt, indem ein Arm des He-
bels 227 mittelst einer Stange 226, Fig. 1, mit
dem unteren Ende eines der Arme 219 ver-
bunden wird, die auf der Welle 207 sitzen,
so dafs durch Niederdriicken der Taste 265
und Schwingung der Arme 219 die Quér-
stange 202 gegen alle geschlitzten Schienen 214
gefithrt wird und dxe Tasten dadurch wieder
in ihre Lagen geftihrt werden.

. Es ist erforderlich, alle Tasten am Ende des
"Hubes des Handhebels 367 selbstthitig zu

heben, nachdem die Theile, welche durch die "

Tasten bewegt worden sind, - ihre Aufgabe voll-
zogen haben. Um dies selbstthitig vor sich
gehen zu lassen, wird die Welle 207 in
Schwingung gesetzt und die Stange 202 gegen
alle Schienen 214 mittelst eines Hebels 622,
Fig. 2 und 11, auf der Welle 600 gefithrt,
Der hintere Arm dieses Hebels trigt eine
Klinke ‘623, Fig. 11, deren Bewegung durch
Ansitze a” und a® begrenzt wird, die dber die
Kanten des Hebels 622 greifen. Sobald sich
der Hebel 622 aus der in Fig.11 punktirt an-
gegebenen Lage in die durch volle Linien be-
zeichnete dreht, kommt die Klinke 623 mit
dem Stift 232 des Armes 219 in Eingriff und
veranlafst eine Schwingung desselben in Rich-
tung des Pfeiles (Fig. 11), um darauf den Stift
freizugeben und in die voll ausgezogene Lage
zuriickzukehren; dabei erfolgt die Bewegung
des Armes 622 durch die Berithrung eines
Armes k% des Hebels 622, Fig. 2, mit einem
Ansatz k* des Rahmens gr112.

Es ist zuweilen wichtig, dieselbe Ziffer zwei
oder mehrere Male zu wiederholen, wenn z. B.
in einer Bank etc. eine Reihe Checks aufge-
rechnet werden soll, von denen eine Anzahl
auf denselben Betrag lautet. Um die Noth-
wendigkeit auszuschliefsen, diesen Betrag oder
Werth vor jedem Hub des Hebels einzustellen,
werden Vorrichtungen benutzt, welche verhin-
dern, dafs die Tasten selbstthitig am Ende des
Hubes gehoben werden, und um die verbunde-
nen Theile in ihre Lage zurckzufithren, Es
kann irgend eine geeignete Sperrvorrichtung,
welche eine Feststellung der selbstthétig arbeiten-
den Mechanismen bewirkt, zu diesem Zweck
angewendet werden, Es empfehlen sich in-
dessen Vorrichtungen, wie sie in den Fig. 2
und 11 besonders deutlich angegeben sind.
Hiernach wird eine Taste 266 iiber dem Tasten-
brett angeordnet und mit einem Hebel 211
verbunden, der eine um eine der Wellen 200
schwingende Bewegung ausflihrt und einen
Arm p hat, der beim Niederdriicken der Taste 266
iiber einen Arm p! des Hebels 622 gebracht
wird, derart, - dafs er letzteren verhindert, die
Schienen 214 in ihre Normallage zurﬁckzu—.
fithren,

Der Arm 622 wird mittelst der Feder 687

in schwingende Bewegung gesetzt, welche mit
der Klinke 623 - und mit irgend einem fest-

liegenden Theil verbunden-ist und das hintere

Ende des Hebels 622 und der Klinke anzieht,
wenn der Ansatz k* des Rahmens 311 nach
vorn und von dem Arm #%3% fortbewegt ist,

Der Hebel 211 wird -durch eine gegabelte
Schleppfeder 2114, Fig. 11, nach unten ge-
halten, welche sich- gegen die Seite des He-
bels 211 legt, und die Theile werden wihrend
wiederholter Bewegungen des Griffes 367 in
ihren Stellungen erhalten,

Nachdem der letzte Betrag entsprechend oft

wiederholt worden, werden- die Vorrichtungen
zur selbstthitigen Tastenausriickstellung dadurch
ausgelost, dafs der Hebel 211 in die aus Fig. 11
durch volle Linien ersichtliche Lage gebracht
wird, indem man die Taste 265 niederdriickt,
um in der bekannten Weise die Tasten anzu-
heben. ‘
Um die Maschme vor Benutzung durch Un-
berufene zu schiitzen, ist die Antriebkurbel 367
abnehmbar auf die Welle 300 aufgesteckt, Zu -
diesem Zwecke wird, wie aus Fig. 16 und 17
ersichtlich, zwischen der Kurbel und der Welle
eine Zahnkuppelung angeordnet; dieselbe be-
steht aus einem Zahn r auf der Welle, welcher
auf einer Seite abgeschréigt und mit einer gerade
abfallenden Schulter auf der anderen Seite ver-
sehen ist. Die umgekehrte Einrichtung ist auf
der Welle 300 vorgesehen, so dafs die Zahne r
in Eingriff kommen, wenn der Handhébel nach’
vorn gezogen wird, dagegen tiber einander fort-
gleiten, wenn man den Hebel zuriickdriickt.
Der Handhebel ist mit einem Bolzen 352 ver-
sehen, welcher ein konisches inneres Ende hat
und einen Querschlitz ¢ erhalt, der einen An-
satz ¢! am Ende eines unter Wirkung einer
Feder 388 stehenden Bolzens 350 aufnimmt,
Dieser Bolzen gleitet in Lagern der Welle 300,
ist am oberen Ende geschlitzt und wird durch
einen kurzen Stift 351 gefithrt. Der Schlitz
ist so angeordnet, dafs, wenn. der Bolzen ¢
vollkommen eingedriickt ist, der Ansatz ¢' in
den Schlitz tritt und das Herausziehen des
Bolzens erst dann wieder gestattet, wenn der-
selbe eine Vierteldrehung erhalten hat, worauf
der Sperrbolzen herausgedriickt wird, bis die
untere Kante des Ansatzes ¢! mit der Umfldche
des Bolzens i in Berithrung ist. Wenn die
Theile sich in dieser Lage befinden, kann der
Bethitigungshebel leicht abgezogen werden.

Bei der dargestellten Einrichtung ist eine

Reihe von Hebeln B vorgesehen, welche um’

eine Welle 600 schwingen und durch einen
Heberahmen I bethitigt werden, der wiederum
durch das Gelenk 816 bethitigt wird, das mit
dem Rahmen und der Welle 8oo verbunden
ist. Jeder der Typenhalter ist so eingerichtet,
dafs er durch einen der Hebel B bewegt wird,
so dafs die Type gegentiber der Druckplatte 599



eingestellt wird, die nach der Darstellung Walzen-
form hat. Der Halter 6112, Fig. 18 und 19,
ist als Arm des Hebels B ausgebildet und die
Typen sind radial auf dem Hebel angecordnet.

Jede Type wird beweglich mit dem Haiter
verbunden und gegen die Druckwalze nach
aufsen gedriickt,: wenn der Abdruck erzeugt
‘werden soll. Die Typen sind in Haltern 618
paarweise angeordnet, welche sich in Fithrungen
radial zu der Welle bewegen und durch
Federn 682 zuriickgezogen werden. Ein Schlag-
hammer 715 ist in derartiger Lage angeordnet,
dafs er auf den hinteren Theil jedes Typen-
trigers 618 wirkt, wenn letzterer zwischen dem
Hammerkopf und der Druckwalze 599 liegt.
Dieser Schlaghammer besteht aus einer Platte,
welche in einer ringformigen Nuth einer Quer-
welle 701 schwingt und in derselben durch
eine Querstange 709 festgehalten wird.

Mittelst eines Hebels 716 wird derselbe vor-
wirts getrieben; letzterer schwingt um einen
Zapfen 7oz und hat einen Stift 741, welcher
in den Schlitz 5 des Hebels 715 eingleitet, so
dafs, wenn der Hebel 716 in Richtung des
Pfeiles (Fig. 19) schwingt, er den Hammer nach
vorn schnellt, wobei, wenn letzterer gegen die
Halter 718 trifft, der Stift 741 seine Lage am
unteren Ende des Schlitzes des Hammers  ein-
nimmt, die den letzteren gegen jedes Zurlick-
prallen sichert. Der Hebel 716 vermittelt diese
Bewegung durch eine Feder 780, welche an
eine Sperrklinke 718 angelegt ist, die von einer
Querwelle 704 getragen wird, welche in zwei
Armen 711 und 7112 auf einer schwingenden
Welle 703 liegt.

Ein plétzlicher, gleichzeitig erfolgender Schlag
auf alle diejenigen Typenhalter, welche sich in
der Druckstellung befinden, wiirde sich hierbei
derart dufsern, dafs nur ein unvollkommener
Abdruck geliefert und die Maschine beschadigt
werden konate: Es sind deshalb Einrichtungen
getroffen, durch welche die Himmer in schneller
Aufeinanderfolge ihre Schlagwirkungen auf die
Typenhalter ausitben. Wie dargestellt, geschieht
dies nach Auslosen der Schlaghdmmer nach
_einander anstatt gleichzeitig. Jeder Hammer
wird darch einen Abzughebel 717 dadurch in
zuriickgezogener Lage erhalten, dafs dieser
letztere mit einer Schulter iiber die Spitze v
des Hebels 716, wie aus Fig. 18 ersichtlich,
greift. Jeder Abzug wird auf der Tragstange 700
durch Vermittelung * der Bewegung der ein-
greifenden Klinke 718 zuriickgedreht, welche
in Richtung des Pfeiles 2, Fig. rg, durch die
Welle 704 mitgenommen wird. Die Auslosung
der Klinke aus den Abzligen wird dadurch ge-
sichert, dafs die Schulter b, Fig. 20, einer Klinke
ein wenig weiter zuriick als die Schulter der vor-
hergehenden Klinke u. s. f. angeordnet wird, so
dafs also die Schultern, wenn die Klinken 718
zuriickgefithrt werden, die eingreifenden Schul-

tern der Abziige einzeln und auf einander fol-
gend abheben. '

Dadurch, dafs die Arme 6112 mit An-
schligen y~ versehen werden, wird das Vor-
schlagen von Nullen vor eine Zahl in der fol-
genden Weise vermieden:

Befindet sich der Arm 6112 in seiner Normal-
lage, d. h. ist keine der ihm zugehorigen Tasten
angeschlagen, so gleitet die Klinke 718 beim
Zurtickweichen der Welle 704 gegen den An-
schlag » und wird dadurch aufser Eingriff mit
dem Abzug 717 gehoben, so dafs der Schlag-

“hebel 716 in seiner gesperrten Lage (Fig. 18)

verbleibt. Um' jedoch das aus. dieser Einrich-
tung nothwendig folgende Ausbleiben der
Nullen innerhalb einer Zahl zu verhindern,
kommt die folgende Mafsnahme zur Anwen- -
dung. In Fig. 20 und 21 sind am Schwanz-
ende der Abzughebel 717 seitlich abgebogene
Nasen d? vorgesehen, derart, dafs diejenige des
Hebels auf der linken Seite iiber das Schwanz-
ende des Nachbarhebels greift, diese wieder
iiber dasjenige des diesem nebengeordneten
Hebels u.s. f.  Wird nun irgend eine Zahl,
etwa der 10 oooer Reihe, allein angeschlagen,
so ist ersichtlich, dafs ein Schlaghammerantrieb
fur die Nullen der nachfolgenden Stellen durch
Vermittelung der Nasen d! in priciser Weise
bewirkt wird.

Soweit die Maschine bisher beschrieben wor-
den ist, betraf dies die Einrichtung derselben
fiir das Decimalmiinzsystem. Um die Maschine
fur die Verwendung bei Aufrechnung englischen
Geldes geeignet zu machen, ist es nothwendig,
gewisse Aenderungen in den Theilen vorzu-
nehmen, wodurch die Maschine die Ueber-

‘tragung nach den Verhiltnissen von Pence zu

Shillings und Pfund Sterling vollzieht, d. h. es
miissen anstatt neun Tasten in der ersten Reihe,
welche den Einern von Cents oder Pfennigen
entspricht, elf Tasten vorgesehen werden, welche
11 Pence entsprechen, wobei die 12 Pence
natiirlich durch »Eins« in der Shillings-Reihe
dargestellt werden, und wenn 12 Pence durch
Niederdrticken der entsprechenden Tasten an-
gezeigt worden sind, mufs das Penny-Zahnrad
die Uebertragung auf das Shillings-Zahnrad be-
werkstelligen.  Die Uebertragung von
zweiten oder Shillings-Reihe ist dieselbe wie bei
dem Decimalsystem. Dagegen ist die Ueber-
tragang von der dritten oder Shillings-Zehner-
reihe einmal fiir je 20 angezeigte Shillings zu
vollzichen und das dritte oder Shillings-Zehner-
zahnrad mufs die Uebertragung bei jedem
Fiinftel einer Umdrehung, anstatt bei jeder
vollen Umdrehung vollziehen.

Die anderen Theile, welche mit der Maschine
zusammenwirken, sind entsprechend einzurichten,
und es sollen in folgendem genauer noch die
Einzelheiten der Maschine behandelt werden,
welche fiir englisches Miinzsystem eingerichtet

der -



“ist, wobei besonders auf die Fig. 22 bis 28
Bezug genommen werden soll.

- Die allgemeinen Anordnungen der Theile,
welche in diesen verschiedenen Figuren veran-
schaulicht sind, sind im wesentlichen dieselben
wie die entsprechenden Theile bei dem De-
cimalsystem, so dafs aus diesem Grunde auf
die vollstindige Beschreibung der Theile nicht
weiter eingegangen zu werden braucht, sondern
nur die geschaffenen Aenderungen Beriicksichti-
gung finden werden.

Der Sector 6102 der ersten Reihe Tasten,
welche den Pence entspricht,. mufs dieselbe
Abmessung erhalten und durch denselben Kreis-
bogen gehen, um »zwolf« zu registriren, wie
dies die anderen Sectoren zur Registrirung von
»zehna thun. Aus Fig. 22 ist danach ersicht-
lich, dafs der Sector 6102 und die Anschlag-
platte 2102 eine Eintheilung erhalten, die dem
Decimalsystem gegeniiber wie 12 : 10 bemessen
ist. Das Zahnrad 9162, welches dem 'Sector
entspricht, mufs natiirlich mit der entsprechen-
den Anzahl Zghne versehen werden. Das Zahn-
rad ist mit einem Daumen 924 verschen, wel-
cher einmal bei jeder Umdrehung in Wirk-
samkeit tritt, d. h. nachdem 11 Pence aufge-
rechnet worden sind. Da die Anzahl der
Tasten, welche zur Anzeige der Pence erforder-
lich sind, elf betrigt, und da es stérend und
uniibersichtlich sein wiirde, diese Tasten in eine
einzige Reihe zu bringen, empfiehlt es sich,
zwei Tasten, welche »zehn« und »elf« Pence
(Fig. 26) darstellen, rechts von den Tasten an-
zuordnen, welche »acht« und »neun« Pence
veranschaulichen, obwohl naturgemifs die An-
ordnung auch eine andere sein kann.

- Natiirlich mufs ein Feststelldraht mit einer
dieser Tasten, z.B. »zehne¢, verbunden sein,
ebenso wie mit den unteren Ziffern, und um
dies bei der Einrichtung zu bewirken, wie sie
bei dem vorliegenden Tastenbrett dargestellt
ist, wird der Feststelldraht 270%, welcher mit
der Taste »zehn« in Verbindung steht, in
diagonaler Richtung von der anderen ange-

ordnet und steht mit derselben Feststell- oder.
Anschlagplatte 2102 in Verbindung, wie die |

Feststelldrihte, welche durch die unteren Tasten
bethitigt werden.

Es ist zu bemerken und aus Fig. 23 bis 25
ersichtlich, dafs der Knichebel 217 der Taste 10
mit dem Feststelldraht 2702 verbunden ist,
wihrend der Kniehebel 217 der Taste 11 un-
mittelbar auf 'die Schiebestange 2142 in der-
selben ‘Weise einwirkt, wie der Hebel der
Taste g bei dem Decimalsystem. Die beiden
vorerwihnten Kniehebel 217 werden durch eine
Feder 213 in Reibungscontact gehalten, der
demselben Zweck dient, wie solcher durch die
Federn 280 erreicht wird.

Bei dem vorliegenden Beispiel ist die Schiebe-
stange 2142 mit dem Ansatz auf der rechten

Seite versehen, der unter die Knichebel 217
tritt, um dadurch bethitigt zu werden, ebenso
wie dies bei den Schiebestangen durch die
anderen Kniehebel der Fall ist.

Die nichste Reihe Tasten, welche die »Einerc
von Shillingen darstellt, ist. genau in derselben
Weise wie bei dem Decimalsystem angeordnet.
Die dritte Reihe, welche die Shillings-Zehner
darstellt (wie in Fig. 24 angegeben), ist mit "
einém Sector 610 und einer Feststellplatte 210
genau wie bei dem Decimalsystem versehen,
ausgenommen, dafs es nothwendig ist, nur einen
einzigen Schlitz vorzusehen, da es nur eine
einzige Taste und einen einzigen Feststelldraht
und die entsprechenden Verbindungen erfordert;
um die Shillinge zur Bezeichnung von Pfunden
zu {ibertragen. Es wird deshalb nothwendig,
dafs das Zahnrad 916, welches bei dem De—
cxmalsystem mit zehn Zihnen versehen ist, so
angeordnet - wird, dafs es fiinfmal bei jeder
Umdrehung ﬁbertré’gt. Um dies zu erreichen,
wird an diesem Zahnrad anstatt eines einzigen
Daumens 924 ein fiinfzinkiger Daumen g242
angebracht. Das Tastenbrett hat nur eine
einzige Taste in der Reihe, welche den Shillings-
Zehnern entspricht. Nattirlich miissen zur Voll-
ziehung der Aufzeichnung von Sterlingswerthen
entsprechende Aenderungen in den Haltern,
welche die Typen tragen, gemacht werden.
Mit Bezug auf Fig. 22 ist zu bemerken, dafs
hier sechs Halter 610a auf dem Trager 6112
in demselben Raum angeordnet sind, als die
bei dem Decimalsystem gebrauchten fiinf Halter.
Jeder Trager ist mit zwei Satz Typen u, wie
vorher, versehen, um die »Einer« von Pence
darzustellen. Um indessen 10 und 11 Pence
anzuzeigen, wird ein Doppelblock angeordnet.
Nach Fig. 2 wird der Tréger aus zwei Thei-
len 6182 und 618P hergestellt, die auf gegen-
tiberliegenden Seiten des Trigers 6112 derart
angebracht sind, dafs sie .gemeinsam bethatigt
werden konnen7 um die entsprechénde Auf-
zeichnung herzustellen.

Fur d1e Benutzung der Maschme sei das
Folgende bemerkt:

Nachdem die Papierrolle in die herabsc‘hlag—
baren Arme des auf der Hinterseite der Ma-
schine befindlichen Druckrahmens eingebracht
ist, wird der Papierstreifen unter der Fithrungs-
walze hinweg in die Gummiwalze ‘eingefiihrt
und .durch Drehen derselben mit der Hand
hochgezogen.

Hierauf wird die Kurbel in horizontaler Lage
mit dem Griff nach hinten auf der rechten
Seite der Maschine eingesteckt, durch einen
kriftigen Druck zum Eingriff gebracht und in
die verticale Lage gefiihrt.

Die Bethitigung der Maschine erfolgt durch
Drehung der Kurbel nach vorn (entgegen dem
Sinne der Drehung des Zeigers an der Uhr)
um etwa 60° bis zu einem ftihlbaren Anschlag,



‘aus welcher Lage sie bei nachlassendem Druck
in die Normallage selbstthitig zuriickkehrt. Die
Vorwirtsbewegung ist hierbei ohne abzusetzen
durchzufiihren.

Zwecks Aufsummirung von Zahlen verfihrt
man so, dafs man nach einmaliger Leergangs-
bewegung der Kurbel durch die Drucktasten
die Zahlen, z.B. 12, anschldgt und diese Kurbel-
bewegung wiederholt, alsdann den zweiten
" Posten, z.B. 88, anschlaot und die Kurbel—
bewegung wiederum ausfuhrt

Wiinscht man die Summe dieser Zahlen, so
ist zun#chst eine Leergangsbewegung der Kurbel
auszufithren. Wird darauf die Taste 265
‘niedergedriickt und die Kurbel wiederum be-
thitigt, so erscheint das Resultat unter den
Summanden.

Es ist hierbei zu beachten, dafs die Bethiti-
gung der Maschine ausschliefslich in der er-
lduterten Weise zu erfolgen hat, und dafs im
anderen Falle das Ergebnifs der Addition nicht
immer ein richtiges ist.

Beabsichtigt man, das erhaltene Resultat einer
folgenden Position an den Kopf zu stellen, so
ist der Druckknopf 265 nach erfolgter Bewe-
gung der Kurbel nach vorn freizugeben, wo-
durch bei jedesmal in dieser Weise gedrehtem
Hebel das Resultat erscheint.

Schligt man bei der Aufnahme der einzelnen
Posten irrthlimlich eine falsche Taste an, so
wird dieselbe ohne jeglichen Einflufs auf die
Operation durch die Drucktaste wieder ange-
hoben.

PaTENT-ANSPRUCHE:

1. Additionsmaschine, bei welcher die Typen
an zweiarmigen Hebeln (B, 6112) angebracht
sind, welche durch an den vorderen Armen
federnd befestigte, gebogeneZahnstangen(610)
und ausschaltbare Trieblinge (916) von einer

Welle (300) aus derart bethitigt werden,

dafs die vorderen Arme (B) nach Ausldsung
von Feststellern (415) durch Anschlagen
von Tasten und nach Ausrlickung von
Transportradern (916) herabfallen und die
Typen nach Mafsgabe der gleichzeitig durch
Niederdrlicken der Tasten mittelst Stan-

gen (270) begrenzten Ausschlagbewegung |

der Zahnstangen einstellen, worauf nach

10

. Bei

. Bei

. Bei

‘welcher,

Abdruck derselben’ die Zahnstangen mittelst

" Heberahmens (I) wieder ' angehoben wer-

den, so zwar, dafs durch Ausriickung von
Sperrungen (412) die diesen zugehorigen
Zahnridder um einen Zahn iiber ihre volle
Umdrehung behufs Aufsummirung einzelner
Zahlen hinaustransportirt werden konnen.
der unter 1. genannten Additions-
maschine eine Einstellvorrichtung, bei wel-
cher an den Armen (611%) verschiebbar be-
festigte Typentréiger (618) durch Schlag- -
hammer (y15) mit Klinken (718) federnd
verbundene Schlaghebel (716) und Ab-
ziige (717) in der Weise bethitigt werden,
dafs, wenn die Typenhebel durch Tasten-
anschlag angehoben sind, die Klinken der
schwmgenden Welle (704) beim Zurtick-
weichen der letzteren die Abziige (717) so-
wie die Hebel (716) auslosen und damit
das Vorschnellen der Hammer (715) ver-
anlassen, worauf bei Riickkehrbewegung der
Handkurbel (367) die Hebel 716, 715, 717
und 718 durch auf einer Welle (702) be-
festigte Arme in ihre Anfangsstellung zu-
riickgefuhrt werden, wobei Anschlige ()
an den Typenhebeln und Nasen (d!) an
den Abzuigen vorgesehen sind, von denen
erstere das Drucken von Nullen vor der
Zahl verhindern und letztere das Drucken
von Nullen innerhalb einer Zahl bewirken.
der unter 1. genannten Additions-
maschine die \Anordnung von Schieber-
schienen (214) derart, dafs durch Vermiite-
lung einer in Hebeln (220) gelagerten und
unter der Einwirkung von Anldufen (6133)
des Heberahmens stehenden Stange, sowie
durch Knaggen (e) (Fig.2) auf den Schienen
eine Sicherung der Tasten erzielt wird.
der -unter 1. genannten Additions-
maschine die Vorrichtung zum Aufsummiren
und Uebertragen von aufsummirten Zahlen,
bestehend aus einem mit dem T-Hebel (g913)-
(Fig. 9) verbundenen, gegabelten Arm (914},
von der Taste (265) bethatigt,
derart auf den Rahmen (C) der Transport-
ridder (916) einwirkt, dafs die letzteren
wechselnd aufser und in Eingriff mit den
Zahnstangen (610) gebracht bezw. gehalten
werden kodnnen.

Hierzu 3 Blatt Zeichnungen.

BERLIN. GEDRUEKT IN DER REICHSDRUCKEREL
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